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Wprowadzenie

O ksigzce

Ksigzka opisuje Rotas system analizy dzwigku. Srodek cigzkosci jest
program mierzenia i baza danych parametrow. Celem jest, uzytkownika
systemu dzwicku doprowadzi¢ do codziennej pracy z tym systemem, oraz
rozstrzyganie podstawowych zadan zwigzanych z tym.

System analizy dzwigku sktada si¢ z wielu komponentow (patrz nastepny
akapit). Kazdy z tych komponentéw jest bardzo wydajny i oferuje wiele
mozliwosci do réznych zastosowan i pozycji zadan. Dlatego moze ten
podrecznik oferowaé wprowadzenie, a nie opisywac szczegoly — szczegdty
sa do wgladu w fachowych podrecznikach.

Ten podrecznik opisuje typowe sytuacje zastosowan analizy dzwieku,
seryjnych sprawdzen agregatow (przekltadania) na stanie sprawdzenia End of
Line. W tym stanie sprawdzenia bg¢da rozne typy agregatow (przektadnia z
réznym przelozeniem) badana. Analiza dzwicku stuzy wysortowaniu
glo$nych agregatow 1 identyfikacji réznych rodzaji szkod. Jednym z
glownych zadan jest granica opieki limitu, a wigc w ciagnienciu lini miedzy
dobrze (OK) i nie dobrze (n. OK).

Rotas System moze tez by¢ zastosowany do mobilnej analizy dzwicku w
prébach jazdy samochod6w, albo do czasu trwania biegu sprawdzenia,
pojedynczych agregatow do proby stanowisk sprawdzenia. Teoretycznie sa
testy seryjne i mobilne miary do siebie bardzo podobne. Dlatego oddzielny
podrecznik do mobilnej aplikacji jest niezbedny. Szczegoély systemu
mobilnego beda w aneksie tego podrecznika razem zebrane.

Przeglad zawartosci

Mozliwe jest, Ze na poczatku nie mieliScie panstwo czasu na przeczytanie
catego podrecznika. Wiele aspektow wywnioskuje si¢ z czasem, kiedy to
pierwsze doswiadczenia z systemem analizy dzwigku zostang zebrane albo
gdy staniemy przed szczeg6lnym problemem. Dlatego tez nastgpujace
zestawienie umozliwia krotki opis zawartosci sekcji tego podrecznika w
wskazowki, ktore panstwo powinni przeczytaé na poczatek, aby od razu
wystartowac .

Wprowadzenie

Reszta tej sekcji daje widoki nad calym systemem i jego komponentami oraz
objasnienie ogdlne dotyczace komputera pomiarowego i jego zespolenia z
otoczeniem. Ta sekcja nie jest dtuga, ale pomaga bardzo przy orientowaniu
si¢, dlatego prosimy o jej przeczytanie na poczatku.
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Koncepcje i podstawy

W tym rozdziale beda na poczatku niektore podstawowe pojecia
wprowadzone i objasnione, jak powstaja granice wartosci. Te rzeczy sa
niezbedne do zrozumienia funkcjonowania analizy dzwigku, dlatego prosimy
o jej przeczytanie. Dalej opisuje ten rozdzial metode analizy
synchronicznego obracania i identyfikacji bledow produkcyjnych na
podstawie wzoru sygnatu. Na poczatku ,,cz¢$¢ teoria” nie jest potrzebna, ale
pomaga do glebszego zrozumienia tych relacji.

Program TasAlyser

W rozdziale o programie pomiaru TasAlyser beda te wazne elementy obstugi,
zawiadomienia i okna przedstawione. Prosze¢ panstwa o przekartkowanie
tego rozdziatu. Rozpatrzcie panstwo tytuly i obrazki i zobaczcie, czy jest co$
co panstwo chcg wiedzie¢ natychmiast.

Baza danych parametréw TasForms

Tutaj bedzie obstuga z powierzchnig bazy danych parametréw objasniona.
Bedzie tu pokazane tworzenie nowych typow agregatow, zarzadzanie
istniejacymi typami, jak tworzy si¢ wielkosci pomiardw, ograniczenia
wartosci 1 ustawienia.

Edytor krzywych granicznych Talimer

To narzgdzie stuzy do tego, aby w bazie danych parametréw deponowane
krzywe granic dla wielko$ci pomiaréw na podstawie realnych danych
pomiaru wpasowac¢ do potrzeb. On oferuje alternatywne dojscie do tresci
bazy danych parametréw, wyspecjalizowanej na dbaniu ograniczen warto$ci.

Dalsze funkcje TasAlyser

W tym rozdziale bedg rézne funkcje programu TasAlyser opisane, ktore w
normalnej operacji przy okazji beda potrzebne, jak np. zapis i odtwarzenie
Wave Audio plikow. Prosz¢ o spojrzenie tu, albo wspis, jesli szukacie
panstwo czego$ szczegdlnego.

Kontrola sygnatowa i kalibracja

Ten rozdzial objasnia w TasAlyser program integrowang funkcjonalnosé¢
kalibracji.

Archiwum dan pomiaru i ocena Marvis

Tutaj przeczytajg panstwo, postepowanie przechowanych danych mierzenia,
oraz krotkie wprowadzenie ewaluacji programu Marvis, wczesniej zwane

»prezentacja. Prosze o konieczng konsultacje z petig podrecznika do Marvis,
przy czestej pracy programu ewaluacji.



Pomoc Discom

OczywiScie pomaga panstwu Discom przy wszystkich rodzajach problemow
z analizg dzwigku; nie tylko przy obstludze, ale tez przy fenomenie dzwigku.
Ten rozdziat opisuje jak panstwo nam dostarcza waznych informacji, a my
postaramy si¢ pomoc.

Aneks: Rotas Mobil

Ten rozdziat dotyczy uzycja programu pomiaru i Tas Box do mobilnego
pomiaru np. przy jezdzie auta i objasnia ,,mobilny” projekt pomiaru.
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Komponenty systemu analizy dzwieku

Ten podrecznik opisuje Rotas system analizy dzwigcku i1 jego centralne
komponenty. Te komponenty sa do wgladu na obrazie graficznym, ktéry na
koncu bedzie opisany:

o Program pomiaru TasAlyser: TasAlyser jest uruchomiony na PC, a
podiaczona , Tas Box“ stuzy do ujecia danych. Program TasAlyser
opracowuje te dane w czasie rzeczywistym, kieruje przez to oceng i
gromadzi wyniki w archiwum danych pomiaru.

o Baza danych parametrow TasForms i Talimer: Z powierzchnig
TasForms bazy danych parametréow beda najpierw dane konstrukcyjne



kandydatow i typow zarzadzane, tak aby przez TasAlyser program pozycje
zarzadzania i stosunki przegladu byly do obliczenia. Po drugie zawiera baza
danych parametrow state pozycje, gdzie metoda pomiaru kazdego typu
kandydata zostanie zastosowana i jakie wartosci pomiaru powinny by¢
stworzone. Po trzecie zawiera baza danych parametréw ustawienie tworzenia
warto$ci 1 ograniczenia. Do opracowania ustawien warto$ci ograniczenia
stuzy specjalistyczne urzadzenie Talimer (= TAs LIMit EditoR).

. Baza danych wynikdw: Wyniki i dane pojedynczych pomiaréw beda
przez TasAlyser w plik zapisane. Ten plik jest archiwum danych pomiaru. Te
pliki beda z programem pomocy, Collectorem, w centralnej bazie danych
zasortowane. Ta baza danych stuzy do statystycznej analizy, dla opieki
granicy warto$ci, oraz do odpowiedzi na pytania, co do wlasciwosci
dotyczajacych pojedynczych agregatow nalezy, tych tez mierzonych duzo
wczesniej .

° Narzgdzie statystyki Web.Pal: Te Intranet bazujace narzedzie
uchwytuje zawarto$ci bazy danych warto$ci pomiaru i powotuje si¢ na nie,
aby wyswietli¢ statystyki btgdow i produkcji. Przes analizg¢ podziatu i
rozwinigcia pomiaru oferuje Web.Pal tez funkcje szybkiego ostrzegania,
ktéra wyswietla mozliwe awarig¢ przed wystapieniem powaznych awarii.

. Program ewaluacyjny Marvis: Z Marvisem (= Mess-ARchiv
VISualisierung) mozna odlozone informacje w bazie danych wartosci i
pomiaru w archiwum przywota¢ i oceni¢. Marvis umozliwia automatyczne
tworzenie protokotow, statystyczne analizy i detaliczne badania fenomenow
dzwigkow.

Oproécz tych fundmentalnych komponentow, sg tez dalsze elementy, jak juz
wspomniany Collector, albo TasWavEditor. Tez te programy pomocnicze
znajdziecie panstwo w tym podreczniku.

Program TasAlyser funkcjonuje na komputerze pomiaru, ktory jest
potaczony do stanowiska sprawdzenia. Zarzad parametrow TasForms,
Talimer i baza danych pomiaru moga niezalieznie od siebie, opcjonalnie na
komputerze pomiaru, lub na innym komputerze (serwer), by¢ zainstalowane.
Jesli wigksza ilo$¢ komputeréw pomiaru (linie) rownolegle zastosowane
beda, to oferuje si¢ instalacje na serwerze, poniewaz wszystkie stanowiska
sprawdzenia sg zapisane w bazie danych pomiaru.

Programy oceniajace (Web.Pal, Marvis) uchwytuja dane w sieci. Dlatego
moga one zaroOwno lokalnie na komputerze pomiaru, albo serwerze by¢
wykonane, jak i rowniez na innym komputerze ktory korzysta z bazy danych.
Réwniez mogg TasForms, Talimer, powierzchnia uzytkownika i baza danych
pomiaru by¢ przeprowadzone na innym potagczonym przez sie¢ komputerze.
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,Pierwsze kroki“

Na pulpicie komputera pomiaru znajdujg si¢ zwykle skroty do startu
programu pomiaru, zarzadzania parametréw i obliczenia:

TasAlyser TasForms Talimer Prezentacja

Czesto na pulpicie wystepuje tez folder ,,Rotas for Experts”, powyzej
zawartych tych skroétow 1 innych. Te powyzej wymienione skroty
przedstawiajg niezbedne narzgdzia w komputerze pomiaru.

Najczesciej komputer pomiaru jest tak konfigurowany, aby przy ponownym
uruchomienu Windows automatycznie wystartowat.

Komputer pomiaru

Komputer pomiaru to Windows PC, ktory z TAS hardware wyposazony i do
ujecia danych jest. TAS Box jest zbudowany modutowo i odpowiednio
wyposazony spelniajgc wymagania zadania badania. Dalsze detale do TAS
Box znajdziecie panstwo w sekcji ,, TAS-Box*.

TAS Box jest potaczony z komputerem pomiaru przy pomocy USB. Jesli
TAS hardware wbudowana jest na state, kabel potgczeniowy jest z regoty na
zewnatrz. Przy systemach mobilnych dzialta Tas Box jako oddzielne
urzadzenie. Do wyrafinowanych uzy¢é mozna w komputerze zastosowaé
kilka TAS Boxow.

Przez TAS Box obejmuje program TasAlyser dane czujnika (sygnaty,
predkosci obrotu, momenty obrotu oraz temperaturg). Aby przeprowadzi¢
sprawdzenie, potrzebuje TasAlyser tez informacje o przebiegu sprawdzenia,
jak np. typ i numer seryjny agregatu, albo aktualne stopnie sprawdzenia
(bieg). Te informacje bgda od kontroli stanu badania wystane. Wynik badania
zostanie odwrotnie przestany przez komputer pomiaru do stanu sprawdzenia.
Przy dalszych wymaganiach przesyta informacje np. o raportach btedow.



Zwykle jest komputer pomiaru przez sie¢ z serwerem potaczony. Na
serwerze beda archiwa dan pomiaru z zwiazku z zasortowaniem do bazy
danych wystane. Nastepujacy schemat ilustruje komputer pomiaru w jego
otoczeniu:

Aggregat

Drehzahl(en)

TAS-Box

Kommunikation

Potaczenie do Serwera jest opcjonalne i moze byé owszem czasowe,
natomiast oferuje stale potaczenie mozliwos$¢ niebezposredniego serwisu
komputera pomiaru.

W  przypadku systemu mobilnego, stanowisko sprawdzenia zostaje
wyeliminowane, a komunikacja ma miejsce miedzy programem pomiaru a
kierowca. Polaczenie do serwera nastepuje na zyczenie, przed i po
zakonczenciu jazd pomiaru .

Komunikacja ze stanem badania

Potaczenie ze stanem badania (sprawdzenia) moze nastgpowaé na rdzne
sposoby, jak np. bezposrednie seryjne linie, Profibus, albo (UDP) protokoét
sieciowy. W wigkszosci przypadkow komunikuja si¢ program TasAlyser i
program stanu badania przez komando orientowany protokol z komenda
zwyklego tekstu. W programie TasAlyser jest okienko, w ktérym moze
panstwo obserwowa¢ komunikacje.

Jako$¢ komunikacji zalezy od wymagan zadan badania i tez od mozliwosci
stanu sprawdzenia. Zwykle przekazuje stan sprawdzenia na poczatku biegu
sprawdzenia typ agregatu i numer seryjny, podczas gdy sprawdzenie daje
nazwy nastgpnych odcinkow sprawdzenia (np. biegi przy skrzyni biegow),
oraz na koncu informuje ze bieg sprawdzenia zostal zakonczony. Nast¢pnie
stan sprawdzenia pyta o wyniki i oceny.

Stanowisko badania moze odpytaé czasowe wyniki, jak detalne protokoty
btedow. Dalsze szczgegdly do protokotu komunikacji znajdziecie Panstwo
na nast¢pnych stronach podrecznika.
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TAS-Box

Specjalna Hardware do wczytywania danych TAS Systems sktada sie z
poszczegbdlnych modutéw, zebrane we wlasnej oprawie, albo w formie karty.
Forma budowy Tas-08 sktada si¢ z 5% calowej ramy (te same wielkosci jak
np. DVD naped). Taki TAS Box moze przyja¢ 8 modutow, gdzie dwa
miejsca sg zajete przez USB modul potagczenia i modut zasilania, ktory
oferuje napiecia. Nastepne sze$¢ miejsc sg do whasnych potrzeb odlozone.
Forma budowy Tas-28 oferuje cztery dalsze szczeliny i mozna jg wbudowaé
jak karte do komputera.

Nastepujace moduty sg dostepne:

. USB modut podtaczenia. Jak juz wiadomo, musi kazdy TAS Box
posiada¢ taki modut.

° Modut zasilania: Oferuje reszta kart stabilne napigcie, potrzebne 1x
na Box

o A/D konwerter modut: Taki modut posiada dwa kanaty wejsciowe z
maksymalng rata 100 kHz i rozdzielczoscia 32 Bit. ICP dostawa
odpowiednich sensorow (nagranie przySpieszenia, mikrofony) mozna
ustawi¢. Nagranie liczb obrotow albo sygntow napigcia DC (np. momenty
obrotu ) jest mozliwe. Maksymalne napiecie wejsciowe dla sygnatéow jest
+30V; roézne zakresy czujnosci i stopnie wzmocnienia sa do wyboru.

. TIS modut obrotu predkosci: Ten modut stuzy do ujecia, przerobu i
optymacji czujnika sygnatu liczby obrotéw i pozwala raty pulsowe do 10
MHz. TIS modut moze jednoczes$nie obejmowacé cztery liczby obrotow.

° D/A konwerter modut: Oprucz w TasAlyser wbudowang mozliwosc¢,
stluchu sygnatoéw sensorowych przesz kartg dzwigkowa, mozna tez wydac
sygnaly przez D/A konwerter modut.

. Modut pusty: nie wykorzystane miejsca sa wypetnione modutem
pustym.

Wyposazenie TAS Box nastgpuje odpowiednio do wymagan projektu: na
przyktad mozna z jedng TIS karta i piecoma A/D kartami w catosci cztery
liczby obrotow i dziesie¢ dalszych sygnatow sensora objaé.

W rame od TAS Box wsadza si¢ cztery moduty na przedniej stronie i cztery
moduty na tylnej stronie. Ta ilustracja pokazuj¢ przdd i1 tyl TAS Box
wewngtrznego, jak si¢ uzywa w mobilnym systemie i ktory nie jest
podtaczony do komputera pomiaru (Spdjrz biad: referencje nie znane).
Maksimalna ilo$¢ 8 wejs¢ Tas08 Box bedzie jak w ilustracji numerowana:



Strona przednia Strona tylna

Ze strony przedniej znajduje sie¢ u gory na lewo USB modut potaczenia, na
dole modut do zasilania. Modut zasilania posiada wejscie do dodatkowego
zasilania (spéjrz na dole), oraz przycisk do resetu. U gory na prawo widac
D/A modut, a na dole po prawej wida¢ Tis modut. Moduty do USB i do
zasilania sa zawsze z przodu Tas Box w tych dwoch wejsciach.

Z tylnej strony Tas Boxa wida¢ cztery TAD96 Karty. Ktora z kart w
wejéciach 1-6 bedzie uzyta, zalezy od projektu. Spdjrz akapit Konfiguracja
TAS-Box na stronie 142.

A/D konwerter modut i TIS modut sg bardzo ekonomiczne. Dlatego moze
TAS Box z maks. czteroma A/D modutami i TIS modutami by¢ przez USB
zasilony. ICP zasilanie moze by¢ aktywne dla maks. pigcu A/D kanatow. Tak
moze na przyktad system mobilny z trzema A/D konwerter modutami i
jednym TIS (pie¢ mikrofonéw lub sensor hatasu rozchodzacego) by¢
zasilony przez USB i nie potrzebuje dalszego zasilania.

Jezeli TAS Box zawiera wigcej modutéw albo wiecej sensoréw (czujniki)
ktore trzeba zasili¢ wigkszym napigciem ICP, musi modut zasilania by¢
podtaczony do gniazda 12V.

Jesli TAS Box jest na state wbudowany do komputera pomiaru, to widoczne
s tylko cztery wejscia z przedniej strony. Wejscia modutow, ktore sa na
tylniej stronie, sg na tylniej stronie komputera widoczne.

Przy kompletnym komputerze pomiaru nie bedg Panstwo mieli
bezposredniego doczynienia z Tas Box, poniewaz wszystkie ustawienia
poprzez TasAlyser program bedg nastepowaé. Tez przy systemie mobilnym
musicie Panstwo na Tas Box tylko wszystkie wymagane kable podiaczy¢, ale
przede wszystkim wystepuje Tas Box tutaj jako separatne urzadzenie.

Standardowe wyposazenie Tas Box
Jak juz zostalo napomnigte, jest Wyposazenie uzaleznione od przewidzianych
zadan badania i moze si¢ miedzy zroznicowanymi projektami odpowiednio
mocno 16zni¢. Jednak istnieje pewny standard wyposazenia, ktory w
wigkszo$ci projektdw jest uzywany.
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Tas Box intern (wewnatrz)

Gdy Tas Box zostaje w komuter wbudowany, to chcemy to aby potaczenia
kabli z regéty z tylnej strony komputera byly do uzycia. Zatem, odpowienio
moéwiac muszg takze wejscia z tylnej strony Tas Box by¢ uzyte. Dlatego tez z
przedniej strony widzimy modul USB i modut zasilania. Dlatego ze do
analisy dzwigku sg przynajmniej sygnal dzwigku i liczba obrotu potrzebne,
prowadzi to do TAD 96 karty w wejsciu 3. Jesli beda digitalne wejscia liczb
obrotow uzyte, to znajduje si¢ Tis karte w wejsciu 4. Dalsze TAD96 karty
postepuja w przypadku potrzeby w wejsciu 5 und 6.

Tas Box extern (zewnatrz)

Jezeli Tas Box bedzie uzyty zewnetrznie, bedg karty TAD 96 i ewentualnie
TIS karty uzyte z przedniej strony, aby wszystkie potaczenia byly na jednej
stronie. Istnieje tez krotka forma budowy Tas Box, w ktorej tylko przednia
strona przeznaczona jest do okablowania (,,przepotowiona Tas Box*). To
znaczy, ze Karta TAD96 jest w wejsciu 1, i dalsza karta TAD96 lub karta TIS
Karte jest w wejsciu 2. Wyjatek tworzy system mobilny. Dlatego, Ze tutaj
czesto szes¢ sygnalow ma by¢ opracowane, begdzie tez tylna strona Tas Box
uzywana. Dalsze szczegdly do podigczenia systemu mobilnego znajdziecie
Panstwo w odpowiednim aneksie.

Tas28 Box

Tas28 Box jest juz ,,on board” (whudowana) z modutem zasilania, modutem
USB i modutem TIS wyposazony, tak ze wszystkie cztery szczeliny z A/D
karta bgda do wyposazenia. Dlatego tez nie ma rdéznic pomiedzy
wbudowanej i nie wbudowanej wersji form budowania. Przy wbudowie w
kumputer zajmuje Tas28 Box pozycje PC karty, z wtyczkami dla kanatow
wejsciowych A/D na miejscu szczelin.

Mobilny system jako rezerwa zapisu badania

W pojedynczych przypadkach sg tez systemy mobilne, gdzie Tas Box si¢
zachowuje jak wbudowany (wewngtrzny) i okablowany Tas Box. To znaczy,
ze z przodu USB i zasilania, TAD96 karta w miejscu 3, jedna TIS karta w
miejscu 4, oraz dwie TAD96 karty w miejscach 5 i 6. Powodem jest, aby
Box mobilnego systemu byt zgrany do techniki podtaczenia stanu badania.
Tak ustawiony Box moze w sytuacji potrzeby by¢ na zewnatrz do komputera
podtaczony, ktory ma awarie z wewnetrzng Box, bez zmian w programie
pomiaru.



Koncepcje i podstawy

Wazne wyrazenia

Pewne wyrazenia beda si¢ przy pracy z analiza dzwigkowa powtarzac.
Niektdre pochodzg z bazy danych, niektore z konstrukeji bazy danych, a inne
z teorii akustyki. Najwazniejsze wyrazy beda teraz przedstawione.

Klucz i zbiér danych

Kazdy wpis w baze danych parametrow i wydarzen potrzebuje adres, tak
zwany Klucz. Kazdy (petnie adresowany) klucz nalezy do zbioru danych, to
znaczy, ze do jednego klucza nie moze by¢é dwoch zbiorow danych. Zbior
danych jest kombinacja danych, ktore naleza do obiektu, ktory jest przez
klucz zaznaczony. Do obiektu ,,0s0ba* nalezy np. imie, nazwisko, adres, i
inne.

Typ i typ bazy

System analizy dzwigku jest stworzony, aby wspotpracowaé z wieloma
typami agregatéw, jak np. rozne typy transmisji, ktore si¢ roznig w
ustawieniach, lub roznych typow motoréw, ktore si¢ w dodatkowych
agregatach wyrozniaja.

Dla analizy dzwicku sg réznice wazne, ktore inne frekwencje obrotu
powodujg, albo maja wptyw na dzwigk (jak istnienie dalszych zrodet
dzwigku). Nawigzujac wigc istnieja czeste roéznice migdzy typami, ktore dla
analizy dzwigku nie sa wazne (np. inne formy obudowy). Aby mozliwie
najmniej potrzebowa¢ zbioréw danych do parametryzacji, beda takie typy,
ktore sie¢ nie rdéznig w analizie dzwigku, z tego samego zbioru danych
parametrowany.

Doktadnie traktujac sg typy te imiona, pod ktorymi stan badania rozne
obiekty analizy (np. transmisja) programu pomiaru melduje. Do kazdego
typu imiona nalezy typ bazy, ktéry zaznacza jeden zbior danych. Typ bazy
jest — spojrz przedni akapit — klucz do zbioru danych. Typ bazy moze
posiadac¢ kilka typéw imion.

Rodzina czy model

Czasami si¢ zdarza, ze na stanowisku badania typy agregatdow maja byc¢
sprawdzone, ktore nie tylko réznig si¢ innym ustawieniem. Do tego nalezy
np. budowa transmisji, ktora moze mie¢ pig¢ lub szej$¢ biegow. Przez ta
réznice kategoryzujemy pomi¢dzy rodzing lub modelem.

Kazdy typ agregatow nalezy do jednej specyficznej rodziny. Przez to moze
program pomiaru specyfiki rodziny bra¢ pod uwagg.
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Nawet jak nie stuzy do widoku, mozna z bazy danych kinematycznie rozne
objekty parametryzowa¢. Te naleza do rdéznych rodzin.

Stan badania, grupy stanu badania

Wilasnie ta w typach nakre$lona mysl, zbior danych w wielu nazwach
uzywany, jest takze w stanie sprawdzenia realizowany. Kazda grupa stanu
badania reprezentuje jeden zbior danych, ktory moze by¢ uzyty do wielu
stanow badan. Tez tutaj to ma ten efekt, ze wszystkie stany badania jednej
grupy stanow badania uzywaja ten sam zbidr danych.

Sytuacja badania (,,Mode“)

Kompletne sprawdzenie, proces catkowitego badania, jest stworzony z Kilku
krokdw. Przy sprawdzeniu transmisji jest mozliwy krok np. ,,3. bieg, liczba
obrotow wzrastajaca”. Te oddzialy si¢ nazywaja sytuacje badania (po
angielsku modes). W kazdej sytuacj zostaja wszystkie parametrowane dane
pomiaru wykrywane i ocenione; kazda sytuacja badania ma indiwidualne
limity i ustawienja.

Jak btedy zostaja wykryte, dostaje meldunek bledow informacje, w ktorej
sytuacji badania btad nastgpit. Tez wpisy w archiwach dan pomiaru albo w
bazie danych parametrow sg do odczytu od sytuacji badan.

Miejsce (,,Location“), wirnik i dawca porzadkowej

Aby doktadnie potwierdzi¢, skad pochodzi dzwigk, ,,rozklada si¢” kandydata
w pojedyncze czesci. Te czesci pojedyncze np. transmisji wida¢ w systemie
jako miejsca albo ,locations®. Wigkszos¢ kandydatow maja krecace sig
czesci, np. watly, lub inne dzwieki tworzace czesci, np. zgbatki. W Rotas
nomenklatura jest wal wirnik i zgbatka dawca porzqdkowej. Opis ,,dawca
porzadkowej“ ma pokaza¢, ze ta czg$¢ charakterystyczng frekwencje
(,,porzadkowa bazy“) zawiera, ktora jest widoczna w spektrze.
,,wirnik® opiera si¢ na frekwencji liczby obrotow: wszystko, co si¢ kreci z ta
samg liczbg obrotow, nalezy do wirnika.

Rotas analiza dzwieku moze by¢ zastosowana to szerokiego spektra
agregatow. Co dla wirnikéw i dawcow porzadkow ma specyficzny agregat,
rozni si¢. Wirnik i dawca porzadkéw moga tez by¢ identyczne: jak np. jedna
zebatka bedzie testowana, to ta zebatka jest tymczasowo wirnik i dawca
porzadku.

Kanaty analizy: synchroniczne i ,,miks*

Centralny krok w analizie dzwigku jest analiza synchroniczna w obrocie (na
detale spojrz rozdziat od strony 27). Przez krok obliczenia moga czesci
sygnatu réznych wirnikdw by¢ od siebie rozdzielone. Te przez oddzielenie
otrzymane warto$ci pomiaru bgda oznaczone jako wartosci synchroniczne
(np. spektra synchroniczne), w skrécie sync. Wprawdzie nie wszystkie



sygnaly w agregacie sa koniecznie do wirnika zwigzane. Dlatego beda tez
warto§ci pomiaru nie synchroniczne w wirniku tworzone. Te wartosSci
pomiaru beda jako miks wartosci pomiaru (np. spektrum miks) oznaczone,
dlatego ze bazujg na mieszaniu wszystkich zrddet sygnatow.

W zaleznosci od rodzaju btedu produkcji mozna znalez¢ synchronicznie albo
w miksie btad produkcyjny. Uszkodzenie na zgbatce znajdzie si¢ na przyktad
przez warto$ci pomiaru synchroniczne odpowiedniego wirnika, glosne
tozyska znajdzie si¢ raczej w miksie.

Przy tym moga wystapi¢ dalsze rodzaje kanatow przetworzenia, kanat stalej
frekwenc;ji albo staty kanat. Ten nie opiera si¢ na podstawie obrotow wirnika,
tylko posiada statg rate probkowanie. State (fix) kanaly beda np. uzywane,
aby uboczne dzwigki (dzwigki przetanczania w transmisji) analizowac.

Jeszcze raz do lepszego zrozumienia: wszystkie kanaly przetworzenia —
synchroniczne kanaty, miks kanat, staly (fix) kanal — sa edytowanymi
kopiami tego jednego sygnatlu sensora. Jesli system analizy dzwigku jest
wyposazony z kilkoma sensorami, istnieje dla kazdego sensora wlasny zbior
z kanatami synchronicznymi, wlasny miks kanat i ewentualnie staty kanat.

Instrumenty

Program pomiaru oblicza (w kazdej sytuacji sprawdzenia) duza palete
zroéznicowanych warto$ci pomiaru i krzywych pomiaru. Aby te zorganizowac,
istnieje wyraz instrument: kazdy rodzaj wielkosci pomiaru bedzie przez
odpowiedni instrument wyksztattowany. Przyktadowo istnieje instrumet
»spektrum porzadku”, instrument ,,calkowity poziom” albo instrument ,,Crest”
(rozpoznania uszkodzen; porownaj ,,Crest & Co“ na stronie 29). Wiele
instrumentow posiadaja parametry, ktorymi ustawiamy w detalach, jak one
pracuja. Te instrumenty znajdziemy w bazie danych parametréw, w Tas
Alyser przy wyswietleniu wynikow 1 oczywiscie tez w archiwum danych
pomiaru.

Instrumenty dziela si¢ na dwie gtdéwne kategorie: wartosci liczby pojedynczej
i krzywe. Jak méwi sama nazwa, wynik sktada sie z instrumentu wartosci
liczby pojedynczej z jednej liczby. Tak na przyktad moze instrument crest
jako wynik ,,3.49” dostarczy¢. Wartosci liczby pojedynczej sa bardzo
przyjazne uzytnikowi: limit jest tez jedng liczba, wyniki mozna przedstawic
tabelarycznie 1 dobrze statystycznie wywartosciowaé (rozdzielenie i tworzy
szeregi czasowe). Instrumenty krzywych jednak majg jako wynik krzywa,
jak spektrum albo przebieg poziomu powyzej liczbie obrotéow (,,Order
Track”). Ograniczenia dla takich instrumentéw sg tez krzywymi,
przedstawienie jest bardziej pracowite i statystyka jest bardziej cigzka.
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Wielkosci pomiaru

Wielkosci pomiaru sg za pomoca instrumentow w roznych kanatach dla
roznych miejsc i sensorOw analizy do przeprowadzenia — Spéjrz
»Instrument® i ,anaty analizy: synchroniczne i ,,miks* od strony 17. Ktore
analizy sa mozliwe, zalezy od sytuacji badania (nie kazde zrédlo sygnatlu
mozna w kazdej sytuacji badania analizowac.) Wigkszo$¢ instrumentow
moze rownolegle przeprowadzi¢ kilka analiz, ktore przez parametr
instrumentéw beda rozroznione. Odpowiednio do insrumentu moga
wielko$ci pomiaru pojedyncze liczby (wartosc liczby pojedynczej), krzywe,
(spektra, przebiegi poziomu) albo gromada krzywych (np. spektogramy) byc¢.

Clavis

Pojedyncze wpisy kluczowe beda przy odpytywaniu danych z bazy danych
ocenione. Do tego naleza w szczegdlnos$ci stan badania i typ. Co w
programie pomiaru musi by¢ rozroznione, jest mode, miejsce, kanat, czujnik
(sensor), instrument i wielko$¢ pomiaru. Dlatego Zze te 6 czgsci do
rozroéznienia w programie pomiaru sg ogromnie wazne, ma z tego utworzony
klucz swoja wtasng nazwe Clavis. W programie pomiaru begdzie za pomoca
Clavis wielko$c pomiaru, ale tez do jej nalezacy wynik i nalezaca granica
zaznaczona. (,,Clavis” pochodzi z taciny i oznacza — klucz!)

Granice i kody btedu

Wiasciwy sens sprawdzenia dzwigku wychodzi z ewaluacji warto$ci
pomiardéw. System Rotas czyni to tak, ze kazdg pojedyncza warto$¢ pomiaru
(czy to warto$¢ liczby pojedynczej albo krzywa) porownuje z kazda
indywidualng granica. Gdy granica zostata przekroczona', blad zostanie
wyswietlony i sprawdzony agregat jako ,,n. OK” oceniony (nie w porzadku).
(warto$¢ pomiaru = granica jest jeszcze ,,OK” (w porzadku).

System Rotas nie uzywa ocen szkolnych, albo wynikoéw jak ,,prawie nie w
porzadku”. To oznacza, ze albo agregat jest w porzadku i moze by¢ uzyty
(sprzedany), albo jest nie w porzadku i musi podlec naprawy.

Dla specyficznych zadan sg mozliwe podziaty na wiele kategorii. To oznacza
wigcej pracy zwigzanej z parametryzacjg dla uzytkownika i powinna by¢
tylko zastosowana, jak istniejag wazne powody. W naszym doswiadczeniu jest
zasada: agregat jest dobry albo zty®.

L Albo nie osiagnicta, pasmo tolrenacji opuszcone albo co bylo planowane dla
dotyczacej wielkosci pomiaru.

2 Ekzystuja tez dwa dalsze wyniki badania: ,,btad systemowy* (np. sensor dzwigkow
jest uszkodzony) i ,,bez oceny* (bez badania).



Poprzez baz¢ danych parametrow otrzyma kazda wielko§¢ prowadzaca
granice i kod bledu. (Oczywiscie moze wigksza ilos¢ wielko$ci pomiarow
uzywa¢ ten sam kod biedu). Jesli wielkos¢ pomiaru granice przekroczy,
otrzymasz w okienku wydatku TasAlyser meldunek, ktéry z kodu btedu,
przynaleznego tekstu i dalszych informacjach (np. stan badania i powodujacy
wirnik 1 dawcy porzadku) sklada sig. W rzeczywistosci potrzebujesz
relatywnie niewiele kodow biedu — tyle, ile potrzebujesz do iloSci
zroéznicowanych tekstow.

Te kody btedow moga by¢ przekazane do stanu badania, z niego na dysk i na
agregacie by¢ zakodowane. W tym przypadku chcesz ewentualnie wigcej
kodéw btedu wpisaé. Wigcej o kodach btedu znajdziesz w rozdziale o bazie
danych parametréw.

Wielkosci prowadzace i cyngiel

Wielkos¢ prowadzgca to wielko$¢ pomiaru, ktora uzyta bedzie do kierowania
pomiaru albo do odniesienia pomiaru. Typowa zmienng referencyjna jest
liczba obrotow, i do kazdego zastosowania analizy dzwigku bedzie co
najmniej jedna liczba obrotdw potrzebna. Ewentualnie ma agregat wigcej od
siebie niezaleznych liczb obrotow. Inna czesta wielkoSc prowadzaca to
moment obrotowy. Tez czas jest wielkoScig prowadzaca, wprawdzie ze
specjalnymi wlasciwosciami: ciagle egzystuje, mimo ze do tego nie ma
sensora (czujnika).

Typowa procedura badania sktada si¢ z sekwencji ramp z wielkos$ciach
pomiaru, a wiec na przyktad w tym, ze liczba obrotu najpierw regularnie od
1000 obr./min. do 4000 obr./min. podwyzszy si¢ a p6zniej na 1000 obr./min.
obnizona zostanie. Tak wigc mamy dwie rampy (wzrastajaca i spadajaca
rampe) uzyte, co daje analizie dzwigku dwie sytuacje badania.

Aby w ramach rampy sfere pomiaru zdefiniowac (cyrka od 1500 do 3500
obr./min.) i w ciggu tej sfery pomiaru wartosci o liczbie obrotu nagrac,
istnieje w programie pomiaru tzw. modut cyngla. Ustawienia cyngla (trigger)
bedg w bazie danych parametrow ustalone i stuzg w programie pomiaru do
sterowania i zdobywania krzywych pomiaru.

Proces badania
Standardowe badanie agregatu w seryjnym testowaniu wyglada tak:

1. Agregat zostaje w stanowisko badania zacisnigty. Stan badania
transmituje do TasAlyser typ agregatu i numer seryjny, gdzie TayAlyser
moze tadowaé parametry i granice do typu. Ten krok sie nazywa insert.
Zaczyna si¢ badanie.
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2. Stan badania przesyta do TasAlyser imie pierwszej sytuacji badania.
TasAlyser zaczyna z kontrolowaniem liczby obrotow (albo innej wielko$ci
pomiarow, ktora zostata w parametryzacji determinowana).

3. Liczba obrotow (lub inna wielko$¢ pomiaréw) osiagga pierwsza
walute startu, ktora zostata w parametryzacji cyngla ustalona. Teraz startuje
nagrywanie pomiaréw. Ten moment si¢ nazywa mierzenie start.

4, Jak wielkos¢ pomiaréw osiagnie ustalong wartos¢ docelows, ustala
cyngiel mierzenie koniec. Nagranie pomiaru jest zakonczone i wyniki do tej
sytuacji badania sg ocenione i do wgladu.

5. Stan badania transmituje imi¢ nastgpnej sytuacji badania. Dalej jak
w kroku 2.
6. Na koncu sprawdzania transmituj¢ stan badania do TasAlyser

remove komende. Wynik jest obliczony i moze by¢ odpytany przez stan
badania. TasAlyser zapisuje wszystkie dane w pliku archiwum, ktére moga
by¢ wystane do bazy danych pomiaru.

Nastepujaca grafika dokumentuje typowe badanie dla transmisji: liczba
obrotow zwigksza si¢ W rampach (,,ciag®) i zmniejsza (,,pchnigcie”). W
rampach sg przez parametryzacje cyngla przedzialy analizy ustalone.
Dhugosé (w sekundach) przedzialow analizy zalezy od stromosci ramp.
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Kolejnos¢ sytuacji badania jest, jak chodzi o TasAlyser, obojetna. Sytuacja
badania moze tez by¢ powtarzana (teraz lub poézniej). Przez to beda
wszystkie wyniki i meldunki bledéw usuniete i nowe zebrane®. Tez nie
musza wszystkie sytuacje w bazie danych w jednym badaniu by¢ uzyte®.

® Jest mozliwe, zamiast tego warto$¢ $rednia albo maksymum z mierzen
powtarzalnych stworzy¢.

* Jest mozliwe, TasAlyser tak parametrowaé, ze blad bedzie meldowany, jak nie
wszystkie zamuwione sytuacje badania zostaty mierzone albo wartosci brakuja.



Jak stan badania wykazuje nowg sytuacje badania (krok 5), przed
osiagnieciem warunku konca mierzenia poprzedniej sytuacji badania (krok
4), zostaja wszystkie wyniki odrzucone i nic nie zostalo mierzone.

Obok regularnych mierzen w sytuacjach badan moga dalsze mierzenia
wystepowac, ktore nie s3a zwigzane do normalych sytuacji badan.
Przyktadem s3 dzwigki przy zmianie biegéw, ktére typowo wystepuja przy
przejsciu pomiedzy sytuacjami badania. Innym przykladem jest testowanie
ustawienia transmisji, przy ktérym TasAlyser z dwoch liczb obrotéw
odpowiednia relacje ustawienia transmisji bada. Test ustawienia transmisji
startuje i konczy si¢ wlasng komenda.

Badanie moze by¢ rgcznie sterowane, €O jest konieczne przy mierzeniu z
systemem mobilnym. Do tej funkcji sg w TasAlyser odpowiednie okna (patrz
nastepny akapit).

Jest tez ta opcja, aby zakonczy¢ badanie, przez komende stanu badania, albo
recznie to zrobi¢. W tym przypadku nie beda wyniki pobierane, wszystkie
pomiary zostaja odrzucone i archiwum danych pomiaru nie bedzie tworzone.

Limity
Jak w poprzednim fragmencie opisane, uzywa badanie dzwigkow wartosci
limitéw do oddzielenia pomigdzy dobrze i zle. Kazda wielkos¢ pomiaru ma
limit (lub krzywa limitu), ktéry moze by¢ indiwidualnie wybrany.
Nastepujace dotyczy granic gornych, znaczy warto$ci granicy, ktorych
przekroczenie do oceny n. OK prowadzi. To si¢ zdarza czesto. Te zasady si¢

tez licza dla wielkosci pomiaru, ktore sa badane przeciw granice dolne albo
odchylenie od wartosci celowe;j.

Jak powstaja granice
Kazdy limit zostaje twrzony z kombinacji wyuczonych walut i statych zasad.

,Nauka“ powstaje z obliczenia warto$ci $redniej i odchylenia standardowego
(rozbiezno$¢) wieloksci pomiaru — spojrz w fragment dolny ,.Jak granice
beda “. Z wartosci sredniej i odchylenia standardowego zostaje wyuczona
granica tak obliczona:

Warto$¢ granicy = wartos¢ podstawowa (,, Offset ) + warto$¢ srednia + faktor x
odchylenie standardowe

Dwie liczby Offset i Faktor zostaja w bazie danych parametrow ustawjone.
Na przyktad: dla wartosci $redniej 77.5 i odchylenie standardowe 2.8
dostaje sie z zwyklym Offset = 5 i faktor = 3

Warto$¢ granicy =5+ 77.5+ 3 x 2.8=90.9
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Obok Offset i faktor jest w bazie parametréw do kazdej warto$ci granicy
dolny i gorny limit. Z tymi szlabanami ustala si¢, w ktorej sferze warto$¢
granicy (limit) morze by¢. W gornym przypadku w bazie danych dolny
szlaban ma wpis 95 i gérny ma wpis 110, to warto$¢ granicy jest 95 a nie
90.9.

Nastepujaca grafika pokazuje tworzenie wartosci granicznej:
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Jak w bazie danych parametréw bedzie dolny i goérny szlaban stawiony na
rowno, to nauka jest catkiem przesterowana: warto$¢ szlabanu bedzie zawsze
jako stata warto$¢ granicy traktowana.

Opis gorny opisuje warto$¢ liczby pojedynczej. Dla spektrow i krzywych
zostaje kazdy punkt krzywej pojedynczo wyuczony (warto$¢ S$rednia i
odchylenie standardowe tworzone). Offset i faktor licza si¢ dla catej krzywe;j.
Dolny i gérny szlaban nie sg pojedyncze liczby, tylko wielokaty, przez ktore
przebieg krzywej granicy moze by¢ ustalony. Te wielokaty si¢ nazywaja
wielokgty minimum i
wielokaty ~ maksymum.
Tu si¢ liczy: ustala si¢
wielokgty minimum =
wielokaty  maksymum
(tez czeSciowo mozliwe),
ma si¢ w tej sferze stalg,
przez wielokat ustlong
krzywa granicy.

Ta grafika pokazuje kilka
mierzen (czarne),

warto$¢ $rednig (zielona), =
., , . an0 850 00 as0 1000 1050 1100 1150 1200 Rpm
okoto warto$¢ S$rednig




pasek * 1 x odchylenie standardowe (magenta) i limit z wartosci $redniej +
5 x odchylenie standardowe (niebieskie).

Spektralne pojedyncze wartosci znane: ,kapelusze“ w
limitach spetralnych

Dla krzywych granic spektrow zawiera Rotas system analizy dzwigku ekstra:
spektralne wartosci pojedyncze, tak zwane kapelusze. Mozna w bazie danych
ustali¢, ze dla charakterystycznych frekwencji (Porzadkowe, spéjrz
,»Frekwencja, Porzadek, harmoniczne* od strony 30) dawcy porzadkowej
osobne wartosci pomiaru maja by¢ tworzone. Te beda niezaleznie od reszty
spektra ocenione i wyuczone i wystepuja jako wartosci pojedynczej liczby
(np. jako ,,porzkadkowe integerencji zebow zebatki A”). Granice tych
warto$ci pojedynczej liczby moga (przez szlaban minimum = szlaban
maksymum) by¢ na stale granice ustalone, a reszta spektra bedzie od nowa
wyuczona. Wyuczona spektralna krzywa granicy nie bedzie aktywna na
pozycji ,.kapeluszy”.

Wyswietlenie daje nam mozliwos¢, aby wpisa¢ granice spektralnych
warto$ci pojedynczych w wyuczony limit krzywej, co daje, ze limit krzywej
wykazuje na odpowiednich miejscach ,,kapelusze” (dlatego ta nazwa).

Sens spektralnych pojedynczych wartosciach liczby pojedynczej jest w tym,
ze si¢ chce ustali¢ dla charakterystycznych frekwencji dawcy porzadkowej
(ingerencja zebow) pewne granice, niezaleznie od nauki reszty spektra.
Poniewaz ta pozycja frekwencji w spektrum jest zalezna od typu agregatu
(przy zgbatce od liczby zebow), nie mozna ,kapelusze” po prostu
intergrowa¢ w wielokgty maksimum i wielokaty minimum. TasAlyser
obejmuje to zadanie, zaleznie od typu agregatu i dawcy porzadkowej
odpowiednie frekwencje obliczy¢ i je w prawidlowo w warto$¢ spektralng
wpisac.

W  przypadkach pojedynczych uzywa si¢ kapelusze, aby pojedyncze
porzadkowe spektra z oceny wyja¢. Dawcy porzadkowej przyktadowo
wywoluja si¢ w kilku (minumum dwoéch) spektrach synchronicznych (ktore
naleza dwoch zwjazanych kotach grzebieni). Poniewaz poziom dzwigku jest
identyczny w tych spektrach, nie trzeba w kazdym spektrze granice posadzi¢
1 mozna inne wyzej posadzi¢, aby ponownych ocen unikac.

W bazie danych parametrow wystepuja ,kapelusze” jako wartosci
pojedyncze pod nazwa instrumentow ,,wartosci spektralne.
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Jak granice beda wyuczone

Dla wartosci $redniej i odchylenia standardowego, ktore majg wpltyw na
wyuczone granice, potrzebuje si¢ kilka mierzen. Jak dowie si¢ TasAlyser,
kiedy pierwszy agregat typu jest gotowy do sprawdzenia?

Nauka jest w dwie fazy podzielona:

podstawowa nauka i doszkolenie.
Podstawowa nauka zawiera mata ilo§¢ | Beesichnuna  [EERERE -]
agregatow (5 do 20), doszkolenie wieksza
ilos¢ (n.p. 200). Obie liczby bgda w bazie
danych parametréw wpisane, jak w grafice || Grundemen ]

ObOk- Inzgesamt I 200

Podczas nauki podstawowej zostajg ||EwZetkonstante [ 200
agregaty testowane bez granic, ktore sag w
bazie danych parametréw ustalone. Jak [Ty |
jeden z tych pierwszych agregatow by byt
bardzo gltosny, to on bedzie oceniane jako n. OK.

Jak nauka podstawowa jest zakonczona, zostaje z wartosci $redniej
odchylenia standardowego pierwszych agregatéw pierwsza wyuczona
granica twrzona. Z nastepnym agregatem zaczyna si¢ faza doszkolenia.

Teraz bedzie nastepny agregat przeciw wyuczong granice testowany. Jak
wynik jest n. OK, zostaje agregat wysortowany. Jak wynik jest OK, to
zostang wszystkie dane tej transmisji do catosci dodane i nowy limit (granica)
ustalony.

gemessene Aggregate (ab Neustart des Lernens)

O e m
Grundlermen Hinzulernen Grenzen fest

Z kazda dalszg transmisjg zostanie podstawowa cato$¢ wigksza i warto$¢
srednia i odchylenie standardowe bardziej stabilne. Jak ustalona liczba
agregatow do nauki jest osiggnigta, nie uczy si¢ dalej i granice zostajg. Jak
si¢ wpisze dla tej liczby w bazie danych parametréw -1, bedzie faza nauki
stata. Jest mozliwe uczy¢ si¢ ,,na zawsze”.

Stata czasu

W bazie danych parametréw znajdziecie panstwo przy parametrach dla nauki
obok liczby dla nauki bazy i celu nauki trzecig liczbe: ,,exponencijalna stata
czasu“ (,,exp. time constant®).

Tak zwane s$rednie wartosci nauki beda, pod doktadnym wzrokiem, nie
rowno przez wszystkie wyuczone mierzenia tworzone. Nowsze pomiary
dostajg wigkszg uwagg niz starsze.



Powodem tego jest, ze przy nowszych mierzeniach doktadniej wyuczona
granica byla aktywna, niz przy starszych. Pierwsze agregaty zostaly tylko
przeciw granice maksymalne badane, i tak jest mozliwe, ze przy nowych
granicach by si¢ n. Ok wyswietlito — Chce si¢ wpltyw pierwszych mierzen
mie¢ nizej.

Jako$¢ dowarto§ciowywania mozna przez stala czasu ustawi¢. Czym wigksza
stala czasu w poréwnaniu do celu nauki, tym bardziej rowno zostaja
mierzenia dowarto§ciowywane. Niskie stale czasu powoduja wigksze
dowartosciowywanie do nowszych mierzen.

Hipotetycznie mamy cel nauki 200. Przy statej czasowej 200 jest wazenie
pierwszego mierzenia przy poréwnaniu z ostanim tylko 37%. Przy stalej
czasowej 100 jest wazenie pierwszego mierzenia przy 14%, przy stalej
czasowej 500 jest 67%.

Panstwo moze zawsze nauke od nowa zainicjowac, catkiem lub selektywnie
dla pojedyncze wartosci granic. Dalsze Informacje znajdziecie panstwo w
akapicjie ,,paremtry nauki‘ od strony 91.
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Teoria analizy dzwieku

Ten fragment opisuje ,,naukowe pochodzenie” do synchronicznej w obrotoch
analizy dzwigkow. Dlatego jest ta cze$¢ mniej wazna dla obstugi TasAlysers
albo ustawy limitdw. Jak panstwo chce zrozumieé, co pojedyncze wartosci
mierzenia znaczg i jak mozna z liczb doj§¢ do powodu, to oferuje si¢ dalej
czytac.

Analiza synchroniczna do obrotéow

Doktadna alokucja btgdow Rotas analizy dzwickéw opiera si¢ na
synchronicznej w obrotach analizy dzwickdéw. Dlatego jest mozliwe,
wydosta¢ z sygnatu sensora dzwigki réznych wewngtrznych waldéw i
wirnikow agregatu.

W bazie danych parametréw sa dane konstrukcyjne wszystkich typow
agregatow. Przez to moze TasAlyser np. z liczby obrotow napedu transmisji i
ustawienia liczby obrotow kazdej zebatki od transmisji lub wirnika kazdego
agregatu obliczy¢.

Z frekwencji obrotow wirnika mozna obliczy¢, jak dlugo jeden obrét przy
aktualnej liczbie obrotdw trwa. Przy ro6znych wirnikach, ktore si¢ innaczej
kregea, sg tez liczby na pojedynczy obrot inne. TasAlyser kroi dla kazdego
wirnika kopie calego sygnatu w fragmenty, ktére zawieraja doktadnie jeden
obrat tego wirnika.

Przez usrednianie przez wigcej obrotow wirnika powstaje sygnal czasowy
synchroniczny w obrotach, w ktérym komponenty dzwigku, ktére nie sa
synchroniczne z wirnikem (i pochodzom od innych wirnikow), wyciszone sg.



Grafika na dole pokazuje teorie synchronicznej w obrotach analisy:

Aggregat :’E

(z.B. Getriebe)

mit Rotoren

(inneren Wellen)

und Ordnungsgebern
(Zahnradern)

Dauer einer
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Separierte Gerauschkomponenten der Rotoren

kanaty synchroniczne i Mix

Po kroku analizy synchronicznej w obrotach sg kilka paralelne wersje
sygnalu sensoru, ktore sg synchroniczne do wirnika i b¢da paralelnie i
niezaleznie od siebie dalej analizowane. Te pasma przetwarzania nazywaja
si¢ kanaty synchron.

Nie wszystkie dzwigki w agregacje sa konieczne synchroniczne do w
konstrukcji zawieranego wirnika (Przyktad: dzwigki tozysk). Poniewaz te
dzwigki nie sa synchroniczne do zadnego wirnika, beda wyciszane w
kazdych synchronicznych kanatach. Aby te dzwigki analiza nie przegapita,
jest dalszy kanal przerabiana: kanat miks. Ten jest tez na podstawie obrotu
walu referencji, zawiera natomiast cato$¢ wszystkich komponentow dzwieku.

Opcjonalnie moze tez by¢ inny kanal przetwarzania, jak kanal stalej
frekwencji lub kanat fix. Jego nie dotyczy obrot wirnika, bo ma stala rate
skanowania. Kanaty fix (state) beda np. stosowane, aby szum tta (szum
zmiany biegéw w transmisji) analizowac.

Jeszcze raz: wszystkie kanaly przedworzenia — kanaty synchroniczne, kanaly
miks, kanaty fiks — sg edytowane kopie tego jednego sygnatu sensora. Jak
system analizy dzwickowej z kilku sonsorami jest wyposazony, jest dla
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kazdego sensora zbior kanaldw synchronicznych, wiasnego kanatu miks i
ewentualnie kanatu fiks.

Crest & Co

Pierwszy krok po tworzeniu synchronicznego (lub miks) kanatu jest analiza
sfery czasu. W tym kroku beda z sygnatu jednego obrotu rézne wielkosci
znane wydobywane. Najwazniejsze wielko$ci znane sa RMS, Peak i Crest.

RMS warto$¢ odpowiada mocy catkowitej sygnatu — méwiac glosnosci®.
Wysoka RMS warto$¢ znaczy, ze agregat jest gltosny. Jak ta warto§¢ Rms
bedzie glo$na, to powoduje wirnik ten dzwigk. Wysoka wartos¢ RMS w
kanale miks méwi o gtosnym agregacie lub powodom poza wirnika. Typowe
warto$ci RMS sg — zaleznie od rodzaju i wielkosci agregatu, liczba obrotu i
inne wptywy — pomigdzy 1 i 10.

Czasami zostaje wartos¢ RMS na logarytmiczng skale dB przeliczona, ze on
jest do poréwnania z powstajacymi poziomami w spektrach. Ta wartos¢ si¢
nazywa ogolny poziom. (Wigcej informacji od strony.)

Warto$¢ Peak jest najwigksza wystepujaca wartos$¢, szczyt sygnatu. Glosny
hatas w trakcie mierzenia powoduje wysoka wartos¢ Peak. Ale tez jak przy
kazdym obrocie wirnika zawierajacym dzwiek ,,Tick™, rezultuje to w
wysokiej warto$ci Peak. Szczyt sygnatlu nastapit kilka razy w takim
przypadku.

Warto$¢ Peak wskazuje minimalnie na uszkodzenie wirnika albo dawcy
porzadkowej, jak przyktadowo uszkodzenie zgba na zebatce. Natomiast jest
wysoko$¢ poziomu maskymalnego sygnatu zalezna od dzwicku
podstawowego: glo$niejszy agregat albo glosniejszy wirnik (= wyzsza
warto$¢ RMS, spéjrz na gore) powoduje wyzsze wartosci Peak. Innaczej nie
musi wzrasta¢ wysoko$¢ poziomu maksymalnego sygnatu z wzrastaniem
liczby obrotow. Dla tego jest warto$¢ Peak $rednio przydatna, jak chodzi o
rozpoznanie fraktur.

Dla rozpozywania fraktur jest wartos¢ Crest raczej niezbedna. Ta (dla

kazdego obrotu) oblicza relacje od szczytu do wartosci $redniej, tak zwane
Peak/ RMS:

Naukowo to gto$nos¢ i moc sg dwie catkowicie rozne rzeczy.



Peak

N {\[\WS[\AAf A
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Warto$¢ Crest pokazuje, jak mocno szczyt wskazéwki wybija. Wysoka
warto$¢ Crest jest bardziej znak na ,.tykowanie” niz wysoka wartos¢ Peak.
Typowe wartosci Crest sg przy 4 — 8, zaleznie od agregatu.

Wartos¢ Crest zostaje dla kazdego wirnika (kanal synchroniczny) osobno
obliczone. Wysoka warto$¢ Crest w kanale synchronicznym czgsto znaczy
frakture przy dawcy porzadkow (zgbatki) na wirniku.

Z wartoscig Crest jest znajoma kurtoza. Warto$¢ kurtozy idzie w gore, jak
sygnat ma wiele szczytow. Szum powstaje jako dzwigk. Niesprawne tozysko
igiel moze taki szum produkowac.

Frekwencja, Porzadek, harmoniczne

Z (synchronicznego w obrotach) sygnatu czasu zostanie dla kazdego obrotu
spektrum obliczone. (Czasami wida¢ dla tworzenia spektra wyraz ,,FFT* =
,,Fast Fourier Transform®.) W spektrze wida¢ charakterystyczne frekwencje
roznych dawcow porzadkowych. Jak si¢ spektrum odchyla od (wyuczonej)
normie, tak mozna z rodzaju odchylenia rézne fraktury rozpoznac.

Jak sygnat czasu si¢ analizie spektralnej poddaje, to si¢ otrzymuje spektrum
frekwencji. Jak np. w sygnale czasowym nast¢puje wyrazny komponent z
160 drganiami na sekunde, to wystepuje w spektrum frekwencji linia przy
160 Hz.

Uzywa si¢ analize spektalng na sygnat czasu synchronicznego w obrocie,
dostaje si¢ jako frekwencje nie Hz, tylko wielokrotnos¢ frekwencji obrotow:
wystepuje w sygnale czasu przykladowo wybitny komponent z 16
oscylacjami na obrot, powoduje to linie w spektrze przy 16, do zrozumienia
jako 16 krotne frekwencji rotacji albo 16. porzgdkowej. Dla tego si¢ nazywa
spektrum sygnatu czasu synchronicznego w obrocie spektrum porzqdkowe.
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Jak si¢ analizuje dzwick zebatki z 16 zgbami, to styszy si¢ przy kazdym
obrocie 16 ,kliknije¢”, jak zeby zebatki nachodzg na siebie. Te 16 ,kliknije¢”
tworza w spektrze podrzadkowym linie przy 16. porzadkowej. Ta linia nie
jest zalezna od frekwencji relacji (liczba obrotdw): obojetnie czy zgbatka ma
10 czy 20 obrotow na sekunde: zostaja zawsze ,,16” kliknije¢” co obrot i 16.
porzadkowa. To si¢ nie liczy dla frekwencji w spektrze frekwencji: przy 10
obrotach na sekunde generuja 16 ,kliknije¢” frekwencje z 160 Hz, przy 20
obrotach na sekunde natomiast 320 Hz.

Przy przyktadzie mozna rozpozna¢ plus spektra porzadku w porownaniu do
spektra frekwencji: spektrum porzadku jest nicuzaleznione od liczby obrotow,
i mozna komponenty spektralne bardzo tatwo kategoryzowac do zrodet (jak
16. porzadkowa 16 zgbow zgbatki).

Proste systemy analizy dzwiekéw produkuja spektrum porzadkowe, W
ktorym tworzg spektrum frekwencji i o$ frekwencji przez liczbe obrotow
dziela:

Frequenz- Ordnungs-

spekirum l: spektrum

Division durch die
oo e e gveons cvoct ot b,

|||||||||||||||||||||||||| _|_'_'_'_'_'_|_H_I_'_'_'_|_'_'_'_H_T_|_'_'_'_'_'_Ord

160 320 16 32

Analiza synchroniczna w obrotach sygnatlu czasu w systemie Rotas tworzy
doktadniej rozdzielone spektra porzadkowych i potrafi dla kazdego wirnika
wiasny spektrum obliczy¢. Wynik ,,prostej” analizy porzadkowej jest do
porownania z kanalem ,miks” systemu Rotas (poréwnaj ,kanaty
synchroniczne i Mix‘ na gorze).

Harmoniczne

Jak w przyktadzie opisane, sg przy transmisjach dominujacymi dzwigkami
ingerencje zgbow, znaczy ten dzwiek, ktory wynika, jak zeby w zebatce
nachodza na siebie. Jak przy gitarze tworzy ingerencja zgbow nie tylko
dzwigk sinusa z pojedyncza frekwencja, tylko to ingerencja posiada jak
instrument dzwigk podstawowy (korzen) i harmoniczne (overtone).

Znajduje sie w spektrze przede wszystkim frekwencje podstawowe albo
porzadkowa bazy (np. 16. porzadkowa i tak dalej). Rotas analiza dzwigku
nazywa porzadkowe bazy ,pierwsza harmoniczna” albo ,,H1”, podwojna
porzadkowa bazy ,,druga harmoniczna” lub ,,H2”, i tak dale;.

W typowym spektrze zebatki wida¢ harmonijne tatwo. Czy jednak H1 jest
wiekszy od H2, lub H4 jeszcze sie odczuwa, zalezy od geometrii i jaka



zgbatka ma powierzchnig. Dlatego nie mozna tworzy¢ wzoru z limitami dla
harmonijne i trzeba si¢ indiwidualnie dostosowac do okoliczno$ci projektu.

Obok porzadkowych zebow i harmonicznych wystepuja czesto tez wstegi
boczne. Wysokie wstegi boczne mogg wzkazywaé wybiegi lub nie okraglosci
(poréwnaj. ,,Typ* na dole).

Instrument ,,wartos¢ spektralna“

Ogolnie pokazuje spektrum charakterystyke dzwicku. Poza tym maja
pojedyncze pozycje w spektrze, przedewszystkim w spektrze porzadkowym,
specyficzng waznos¢ i oferuja wazne informacje o cze$¢ do sprawdzenia. Do
tego nalezg juz wzpomniane ,.harmoniczne” i ich wstggi boczne, ale tez inne
pozycje moga zaleznie od agregatu co$ pokazac.

Instrument ,,warto$¢ spektralna“ oferuj¢ warto$¢ liczby pojedynczej, ktora
odpowiada warto$ci spektra na pewnym miejscu — jak na przyktad wysokosé
pierwszej harmonji jako wartos¢ liczby pojedyncze;j.

W praktyce si¢ zdarza, ze wida¢ pozycje, ktore odpowiadaja cze$ciami
porzadkowej ingerencji zgbow (np. potowa ingerencji zgbow). Uszkodzone
albo uzyte $ciernice w produkcji kotach zgbatych moga takie dziwacznosci
na kolo zebate ,,wszlifowaé”. Nazywa si¢ je biedy dzielenia.

Plusy warto$ci spektralnej w poréwnaniu z ogélnym spektrem sa, ze mozna
seperatng granice (spojrz ,,Spektralne pojedyncze wartosci znane:
,»kapelusze“ w limitach spetralnych* na stronie 24) i tez indiwidualne kody
btedow mozna ustali¢ i wartosci znanej liczby pojedynczej *latwiej
statystycznie mozna ocenic.

Instrument ,,warto$¢ spektralna® nie jest ograniczony, pojedynczg
porzadkowa ze spektra wyciagnaé. Mozna tez na przyklad wartosé
maksymum z paska porzadkowego albo calkowita energie od paska
porzadkowego jako wartos¢ spektralna definiowac.

Procesy wartosci mierzenia

Wszystkie aktualnie przedstawione wielkosci pomiaru maja jednag rzecz
réwng: warto$ci zostaja podczas czasu mierzenia (jak powyzej rampy liczby
obrotdéw) maksymowane, minimowane albo usrednione (zaleznie od
parametryzacji) i powoduja finalowy wynik, przyktadowo spektrum. Czego
si¢ nie zauwaza tym sposobem, jest przebieg wielkosci pomiaru powyzej
liczby obrotow, czas albo moment obrotowy. Czesto nie widaé
nadzwyczajnoSci przez caly czas mierzenia, tylko przy specyficznych
momentach obrotowych albo liczbach obrotow i znika, jak si¢ tylko jedna
wartos$¢ przez caly czas mierzenia tworzy.
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Aby ta luke wypehié, egzystujg réozne wielko$ci pomiaru przebiegu dla
Peak, Rms, Crest, Kurtozy, warto$ci spektralnej i spektrow. Z nimi mozna
przebieg wielkos$ci pomiaru przez wielko$¢ pomiaru w krzywej zapisaé i
oceni¢. Przebieg wartosci spektralnej poza wielkosci prowadzacej nazywa
si¢ przebieg poziomu porzadkowego albo ,,Order Track*.

Jak sie nagrywa kurs spektréw powyzej wielkosci prowadzacej, dostaje si¢
spektrogram. One sa, jak chodzi o rozmiar danych, najbardziej wymagajace,
pokazuja natomiast bardzo dokladny obraz relacji dzwigkdw podczas
badania.

Instrumenty sekundarne (drugorzedne)

Juz przedstawione wielko$ci pomiaru zostaja podczas czasu mierzenia przez
dzielenie, minimowanie, maksymowanie i nagrywanie ustalone. Wyjatkiem
jest tu warto$¢ spektralna, bo on moze wpierw by¢ ustalony, jak spektrum
dotyczace jest gotowe.

Instrumenty, ktorych wynik si¢ opiera na przetwarzaniu oceny innych
instrumentéw, sg nazywane instrumenty drugorzedne. Obok wartosci
spektralnej egzystuja dalsze instrumenty drugorzedne, Ktdre pierw po
obliczaniu innej wielko$ci pomiaru moga by¢ oznaczone. Do tego nalezy
interwat krzywych i wielokat krzywych.

Oba instrumenty drugorzedne potrzebuja jako datum wchodzace krzywa
przebiegu. Interwat krzywej oblicza z tej krzywej warto$¢ liczby pojedynczej
dla tej czesci krzywej (maksymum, minimum, warto§¢ $rednia). Jak sig
interwal krzywej na krzywa przebiegu zastosuje, ma si¢ mozliwos$¢, analize
przebiegu w czgsci podzieli¢, aby w tym warto$¢ pojedyncza obliczy¢, ktora
pokazuje charakterystyke catego przebiegu. Zdobywa si¢, bo mozna wtedy
charakterystyki przebiegu statystycznie ewaluowaé (jak wszystkie wartosci
pojedynczej liczby).

Wielokat krzywej uzywa si¢, aby krzywa z wielokatem porownacé i wartos¢
charakterystyczng wytworzy¢. Latwo mozna minimum albo maksymum w
interwalu wazno$ci wielokata oceni¢ (jak interwal krzywej), mozna tez
powierzchnie pomigdzy wielokatem i krzywej obliczy¢. To ocenianie si¢
uzywa przy analizie krzywej, ktora moc przelaczania poza drogg prztaczenia
pokazuje. Warto$¢ pomiaru, ktéra wychodzi, charakteryzuje prace
przetaczenia.

Instrumenty drugorzedne nie r6znig si¢ w parametryzacji, tworzeniu limitow
i ocenianiu od innych instrumentéw. Wazne jest, aby uzywaé instrument
drugorzedny (n.p. interwal krzywych), mie¢ bazowy instrument (kurs
wartos$ci pomiaru).



Kroki analizy

Z przesztych fragmentow mozna dosta¢ pierwsze wrazenie analizy
dzwiekdéw: analiza synchroniczna w obrotach 1 podzielenie kanalow
synchronicznych, obliczanie Crest & Co, analiza spektralna, instrumenty
drugorzedne.

Nastepujaca grafika pokazuje typowe kroki analizy dzwieku:

TAS-Box (Sensoren)

v

Drehzahil-
bestimmung

v

umdrehungs-
synchrone
Analyse

" I S —
Aufspaltung der Rotoren

Zeitsignal-Mittel Zeitsignal-Mittel l Zeitsignal-Mittel |
v v
Spektrums-
berechnung
Berechnung von
Crest, RMS, ...
spektrales Mittel l

v v

Ordnungspegel- l Maximierte l

Verlédufe Spektren

v v v

Bewertung (Vergleich mit Grenzwert)

OczywiScie moga, zaleznie od agregatu lub projektu, wystgpowaé dalsze
kroki analizy. Ta grafika stuzy do orientacji i pokazuje trzy wazne zrodta
wielko$ci pomiaru, ktore sg do ewaluacji: wartosci liczby pojedynczej z
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sygnalu czasu, maksimowane spektra porzadkowe i kursy pozioméw
porzadkowych ponad rampe pomiaru.



Typowe wzory dzwieku

Kazdy typ agregatu zawiera charakterystyczny dzwick i wzor dzwigku. Przez
to nie jest mozliwe tworzenia prostej listy z regétami jak ,Jak si¢ styszy to w
TasAlyser, to ten agregat ma tam frakture®.

Ten rozdziat dokumentuje tylko kilka, typowych probleméw, ktére
wystepuja przy zgbatkach. On ma pokazywac, jak si¢ interpretuje rezultaty
mierzenia TasAlyser.

Nastepujgca Tabela pokazuje typowe btedy produkcji przy zgbatkach, z tego
wynikajacy sygnal dzwigckowy (jakosciowy) i spektra porzadkowe (tez
jakosciowe). Dalsze informacje na nastepnych stronach.

y_ "%
/

Uszkodzenie

/ " covceet et e
Dobra zgbatka |
Réwny sygnat czasu, doktadne porzadkowe ingerencji zebow
<
AR
Ve
) T
/ —H—H—|—H—H—|—H—|—H—|—H—|—I—I—H—|—H—

Wysoka wartos¢ Crest. W spektrum ,,grzebien” (wszystkie porzadkowe

podwyzszone)

Powierzchnia
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np. powyzszona wartos¢ RMS, dodatkowe porzadkowe (,,porzadkowe
<Y ducha®)

“p

zla

nie okragle, |

ekszentryczne

Modulacja sygnatu czasu; w spektrum wstegi boczne porzadkowej
ingerencji zebow

Przy dobrej zgbatce bedzie wida¢ w spektrze synchronicznym w wirniku
(,,kanal synchroniczny”) porzadkowe zgbatki H1, H2, H3 i inne.

Niesprawnosci przy pojedynczych zgbach da si¢ odczuc przy sygnale czasu i
beda rejestrowane przez warto§¢ Crest. W spektrze wida¢ ewentualnie
»grzebien przy wszystkich porzadkowych, natomiast tylko przy bardzo
glo$nych uszkodzeniach.

Fraktury powierzchni jak np. zmarszczki albo btedy dzielenia powodujg
dalsze linie spektralne. Te si¢ nazywajg ,,Porzagdkowa ducha®, bo takie koto
zgbowe z taka liczba zebow nie egzystuje.

Nieokragtosci i1 ekscentrycznosci doprowadzaja do modulacji dzwigku
ingerencji zgbow 1 te powoduja wicksze wstegi boczne obok porzadkowe;j
ingerencji zgbow. Dlatego potrzebuje sie do wykrywania wsteg bocznych
dodatkowe ,.kapelusze” w spektralnych krzywych granic (spojrz ,,Spektralne
pojedyncze wartosci znane: ,,kapelusze“ w limitach spetralnych* na stronie
24).




Program TasAlyser

Program TasAlyser, tez znany pod nazwa TasAlyser albo program pomiaru,
przerabia sygnaly czujnikow, oblicza z tego wartosci pomiaru i ocenia te pod
uwagg limitow. Wlasciwa analize dzwigkow przeprowadza TasAlyser

Zaleznie od projektu pomiaru lub Zyczenia klienta jest TasAlyser
individualnie do konfiguracji, co dotyczy komponenty analizy projektu i
wyglad okien. Ten akapit przedstawia ,,typowy* projekt pomiaru i czgste
wyswietlenia, okna i funkcje.

Katalog projektu

Tak, jak si¢ za pomocy programu Microsoft Word dokument Word otwiera i
edytuje, otwiera programm TasAlyserein projekt mierzenia. Program
TasAlyser jest w typowym folderze programéw Windows zainstalowany (np.
W C:\Programy (x86)\Discom albo C:\Program Files\Discom) °.
Bez projektu mierzenia by TasAlyser tylko byt pustym opakowaniem.

Projekt nie jest, jak w Word, pojedynczy plik (i nie mozna tak fatwo tworzy¢
nowy projekt jak plik Word). Do projektu nalezg wiele plikow, ktore sg w
folderze projektu.

Czesto jest w katalogu projektu c:\Discom\Measurement\. .., folder w
katalogu C:\Discom\Measurement\MultiRot\Méjprojekt. Katalog
zawiera czesto foldery i skrot do startu TasAlysers z tym projektem
mierzenia.

Catkowita zawarto$¢ katalogu projektu jest w akapicie ,,Dalsze funkcje
TasAlyser opisane, pojedyncze foldery juz w nast¢pujacych akapitach a
bazie danych parametrow i nauce. Tu jest tylko wazne wiedzie¢, Ze istnieja
projekty i one si¢ roznig. Jak si¢ nie wie, gdzie jest katalog projektu, mozna
przez komende menu katalog projektu w menu plik programu TasAlyser
znalesc.

Widok z géry

Grafika nastgpujacej strony dokumentuje ,,typowy” widok ekranu programu
pomiaru. Wida¢ kilka okien i wyswietlania. Te okna mozna (i inne, nie
pokazane) zorganizowa¢ indiwidualnie, mie¢ otwarte lub zamkniete. Nie ma
ustalonego szablonu rozdzielenia ekranu.

® Rzeczywista $cieszka instalacji moze przez zmienna $DiscomSoftwareRoot$
by¢ wypytana.
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Mozna tez rozne podzialy ekranu ustawic, te zapisa¢ pod faworytami pozycji
okien i tak widoki tatwo przetaczy¢. (Wigcej o tym w czeSci ,,Dalsze funkcje
TasAlyser.)

Teraz do wtasciwych okien:

Menu gloéwne i

,,Toolbar*

Okno mozaikowe

Wyswietlenie
. :

# Tashlyser W |-MT
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C635.6.35.06 [BT.06]
OK

5060000 09.Sep'2009,15:35:40

Prifzustand (Gang)

\ €635.6.35.06 :B'matén-m

Ratio [MAN | NUM

| (np. liczba

Okno doku

Proces badania

Okno protokoléw

Jak typowo przy programach Windows, wida¢ na gorze w gtéwnym oknie
pasek menu z o0go6lnymi komendami dla programu pomiaru i
,»Toolbar* (pasek narzedzi) z przyciskami do wywotania najwazniejszych
komend. Pojedyncze komendy zostang w dalszych fragementach dalej
przedstawione.

W grafice wida¢ pod listwa menu i Toolbar dla TasAlyser typowe okno, tak
zwany Scope. Nazwa jest — jak grafika — podobna do oscyloskopa. Scopes
stuzag do wyswietlenia réznych krzywych pomiaru (jak spektra porzadkowe
albo przebiegi poziomoOw). Scopes moga tez spektrogramy wyswietlaé.
Wiecej o obstudze Scopes jest w fragmencie ,,Scopes* na stronie 46.



Po prawej obok Scope jest w zdieciu ekranu okno mozaika wywotane. Te
okno wyswietla wyniki mierzonych wartosci liczby pojedynczej. Kazde
okno odpowiada warto$ci pomiaru , a kolor pokazuje, jak blisko jest wartos$¢
pomiaru do granicy. Przekroczy warto$¢ pomiaru granice, bedzie
odpowiednie pole czerwone. Za pomocy guzika Ustawienia po prawej
mozna widok konfigurowaé, jak ilos¢ wyswietlonych warto$ci pomiaru
ograniczy¢.

Okno mozaika wystepuje tez w innej formie, oknie wartosci pomiaru. W
oknie wartosci pomiaru zostang wartosci pomiaru jako linijki w tabelach
wywotane. Z tabeli mozna warto$ci pomiaru, limity i inne wyczytac. W
oknie wartosci pomiaru beda przekroczenia limitdow na czerwono
podkreslone.

Ponizej Scope i okna mozaikowego znajduje si¢ okno wydarzen. W oknie
wydarzen mozna wida¢ (momentalny) wynik ogolny i btedy badania. Wiecej
o0 tym oknie w akapicie ,,Obstuga okien®.

Po prawej na gorze widaé Wyswietlenie wynikow, tez zwane jako ,,$wiatta“.
Natychmiast pokazuje to wyniki ewaluacji wszystkich sytuacji badania:
zielono = jest dobrze, z6tto = w trakcie badania, czerwono = btad znaleziony,
szaro = jeszcze nie badane.

Ponizej ,,$wiatel” sg trzy instrumenty wy$wietlenia pokazane. Te instrumenty
wyswietlajg wartosci wielko$¢ prowadzacych, znaczy liczby obrotu, moment
obrotu i inne instrumenty obrotu moga tez inne warto$ci wyswietla¢, jak
aktualny catkowity poziom (,,glo$nos¢”) dla sensora. Wigcej o istrumentach
wyswietlenia w fragmencie ,,Instrument* od strony 47.

Proces badania, centrala komend

Ponizej instrumentéw, W obrazie ekranu na dole po prawej, wida¢

wyswietlenie procesu badania. (Okno ma czgsto
ommand Center X « o
Stevening duach 0 tytut ,,Centrala komend* lub ,,Command Center*.)

(G [@ o | W fragmencie ,,Proces badania“ na stronie 20

e : zostate opisane, jak proces badania zostanie
Top / Prifvorschit dzielony w klika sytuacji badania. W oknie proces
CE35.6.35.03

badania wida¢, ktory typ agregatow zostaje
O 5| [JWers testowany i w ktorej sytuacji badania on jest.

Priltzustand (Gang) Okno proces badania ma tez inny format
RD wyswietlania, przy ktorym wszystkie dotyczace
?_'g sytuacje badania sg jako lista zapisane:
12:3 Przedstawienie zostaje zmienione za pomocg
2L ikonu @.
3-D . . . .
3C W catkowitej formie moze okno procesu badania
::E by¢ uzyte do sterowania  procesu badania
5D
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(,,manualne sterowanie”), przez to nazwa ,,centrala komend”. Wybiera si¢
pierw typ agregatu do badania w liscie wyboru pod Typ/zasada badania i
naciska si¢ na Gotowy. Potem wybiera si¢ w liscie sytuacje badania. Aby
wystartowaé mierzenie, kliknij na Mierzenie, aby mierzenie zakonczyc,
kliknij jeszcze raz.

Mozna komendy procesu tez paralelnie wysta¢ do sterunku stanu badania.
Tak mozna serwisie albo startowaniu niepelne badania uzupei¢ lub
brakujace komendy stanu badania doda¢. Podczas normalnego badania
oferuje si¢ wylaczy¢ tg opcje, przy wylaczeniu przycisku Reka w oknie
procesu badania i okno w matg forme zmieni¢ (przycisk @).

Okno doku

Dodatkowo do tych okienek (ktore najwazniejsze byly przedstawione w
ostatnich akapitach) ekzystujg tez okna cumowania. Okna cumowania nie
stuza do pokazu wartosci pomiaru lub winikow, ale obstudze programu
pomiaru.

Na dole okna gltéwnego, po lewej stronie, sg wydatek okna doku i
sterowanie procesu mierzenia:

I —

=] Ausgabe 4 Messablauf-Steuerung

TasAlyzer

Okna doku sg poza jedng zakladke glowng (index tab)
wyswietlone. Pojedz myszka na zakladke glowna i zaczekaj
moment, albo kliknij na zakladke gtéwna, aby wyswietli¢

okno doku. Jak okno doku jest wyswietlone, wida¢ po

prawym kacie elementy obstugi. Te elementy steruja

zachowanie okna doku. Za pomocy ikonu ,,pin” (Sredni ikon)

mozna okno doku ,pinowac¢”, ze nie zniknie znowu
automatycznie, jak si¢ kliknie poza okno. Date

Wydatek

W oknie doku Wydatek wystgpuja wiadomosci programu i " E
meldunki status. Okno wydatku jest podzielone w kilka -
rozdiatow (przez opwiedni przycisk na dolnej krawedzi okna). W
oddziale komunikacja wida¢ spis komend sterujacych, ktore
zostaja przesylane pomigdzy stanem badania i programem
pomiaru.

Sterowanie procesu mierzenia

To okno ma kilka duzych guzikow, ktore kieruja process badania.
Te guziki beda uzyte, jak program mierzenia w sytuacji

YT TOTY — — -, Fym—T} po—




mierzenia mobilnego (n.p. podczas jazdy w samochodzie) korzysta z
komputera z ekranem dotykowym.

Konfiguracja systemowa

Przycisk dla okna doku konfiguracja systemu jest przy lewym kacie okna
glownego programu, razem z przyciskiem dla okna faworytow:

Program pomiaru sktada si¢ z wielu pojedynczych modutow programu.
Wigkszo$¢ tych modutéw pracujg w tle i nie trzeba si¢ zajmowaé tymi. Przy
potrzebie oferuje okno konfiguracji dostep do kazdego modutu programu.

Faworyty

W oknie faworytow sg najwazniejsze moduty programu. Tu mozna znales¢
przyktadowo modut dla Scope spektréow porzadkowych, okno protokotéw
albo nagrywanie plikdbw Wave. Jak si¢ okno widoku, przyktadowo Scope,
zamknelo, i si¢ je chce znowu otworzy¢, to wystarczy rozszerzy¢ faworyty i
dwa razy na odpowiedni wpis kliknaé.

Kazdy modut z konfiguracji systemu mozna doda¢ do faworytow. Wiecej do
organizacji faworytow i do uzytku konfiguracji systemu jest do przeczytania
w oddziale ,,Dalsze funkcje TasAlyser*.

Przy zamknigciu okna doku (naprwade zamknigty, a nie w tle), a si¢ je chce

znowu otworzy¢, to mozna to w menu Widok programu pomiaru. Tam sg
okna doku pod dalszym menu Listwy ikondw i okna doku.

Linia statusu

Pasek status znajduje si¢ na dolnej krawedzi okna glownego. Po prawej
mozna odczyta¢ rozne informacje:

C635.6.35.03 (BT.03) 175349-34 FC —‘r-- MAM L“L-J
Aktualny typ Numer seryjny Sytuacja | Sytuac | Informac | Manualne
(typ bazy) badania |ja je dalsze | sterowanie
mierze jest
nia aktywne

Sytuacja badania (mierzenie trwa) zostaje przez ikon wyswietlona: jak
zgbatka czerwony zab Discom ma, jest trakt mierzenia aktywny.

Jak w przedostatnim polu si¢ MAN wyswietli, jest sterowanie manualne
aktywne 1 mozna sterowac proces badania przez menu i strzatki. Jak pole jest
puste, jest manualne sterowanie nie aktywne. (Dla normalnego badania
rekomendujemy, manualne sterowanie wytaczyé — spojrz ,,Aktywacja
recznego Ste“ na stronie 50).

Po prawej wida¢ status TAS Box za pomocy symbolu.
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Przy starcie traktu badania, podczas wczytania danych aktualnego typu
agregatu, wyswietli si¢ po lewej obok pola aktualnego typu pasek postepu.
To wskazuje, ze stan badania wystartowal nowe badanie.

Po trakcie badania znikng wy$wietlenia do sytuacji badania i ikona sytuacji
badania. Informacje typu i nummer seryjny zostaja tak, ze mozna sprawdzic,
co zostato ostatnio badane.



Obstuga okienek

Okna raportow

Okno raportéw wyswietla (dotychczasowy) caty wynik badania i meldunki
btedow.

W pierwszym rzedzie wida¢ aktualne badanie. Wpisy s3: nazwa stanu
badania, typ agregatu, w klamrach typ bazy (Typ bazy tylko jest widoczny,
jak ma inng nazwe jak typ), potem numer serii i znaczek czasu. Ten znaczek
czasu jest, jak stan badania nic inne nie transmituje, punkt startu badania.

Analysis Results - O g
390.B-MT C635.6.35.03 [BT.03] 3190584 14.Sep'2009,15:58:04
3C
4C
400 Gearmesh loud 102.29 / B80.00 [ 35.01 45.00 Qrder Value Synch Alb.Prim./lgin H1
500 Eccentricity 94.69 / BO0.00 [ 85.8]1 £4.00 Qrder Value Synch Alb.Prim./lgin H1_SB
5D
5C
6D
6C

Pod gorng linig wida¢ na kolorowo dotychczasowy wynik badania.

Odtad wystegpuja lista sytuacji mierzenia i ewentualnie meldunki btedow.
(Wyswietlanie sytuacji mierzenia, w ktorych nie wystapity btedy, jest do
wyboru — spdjrz na dole)

Meldunek btedu zawiera nast¢pujace elementy: najpierw kod bledu i
dotyczacy tekst, jak definiowany w bazie danych parametrow. Potem
nastgpuja warto$¢ pomiaru i dotyczacy tekst, jak definiowany w bazie
danych parametrow. Wtedy nastepujg warto$¢ pomiaru i dotyczaca warto$¢
granicy, ktorej przekroczenie prowokuje meldunek btedu. W kaciastych
klamrach wpisuje si¢ warto$¢ §rednig wyuczong dla wielko$¢ pomiaru, Ze si¢
do limitu ma dalszy punkt, aby ,,natur¢ uciekiniera” warto§ci pomiaru ocenié.
Potem dodaje si¢ do wartosci pomiaru pozycje. Jak ta si¢ interpretuje, zalezy
od warto$ci pomiaru: pozycje w spektrach porzadkowych sg porzadkowe,
pozycje w  przebiegych  poziomu
wielkos$ci pomiaru (np. liczby obrotu), i
inne. Wtedy nastepuja opis WIelKOSCI | o i sie profustance anseigen
pomiaru z szczegétami o wirnik, sensor i [ sensorkanal anzeigen

inne: Clavis wielko$ci pomiaru. Anslysekanal nur fr "Mix” anzeigen
[] Haupt-sortierung nach Fehlerprioritat

PI’ZGZ pOdWéj ny prZyCISk na Okno OtWiera [] "Interne” statt "externer” Fehlercodes zeigen
Slq dlalog OpC_]l [ Fehler-schwere-Gruppe anzeigen

Max. Anzahl angezeigter Fehler: 50

Berichtsfenster-Optionen E

Berichtstext

Tu mozna wybraé, czy wszystkie

wymierzone sytuacje badania maja by¢ Darstelung
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wyswietlone, czy tylko te z meldunkami btedow. Tez mozna ustali¢, czy w
meldunkach ma sensor by¢ wyswietlony. (Przy uzyciu jednego sensora, nie
potrzebuje si¢ tego wyswietlenia.)

Normalnie b¢dg meldunki btedow w listach sytuacjami badania sortowane.
Jak si¢ Gtéwne sortowanie priorytem btedu wiaczy, zostang meldunki
waznoscig (jak definiowane w bazie danych parametrow) sortowane.
Sytuacja badania zostanie czgsciag meldunku btedu.

,Swiatta“

,Okno $wiatel pokazuje pola dla kazdej sytuacji mierzenia. Kazde pole
pokazuje przez kolory wynik dla tej: szary = bez oceny, zielony = OK,,
czerwony = btad wystapil. Zaleznie od projektu moga dalsze kolory wystapic.
Pole sytuacji mierzenia, ktore jest w trakcie pomiaru, jest zotte.



Scopes

Okno Scope potrafi wyswietli¢c krzywe lub spektogramy. W programie
pomiaru wida¢ czesto spektra porzadkowe i przebieg poziomu, ale tez przy
kontroli kalibracji i justowaniu detektora liczby obrotdw mozna jego uzy¢.
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Krzywe moga w Scopes by¢ rozdzielone na kilku powierzchniach (,,Panes*).
Po prawej od Panes wida¢ liste z wyrazami krzywych w tej Pane.

Mozna uzywac¢ paski przewijania na dot i w lewo, aby 0§ X lub os y ustawic,
przyblizy¢ albo si¢ dosta¢ do innej kategorii:

ﬂ( - - ) ) - ) >+ —-0.

Uzyj pasek przewijania jak zawsze, aby widok zmieni¢. Guziki + i — stuza do
powiekszenia i zmniejszenia. Guzik O skaluje 0§ automatycznieie, ze widaé
wszystkie krzywe catkiem. Guzik po lewej (przy y osi na dole) zmienia 0§
tak, ze si¢ (przy zachowaniu aktualnego powigkszenia) zaczyna przy 0.

Poniewaz Yy 0$ jest koplowana dla wszystkich Panes, jest tylko jeden y pasek
przewijania. Jak Scope spektrogram pokazuje, jest dodatkowy z pasek
przewijania po lewej.

Na dole po prawej w oknie Scope wida¢ grupe z przyciskami. Te przyciski
maja te funkcje:

Automatyczne »Zamarzniety Legende wigczy¢ | Narzedzie do
skalowanie ekran® lub wylaczy¢ ogladania danych
wszystkich osi
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Aktualne ustawienia | Zapamigtane Zrodta danych Kolory krzywych i
skali zapamigtaé ustawienia skali Scopes opcje
wywotaé wy$wietlenia

W dialogu kolory krzywej (guzik na dole po prawej) mozna kolor krzywych
i ich rozdielenie na Panes zmieni¢. (Naci$nij na guzik ,,Zapisac¢“ w listwie
narzedzi okna gtdéwnego programu, aby zmiany zapisac.) =]

Prawy przycisk w Pane otwiera menu kontekst, dla tej Pane, prawy
przycisk po za Pane otwiera menu kontekst dla catego Scope z funkcjami tej
Pane. Tym sposobem mozna krzywe Scopes eksportowa¢ — jako grafika albo
rzedy danych w formacie Excel. Podwojny przycisk na legende otwiera okno
z wpisem warto$ci odpowiedniej krzywej.

Przy Scopes, aktualne dane pokaza¢ (np. spektra porzadkowe) mozna
krzyzyk z wysSwietlaniem warto$ciami wywotaé, w ktorym przy nacisku
lewego przycisku mozna myszke ruszy¢.

Dalsze funkcje Scopes sa w akapicje ,,Dalsze funkcje TasAlyser*.
Instrumenty pokazu

Wyswietlone okno instrumentéw pokazuje warto$§¢ do zmiany, przyktadowo
aktualng liczbe obrotu. Zadanie instrumentu jest, to wyswietlone graficznie
przekazac.

Aby oszczedza¢ miejsce na ekranie, nie maja okna istrumentéw imion, jak
normalne  okienka. Aby okno instrumentdow posuwaé, trzeba
»dotykac¢* lewym przyciskiem myszki w
centrum okna.

Przez okno instrumentéw ma si¢ dostep do Dl‘ﬁ‘-hZ'ﬁhl
dwach sfer ustawien. Jeden dotyczy wygladu ]

instrumentow 1 inny tworzenie wartosci (jak d
obliczenie liczby obrotow). Aby dialog
ustawien dla tworzeniu wartoSci wywolac,

kliknij dwa razy w okno instrumentow.

Dalsze szczegdly o chwyceniu wielkosci prefean
prowadzace w akapicie ,Dalsze funkcje |[Aussshen: - [Farbschema:
TasAlyser* od strony 118. (fommn]  N—
Anzeige-Elemente
Przy nacisku prawego przycisku myszki w J|Name  [V|Einheit /] Zahlenwert
oknie otworzy si¢ dialog do konfiguracji Skalenbereich: 0 3500
wygladu: ] Markierung: 1500
| Grenze: 3000
Zahlenformat: 4 . 0 Hz statt UpM
Verhalten
@) Direkt Gedampft Peak Hold
Instrument schiiefien l OK




Tez ten dialog ma pasek tytutowy. Wida¢ go zawsze ponizej instrumentu, do
ktérego nalezy, i moze by¢ przez ,,dotyk” przesuwany.

Mozna wybraé, ktory wyglad instrument ma mie¢ (strzatka jak ilustrowana,
bar, cyfrowe wyswietlenie, ...) i ktory schemat kolorow ma by¢ uzyty.

Kazdy instrument moze dodatkowo do graficznej reprezentacji wartosci (np.
dodatkowo do belki) nazwe wielko$ci pomiaru, aktualng warto$¢ liczby i
jednostke wielko$ci pomiaru wyswietlic. Wlacz ta opcje przez odpowiednia
skrzynke sterujgca.

Dla graficznej reprezentacji trzeba zasieg skali wpisa¢. W gornej ilustracji
wystarczy skala od 0 do 3500 (w tym przypadku Obr./min.). Przy
wartoséciach poza zasieg skali stanie grafika przy wybiciu petnej skali.

Kazda forma instrumentu wyswietlenia moze dodatkowo punkt przy
wartosci wyswietli¢, jak granice goérng. Poniewaz grafika nie posiada skali,
sg punkty i granice wazne, aby szczegbdlne wartosci podkresli¢. W grafice na
gorze przyktadowo zostang punkty przy 1500 i granice przy 3000 uzywane,
aby w grafice sfere pokaza¢, w ktorej si¢ bada. Mozna tez doda¢, jak
wyswietlenie zebow wartosci ma by¢ formatowane (przed i po komie).

Ogolnie chcemy warto$¢ bezposrednio mie¢. Mozna istrumentowi dodac
przytlumienie, jak w mechanicznym sprzecie.

Z guzikiem Instrument zamknaé zamyka si¢ okno instrumentow (Bo nie
istnieje rzad tytutowy z wlasnym guzikiem do zamykania). OK potwierdza
ustawienia i zamyka dialog ustawien.

Potagczenie stanowiska badania

W otoczeniu stanu badania zostaje TasAlyser przez komendy sterowany,
ktore przesyla sterowanie stanu badania (pordwnaj ,,Komputer pomiaru® i
,,Komunikacja ze stanem “ od strony 11).

Czgsto s3 komputer pomiaru i stan badania przez klasyczng seryjng linie
polaczone, ale tez polaczenie przez sie¢ przy uzyciu odpowiednich
protokotow (UDP, TCP/IP) jest mozliwe. Komputer pomiaru moze zawiera¢
Profibus karte, albo nawet przez ,,low level* Parallel Bit Interfaces ze stanem
badania komunikowac.

Plus komunikacji komend jest, Zze mozna tg tatwo §ledzi¢, rozumie¢ i nowe
komendy doda¢. Przy komunikacji Bit nie wolno zapomnie¢, ktory Bit co
znaczy, i nowe komendy nie mozna — braku Bit — tak tatwo dodac.

Wszystkie rodzaje potaczen stanu badania zostang w TasAlyser w jednakowy
protokét komendy przettumaczone. To jest zadaniem modutu decoder.
Decoderowi mozna dodaé¢ dodatki, ,,Plugins“, aby dodatkowe komendy
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wprowadzi¢. Komunikacja ze stanem badania zostaje w oknie Wydatek,

oddzial Komunikacja, protokotowane (spdjrz ,,Okno “ na stronie 41).

ﬁb}; _ wyw_oiac ustaw1en1,a_ 1nteKrfles_u, wyw “oiaj pierw
onfiguracje systemu (spojrz ,,Konfiguracja“ na stronie SET——— -

42). Tutaj wida¢ przeglad drzewa wszystkich modutow O (G —
programu pomiaru. Otworz oddziat Ocenianie i w tym

wezel Centrala komend (albo Command Center). Tam | 2/
wida¢ ten albo moduly interfejsu, przyktadowo modut z —

nazwa Seryjny interfejs. Przez przycisk podwojny @ oot | [ Wessung
na odpowiedni ikon w drzewie konfiguracji ®-E Fifustand (Gang
systemu otwiera si¢ dialog ustawien. Eg

Jak komunikacja dziala normalnie, mozna podczas 1D

badania w oknie centrali komend wida¢, jak typ agregatu 20
zostaje wczytany, sytuacje badania zostajg przetaczane i et
tak dalej. Uwaga: Tutaj mozna w centrali komend 3C
sterowanie przez stan badania wylaczy¢! (Guzik 4D
wyswietlony bedzie czerwony.) 50

Jak si¢ ma okno centrali komend zamnkigte, mozna je 5D
przez podwdjny nacisk na wpis centrali komend w
drzewie systemu otworzy¢ (Juz poznato si¢ ten wpis,
jako modut wyzszy modutow interfejsu.) Zwykle a0
znajduje sie centrala komend tez w faworytach. &
Command Center

Wiecej o oknie centrali komend mozna przeczytaé w
,,Sterowanie procesu mierzenia‘““ na stronie 41.

Reczne sterowanie

Jak Tas system w stanie badania jest wbudowany, bedzie normalnie proces
badania przez stan badania sterowany. Stan badania przesyta komendy do
programu pomiaru (jak ,,nastepny typ agregatu jest ..., ,nastgpna sytuacja
badania jest ...). Proces tej komunikacji moze by¢ $ledzony w oknie
wydatku w oddziale Komunikacja (sp6jrz w fragment ,,Okno : Wydatek* na
stronie 41).

Przy uzyciu TasAlyser w moblinym mierzeniu, trzeba proces badanie
samemu sterowa¢. Tez przy uruchomieniu stanu badaniu lub pracach
serwisowych moze by¢ konieczne, aby sterowaé program pomiaru r¢cznie.

Podstawowe rozkazy sterunku (porownaj tez ,,(prze) bieg mierzenia“ na
stronie 20) sa:

° Zapowiedz typu agregatu i rownoczesne startowanie nowego traktu
badania,



. Wilozy¢ sytuacje badania,

. Wystartowac i zakonczy¢ mierzenie,

. Zakonczy¢ (lub anulowac) trakt badania.

Dodatkowo moga by¢ numer seryjny i inne informacje by¢ wpisane.

Komendy sterowania mogg za pomocg komend menu, elementéw sterowania
albo komend klawiatury by¢ dane, jak zostanie przedstawione. Wszystkie
procedury sg identyczne i moga byé mieszane (jak poczatek badania przez
komendy menu, wybér sytuacji badania przez okno ,,centrala komend” i
startowanie mierzenie przez klawiature i klawisza F7).

Aktywacja recznego sterowanja

W zasadzie musi r¢czne (manualne) sterowanie catkiem by¢ wiaczone. Aby
niechcace bledy podczas automatycznego traktu badania unikaé, nalezy sie¢
wyltaczy¢ manualne sterowanie.

Aby wilaczy¢ reczne sterowanie, sa dwie mozliwosci:

. W menu Projekt komende Reczne

sterowanie W1QCZYé Steusrung durch b
. . & Prifstantt|] |G Hand

° W oknie Centrala komend przycisk reka (@Prifaen| (@ Herd |

aktywowac¢ (spojrz na ilustracje po prawej). Tvp ¢ Priifverschiif
CE35.6.35.03

Jak manualne sterowanie jest aktywne, bedzie w
linijce status TasAlyser (na dolnym kacie okna lﬂj L
glownego, na prawej stronie) w przedostatnim oknie | Frifzstand(Gand)

ikon MAN wys$wietlony (spéjrz na ilustracje na | &2
stronie 42). D

1€

Centrala komend o

Jak manualne sterowanie jest ustawione, mozna 3-C
proces badania przez okno Centrala komend 4D
sterowaé. Wybiera si¢ pierw typ agregatow do 50
badania w liscie pod Typ/zasada badania i naciska | |t
si¢ na Gotowy. Potem si¢ wybiera w liscie sytuacje 6L
badania. Aby wystartowa¢ mierzenie, kliknij na
Mierzenie, Aby zakonczy¢ mierzenie, kliknij
ponownie. Wtedy wybiera si¢ inng sytuacje badania. Na koncu badania
wylaczy si¢ znowu guzik Gotowy.

Jest wazne, aby wylaczy¢ mierzenie, przed wyborem nastgpnej sytuacji
badania. Jak si¢ nie wylaczy mierzenia, bedzie mierzenie anulowane i
warto$ci zostang odrzucone. (Odwrotnie to jest metoda, ktéra pozwola
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anulowa¢ i ponownie wystartowa¢ nieudane mierzenie podczas np. jazdy
samochodowej.)

Okna doku do sterowania procesu mierzenia

Jak na stronie 41 zostato opisane, zawiera okno doku Sterowanie procesu
mierzenia wielkie guziki do wywolania gérnych podstawowych komend
sterowania. Okno zostato tworzone do komputeréw z ekranem dotykowym i
wywotuje ogdlnie te same funkcje jak dolne komendy klawiatur i komendy
menu. Na guzikach okien doku zostang informacje o guzikach komend
wyswietlone.

Komenda menu

Komendy do sterowania traktu badania sa pod menu Projekt. Tu sa obok
komend, ktére mozna tez wywota¢ przez okno Centrala komend, komendy
do ustawy numer6w seryjnych i komenda do anulowania traktu.

Niektore komendy sterowania sa w tle menu, aby menu byto proste. Zostaw
strzalke¢ myszki na chwile na tytuty menu (,,Projekt®), albo kliknij na ikon
rozszerzenia na koncu menu, aby wyswietli¢ wszystkie komendy.

Niektore komendy sa tez jako przyciski w pasku narzedzi (Toolbar) (pod
listwa menu).



Sterowanie klawiaturg

Nastpepujgca tabela daje widok komend przez klawiature. Niektore
komendy moga korzysta¢ z wielu przyciskow:

Klawisz Funkcja
Whpisaé i zmienia¢ numer seryjny i informacje

F2 dodatkowe

F3 Mierzenie w aktualnej sytuacji badania zakonczy¢ i od
nowa rozpoczac.

F4 Mierzenie zakonczy¢, w liscie nastgpng sytuacje
badania wsadzi¢ i tam mierzenie rozpoczac.

F5 Badanie zacza¢ (wyswietli si¢ okno do wyboru typu

Ctrl+l agregatu).
Sytuacje badania wybra¢ z listy. Sytuacja badania

F6 moze przez klawiature by¢ wybrana albo przez strzatki
1.

F7 Mierzenie start / koniec. (Tylko jak sytuacja badania

Spacja jest wlozona i raz na sytuacje badania.)

Alt+F7 Mierzenie anulowac

F8/ Ctrl+R Regularne konczenie traktu badania

F9 / Alt+Ctrl+R Anulowac trakt badania

Page? W liscie poprzednig sytuacje badania wybraé

Page| W licie nastgpnag sytuacje badania wybrac

Szczegobty do F3, F4, Page t i Page |

Wszystkie te komendy klawiatury koncza mierzenia aktualnej sytuacji

badania.

Tylko przy F3 zostaje mierzenie anulowane (bo ma by¢ powtorzone),
aktualna sytuacja badania znowu wywotana 1 mierzenie ponownie

wystartowane.

Inne komendy powoduja regularne zakorczenie mierzenia w aktualnej

sytuacji badania. Wtedy zostanie nastepna albo poprzednia sytuacja badania
wsadzona. Kolejnos¢ w liscie si¢ wtedy liczy, jak jest w oknie centrali
komend albo w oknie wyboru przyktadowo, ktore si¢ otwiera za pomocy
F6 i jest do wezytu. Kolejno$é sytuacji badan jest ustalona w tabelach bazy

danych parametrow i moze by¢ zmieniona przy potrzebie.
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Przycisk F4 startuje po wezytaniu sytuacji badania nastgpne mierzenie. F4
shuzy, aby podczas jazdy mierzenia szybko wystgpujace sytuacje badanie bez
straty czasu wymierzy¢ (porownaj w ,,Fehler! Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden.* na stronie Fehler! Textmarke nicht definiert.).

Przyciski Page koncza mierzenia aktualnej sytuacji badania i idg do
nastepnego lub poprzedniego traktu badania, bez wystartowania mierzenia.
Uzywa si¢ je, jak koniec ostatniego traktu badania i poczatek nastepnego nie
sa w kolejce.

Nie wolno zapomnie¢, ze przy obstludze
klawiatury okno procesu badania (,,Proces
badania, centrala komend*, strona 40) W | Typ/Frifarschri (2]
wielkiej formie nie moze mie¢ ,fokus i Berst

wpisu”, poniewaz te okna tykaja przyciski
klawiatury. Kliknij na inne okno (p. | cictand (Gang)

Scope), albo przetgcz okno centrali komend e

na zmniejszony widok:




Prawa uzytkownika i poziomy autoryzacji

Program TasAlyser zna trzy poziomy autoryzacji: normalny uzytkownik,
,dostarczyciel” i administrator.

Normalny uzytkownik posiada tylko ograniczone mozliwosci. On moze okno
widoku wywotaé i zamkng¢, ale nie ma dostepu do konfiguracji systemu
albo dialogu ustawien. Zmiany przy pozycji okien albo ustawienia nie
zostang na zawsze zapisane, nawet przy przycisku na guzik Zapisaé w
listwie narzedzi.

W normalnym uzytku stanu badania oferuje si¢ normalny poziom autoryzacji,
aby unika¢ niechcacych zmian w ustawieniach.

Dostarczyciel ma dostep na konfiguracje systemu i na wigkszo$¢ dialogow
ustawien. Przykltadowo moze dostarczyciel funkcje kalibrowania wywotaé
(spéjrz ,,Uzycie funkcji kalibracji“ na stronie 149) albo ustawienia
komunikacji do sterowania stanu badania zmieni¢. Niektore podstawowe
ustawienia jak parametryzacja kanatow A/D TAS-Box nie sa dostepne dla
dostarczyciela.

Poziom Administrator pozwala pelny dostep do ustawien i funkcji
TasAlysers. Jak TasAlyser zostal dopiero zainstalowany, to on dziala w
poziomie administratora.

Aby zmieni¢ poziom administracji, mozna w menu TasAlyser wywota¢ pod
projekt komende prawa uzytkownika. W dotyczacym dialogu zostaje
aktualny poziom autoryzacji zaznaczony:

Benutzerrechte x

Berechtigungsstufe dndern

. () Benutzer {kein Passwort)
Aktualny poziom

autoryzacji jest O Einrichter
,~Administrator ~N ® Administrator

Aby poziom autoryzacji zmieni¢, Wybierz odpowiedni poziom. Dla
dostarczyciela i administratora trzeba hasto wpisa¢, normalny uzytkownik
nie ma hasta. Jak si¢ nie zmieni poziomu autoryzacji, nie trzeba hasta
zmieni¢  (nawet jak sie zostaje przy poziomie administratora albo
dostarczyciela).

Ustawione hasto dla dostarczyciela i administratora jest: discom
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Inne hasta beda w zwyklym tekscie pliku Application.sea pod
identyfikatorami UserLevelPasswordl dla zalozyciela i
UserLevelPassword?2 dla administratora wpisane, jak:

UserLevelPasswortl: 12345
UserLevelPassword2: ab4321

Plik Application.sea mozna znalez¢ w katalogu projektow w e
folderze Application; do wywotania np. za pomoca Editor Notepad)
Jak panstwo potrzebuja pomocy przy zaktadaniu albo zmiany haset,

. Edit
zapraszamy do kontaktu z nami. e



Zarzadzanie parametrow TasForms

System Rotas uzywa zarzadzanie parametrow zabezpieczonej bazy danych.
Bez bazy danych nie moze system Rotas dziata¢. Zarzadzanie limitow i
granic powstaje tez w bazie danych (Por6wnaj akapit ,,JJak powstajg
granice“ na stronie 22). Dlatego jest wazne, aby zna¢ fundamentalne
koncepcje zarzadzania perametrow.

W tym rozdziale pokazujemy, jak si¢ tworzy nowe agregaty i wytworzone
agregaty zarzadza, i pokazujemy, jak si¢ limity ustawia.

Baza danych w catkowitym systemie

Baza danych i interfejs uzytkownika

Baza danych parametréw jest baza danych Access i jest jednym plikiem
(koncéwka .mdb). Ten plik bazy danych zawiera tabele do parametrow. Aby
ustawi¢ te parametry, nie otwiera si¢ tej bazy danych (co za pomocg Access
jest mozliwe), natomiast si¢ uzywa interfejs uzytkownika.

Ten akapit przedstawia interfejs uzytkownika ,,TasForms® — ktory jest baza
danych Access. TasForms zawiera tylko formularze, ale nie dane (parametry).
Przy wystartowaniu TasForms 1!gczy sie¢ z bazg danych parametrow
(,,projekt®) i paremetry projektu moga by¢ modyfikowane.

Cache parametrow

Podczas badania nie pobiera program pomiaru danych z bazy danych
parametrow, tylko pobiera dane z Cache parametréw. Ten Cache parametrow
powstaje z wielu plikow wiasnego katalogu. On moze by¢ (i czasami musi
by¢) wykasowany, bo on musi by¢ z bazy danych rekonstruowany.

Zaleznie od koncepcji zarzadzania parametrow, mogg pliki cache by¢
tworzone dwoma sposobami. Zwykta metoda jest decentralizowana od
programu TasAlyser na komputerze pomiaru przeprowadzona. Jak stan
badania melduje nowe badania, bada program pomiaru, czy w bazie danych
parametrow dla typu agregatu byly dane zmnienione. Jak tak, zostaje Cache
parametrow dla tego typu aktualizowany (co trwa krotkg chwile). Jak nie,
uzywa si¢ dalej tego Cache i program pomiaru jest gotowy.

Metoda 2 uzywa centralny komputer (Serwer) do zarzadzania parametrow.
Baza danych parametréw jest tam zapisana i zostaje tam od programu
dodatkowego wczytana, ktore tworzy dane Cache i rozdziela przez sie¢ na
stany badania. Program TasAlyser nigdy nie laczy si¢ w tym przypadku
bezposrednio z bazg danych.
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Pliki Cache i baza danych zostang od TasAlyser tylko na poczatku traktu
badania wczytane. Zmiany, ktore si¢ w trakcie badania wykonato, dotycza
dopiero nastgpnego badania.

Uruchomi¢ TasForms

Aby wystartowa¢ TasForms, jest na pulpicie skrot stworzony. Ikona pokazuje

zielone ,,D*:
< ﬁ )
—_—

zazwyczaj jest skrot na pulpicie albo w folderze na pulpicie pod nazwa
,»Rotas for Experts“. Z podwojnym przyciskiem na ikon startuje zarzadzanie
parametréw i to okno si¢

WYéWieﬂi: TasForms: C:\Discom\Measurement\MultiRot\DL501\ParamDb}
W linii tytutu duzego x|
okna wida¢ $ciezke, pod e
ktorej jest plik bazy Neuen Typ hinzufiigen
danych parametrow, Ertfemen eines Typs
ktorego sie edytuje. Mate

okno zawiera prawie onsnidionsdaten

same guziki, ktére ey e
otwierajg dalsze okna do Einzshwertgrenzen
edytowania danych. Kurvengrenzen

Dalej tez  pokazuje Lemparameter
pOW}’ZCj gu21klem Andenungskommertar
dolnym, ktéry zamyka A
program, numer wersji. ||| I wetere Enstelungen

Jak si¢ ma pytania do Lo ”"“zf_—TF
zarzadzania parametrow, 1R

trzeba  zna¢  wersje
programu  zarzadzania,
aby unikaé
nieporozumiatos$ci, bo nowa wersja moze istnie¢ i mie¢ inne funkcje.

Ze skrzynka kontroli ,,dalsze ustawienia® moze lista z guzikami do wyboru
by¢ rozszerzona. Poniewaz wybory, ktore beda do ustugi, implikujg dalsza
wiedze, nie beda dalej wspominane na poczatku.

Bezpieczenstwo i serwis
Backup (kopia zapasowa) bazy danych

Jak si¢ zmienia wpisy w bazie danych i si¢ popelni btad, moze kilka wpiséw
zosta¢ nieuzytych. Rekonstruowanie tych wpisow jest bardzo trudne lub nie



mozliwe, i si¢ zyczy przycisk ,,cofnij”, ab wywota¢ sytuacje poprzednig. Nie
ma doktadnie takiego przycisku do tego, natomiast taka funkcje.

Jak zarzadzanie parametréw bedzie wystartowane, tworzy automatycznie
kopie (Backup) aktualnego pliku. Niechcace zmiany moga by¢ zawsze tak
wycofane, ze ,,stary” (zapisany) plik bazy danych moze by¢ wywotany.

Jak zmiany byly zrobione i si¢ chce program wylaczy¢, pojawi sie okno z
pytaniem o zapis: zl

Nie w tej SytuaCji pI‘OWOkuje, ze ‘L?/ wollen Sie die Anderungen beibehalten?
ostatnia kopia zapasowa (tworzona ze '
startem zarzgdzania parametrow) bedzie
wywolana i aktualny plik bazy danych
zostaje odrzucony. Tak w tej sytuacji utrzymuje wszystkie ustawienia i
konczy zarzadzanie parametréw. Przycisk ,,Anulowac® konczy tg akcje i
wroci  si¢  do zarzadzania parametréw. Ewentualnie  wiaczone
,,Maksimowanie“ widoku zostanie wytaczone.

Informacja tutaj: zmiany w formularzach zarzadzania parametrow maja
natychmiast efekt i beda od razu w plik bazy danych zapisane. Jak program
pomiaru pyta baze danych o aktualna dane, podczas dane zostaja zmienione,
moga tez nie stale dane w plikach

:
CaChe Wqudowac_ B3 Version x|
Yersion [ &
Jak si¢ odpowiedziato na gorne pytanie  atum [ 7402 2003 0006:38
z tak, otworzy si¢ jeszcze formularz, Tu  Operator e

Kommentar

mozna zmiany jeszcze komentowac.
Ten formularz jest tez dostgpny przez
guzik Komentarze zmian. Wtedy nie B |
mozna komentarze wpisaé, tylko
dostaje sie wyswietlone, ktére zmiany ostatnio w bazie danych zostaly
zrobione.

Plik bazy danych i Backups (kopie bezpieczenstwa)

Plik bazy danych jest w katalogu projektu (uzyj komende menu Plik —
Katalog projektu w programie TasAlyser, aby wywotaé katalog projektu) w
folderze parambb. W tym folderze zostaje automatycznie katalog Backup
tworzony, w ktorym sa starsze wersje bazy danych. Do kazdego numeru
wersji, jak wida¢ w gornym formularze, egzystuje plik bazy danych.

Mozna starszg wersje wywotac, jak si¢ odpowiedni plik z foldera Backup
wyniesie 1 nazwie numer wersji si¢ usunie. (Pierw trzeba odpowiedniej bazie
danych nazwe zmieni¢, usung¢ albo przesuna¢.) Jak si¢ uzupetni recznie plik
bazy danych, trzeba zawarto$¢ foldera Cache wykasowaé. Ten jest w
katalogu projektu pod L.ocals\CacheData.
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Defragmentowanje bazy danych

Jak si¢ wiele zmian w bazie danych przeprowadzito (przede wszystkim, jak
si¢ usuneto), oferuje si¢, defragmentowa¢ baze danych. Jak si¢ kasuje dane,
zostaje plik bazy danych defragmentowany. To znaczy: Przyktadowo plik
bazy danych zawiera zbiory danych 1 du 5. Jak teraz zbiory 3 i 4 zostang
wykasowane, to zbior 5 nie bedzie automatycznie na koncu zbioru 2, tylko
sfera uzyta przez 3 i 4 nie bedzie uzywana. Plik bazy danych nie bedzie
mniejszy i zawiera nie uzyte sfery. Acces decyduje, czy ta sfera bedzie dalej
wykorzystana.

Fragmentowany plik bazy danych potrzebuje niepotrzebnie miejsce na
twardym dysku. Dostepy na te dane trwajg dtuzej, dlatego oferuje si¢, po
wigkszym kasowaniu defragmentowaé. Odpowiedni przycisk jest pod
zaawansowanymi ustawieniami formularza startowego.

Jak panstwo chca plik bazy danych wysta¢ przez Email, na przyktad do
Discom, aby dosta¢ rade, to trzeba baze danych pierw defragmentowaé i
zapakowa¢ plik bazy danych (np. za pomoca ,7-Zip“, ktory jest
zainstalowany na kazdym komputerze pomiaru).

Zaktadanie i usuniencie typu
Nowy typ lub nowy typ bazowy?

Czgste zadanie jest w zwigzku z parametryzacjg systemu analizy dzwicku
tworzenie nowego typu. Jak juz w fragmencie Typ i na stronie 16 opisane,
moga mate zmiany obudowy transmisji powodowa¢ nowg transmisje ID typu.
Ale tez catkowicie nowe transmisje dla nowej platformy samochodéw nie sa
rarytasem.

Jest mato wazne, czemu istnieje nowy typ: Najpierw trzeba odpowiedzie¢ na
pytanie, czy si¢ potrzebuje dla tego typu nowego typu bazy. System
pomiardéw potrzebuje wtedy nowego typu bazy, jak przy istniejacych typow
bazy nie ma zadnego, ktory ma tego samego dawce porzadkowej z tymi
samymi porzadkowymi bazy (liczby zebow). Jak nowy typ ma ta samg ilos¢
zgbow jak instniejacy typ bazy, trzeba tylko dla tego typu bazy nowa nazwe
typu uzy¢. Czasami si¢ zdarza, ze si¢ chce nowy typ bazy tworzy¢, nawet jak
si¢ liczba zgbow zgadza. To si¢ robi, jak si¢ spodziewa, ze dzwigk nowego
typu bedzie inny od egzystujacego typu bazy.

Jest tez pozniej mozliwe, typ, ktory do tego czasu tylko byt nazwg, do typu
bazowego przemienic.

Nazwy

Nazwy typdw, typow bazy (i inne objekty bazy danych, ktore maja nazwg)
moga zawiera¢ liczby, numery i znaki ,tacznik’, ,podkreslone’ i ,punkt’.



Spacje i dwukropki sg zabronione. Pismo duzymi lub matymi literami robi
roznice.

Tworzenie nowego typu bazy
Wychodzimy z zalozenia, ze nowy typ si¢ rézni w liczbie zebow od
wzystkich innych typow bazy. Trzeba stworzy¢ nowy typ bazy. Odpowiednia

funkcja jest do ustugi pod goérnym przyciskiem formularza startowege: Nowy
typ bazy dodaé¢. Otworzy si¢ nastepujacy formularz:

=
¢~ Nur Basisinformationen
ubemehmen
Mever Basistyp I_ﬁl“]‘] = Alle verbundenen Daten
: ubemehmen
Kopiere von [=] Hinzuflgen
6001 -

-

W polu ,Nowy typ bazy“ mozna wpisa¢ nazwe dla typu bazy. W
nastgpujacym przykladzie zostaly typy bazy nazwane liczbami od 6000.
Nowy typ bazy ma mie¢ nazwe 4711.

Jest przydatne, startowa z pustym zbiorem danych dla nowegu typu bazy,
bo trzeba nastgpujac wybrac istniejacy typ bazy jako wzor. Te dane zostang
przejete dla nowego typa bazy. Oferuje sie, wybra¢ typ bazy jako wzor, ktory
jest podobny do nowego typu bazy. Czym bardziej podobne te typy, tym
mniej trzeba dopasowywac.

Jak si¢ wybrato ekzystujacy typ bazy i si¢ jego wybrato w liscie, naciska si¢
na guzik Dodaé. Teraz bedzie nowy typ bazy tworzony i dane typu szablony
kopiowane. Jak ta akcja jest przeprowadzona, otworzy si¢ meldunek w
programie Akcja przeprowadzona. Po przycisku na OK, zamyka si¢ okno
meldunku i formularz wpisu dla typu bazy.

Poniewaz sam typ bazy nie wystarcza, aby dostarczy¢ dane do programu
pomiaru, tworzy si¢ do typu bazy nazwe typu (to znaczy, do typu bazy 4711
egzystuje automatycznie typ 4711, ktéry nalezy do typu bazy 4711). Bo nie
mozna wykluczy¢, ze nazwa typu bazy juz moze istnie¢ jako nazwa typu dla
innego typa bazy, moze akcja si¢ nie udac. Typ bazy jest stworzony, ale do
osiagnigcia przez nazwe typu. Przede wszystkim program pomiaru nie moze
operowa¢ z tym typem bazy. Dopiero tworzenie nowego typu i
podporzadkowanie do tego typu bazy usuwa problem.

Z tym zwigzane sg dwie roznice, ktore moga powodowaé, ze nowy typ bazy
nie moze by¢ tworzony. Te zostang reklamowane z meldunkiem btedu.
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Program skarzy, jak si¢ nacisnic Dodaé, bez wyboru ekzystujacego typa
bazy przed tym. Innym razem bg¢dzie wywotany meldunek biedu, jak ten typ
bazy juz istnieje. Jast wiadome, co trzeba zrobi¢. Nie ma meldunku, jak nie
zostal nowy typ bazy wsadzony. Program wtedy ale tez nic nie robi.

Na tym miejscu jeszcze wskazanie, ze ogloszony formularz od programu nie
tylko stuzy do tworzeniu nowego typa bazy, ale tez na innych miejscach, jak
chodzi o dodanie nowych obiektdw. Zachowanie i sterowanie sg analogowe,
jak juz przedstawiono.

W zwigzku z innymi obiektami niz typ bazy, oferuje si¢, zmieni¢ ustawienie
opcji ,,wszystkie polaczone dane przejac” do ,.tylko informacje bazowe
przejac”. Przy zmianie, zostana z szablony tylko podstawowe dane
kopiowane, ale nie np. zwigzane wielko$ci parametrow. Standardowo beda
wszystkie do szablony zwigzane dane przejgte.

Zaktadanie nowego typu

Jak mozna wybra¢ dla nowego typu egzystujacy typ bazy, trzeba dla typu
bazy nowy typ tylko doda¢. Ta funkcja jest pod guzikiem Nowego typa
dodaé w formularze startowym zarzgdzaniu parametrow. Kliknij na guzik
aby otworzy¢ nastepujacy formularz:

Pole  wprowadzenia

informacji i lista =10l x|
boru o leWC. S » “iorhandene Typen
Wy p J q Meuer Typ 4711 (4711 ) -
podobne do formularza [z 8001 (5001 )
tworzenia nowego vorhandsner gggg Egggg %
Basistyp I EARNERT Bl 6004 (6004 3
typu bazy. Dodatkowo SEoE
SIQ ma po prawej Typ hinzufiigen | ggg? Eggg? g
stronie  liste, gdzie D)
istniejace typy zostang e0i0 (e010)
wyéwietlone, 4 6012 (6012 )
przydzielonymi typami o =l
Datensatz; 4] 4 1k [r|r#]won 1
bazy w klamrach. [P [T

Aby nowy typ teraz stworzy¢, jest procedura |vorhardener
tatwa: nowy typ w polu wpisaé, typ bazy z [Basistvp
listy wybra¢ (w klamrach po typie bazy sg
przydzielone typy napisane) i guzik Typ dodaé¢ nacisna¢. Jak akcja si¢ udata,
wyswietli si¢ nowy typ w liscie ekzystujacych typow. Tez zostanie nowy typ
w liscie wyboru w klamrach za typ bazy dodany.

|4?11 (4711, 2] j

Ta Akcja moze nie powies¢ si¢, jak pod nowy typ bedzie imi¢ wybrane,
ktore juz egzystuje. Program wywota w takim przypadku meldunek biedu.

Usuwac typy i typy bazowe



Czasami si¢ zdarza, ze agregaty zostang planowane do produkcji, ale jednak
wtedy nie tak beda budowane. Jak si¢ tworzylo juz typy do tych agregatow,
chce si¢ je znowu usuna¢. Ta funkcje mozna za pomocy guzika Kasowanie
typu w formularze startowym zarzadzania parametrow wywotaé. Jak sie
przycisnie ten guzik, otworzy si¢ ten formularz:

Za pomocg listy wyboru mozna teraz typ (nie typ bazy) wybrac. Przycisk na

Kasowaé powoduje, ze ten typ x
bedzie  wykasowany z bfizy Priiflingstyp 13schen
danyCh parametrow I JeSt Wahlen zie den Mamen des zu laschenden Priflingstyps aus:

nieznany dla programu pomiaru.
Friiflingsharne m

Jak w tym przypadku bedzie :

sytuacja, ze typ do kasowania Leschen | L

jest ostatni i tylko jeden, ktory

nalezy do specyficznego typa bazy, to pojawi sie to okno:

Microsoft Access x|

Da mit diesem Typ kein weiterer Mame verbunden ist, lGschen Sie hiermit auch den Basisprifling und somit alle

P
‘-{/ Priflingsdaten,
Abbrechen |

Naciénie si¢ na OK, zostang typ i jego typ bazy wykasowane. Wszystkie
ustawienia, ktore zostaty zrobione dla tego typu bazy, zostang wykasowane
(granice, liczby zgbow, 1 inne). Nacisnie si¢ na Anuluj, nic si¢ nie stanie. Typ
i typ bazy zostana w bazie danych.

To robi sens, poniewaz si¢ nie chce zawiera¢ w bazie danych pliki, ktorych
nie mozna przez program pomiary opracowywac. Jak na gorze przy typie
bazy tworzy¢ pisze, moze to si¢ jednak tez wydarzy¢. Aby usunac takiego
»hiewidocznego” typa bazy, trzeba jemu da¢ imi¢ typu (spojrz na gorze:
tworzenie nowego typu). Dopiero wtedy mozna jego usung¢ w formularze
przez kasowanie typu.
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Zmieniac liczby zeboéw

Jak si¢ utworzyto nowego typa bazy, jest pierwsza akcja, ze si¢ dopasowuje
liczby zebow, poniewaz nowy typ bazy ma inne liczby z¢bow. Odpowiednia
funkcja jest przy przycisku guzika Dane konstrukcji w formularzu
startowym zarzadzania parametrow. Wyswietli si¢ wariant nastepujacego

formularza:
B Zihnezahlen ;lglll
| Anzeigeoptionen __ Typ (Basistyp) phys Gang Ort R
& Zeige rel. Frequenz Proto (Proto )  «[[R ii - i’ M
¢ Zeige Kehrwert d. Frequ| | 444 (3339 ) 1 AAR 3
o %lt::: Basisordnun, = % - gﬁ; = =
=+ Tabele ¢ Liste | [=] = [=| P
[~ Berechnung unterdriick T~ Alle Typen ¥ AlephysGange ¥ Ale Ote D
Basistyp (Typen) Rad Zéhn&zﬁ R 1 2 3 7 N -
P [4711 (@711, %Y2) AR =1 79
4711 (4711, XYZ) ~[wz 1 20
4711 (@711, XYZ) | =1 17
2711 (4711, XY2Z) ~1[GAb7 =1 31
4711 (4711, XY2) ~1[GAn7 | 54
4711 (4711, XYZ) ~[GAbE k| 3
4711 (4711, XYZ) ~[[GAnE | 48
4711 (4711, XYZ) ~|[GAbS Ea| 39
4711 (4711, XYZ) _~[[GAnS =1 54
4711 (4711, XYZ) ~[GApd | 45
4711 (@711, XY2Z) _~[[GAn2 =1 48
4711 (4711, XYZ) ~1[GAp3 | 45
4711 (4711, XY2Z) ~1[GAn3 =1 79
4711 (4711, XYZ) ~[cApZ | 43
24711 (4711, XY2Z) ~[GAn2 =1 19
4711 (4711, XY2) ~[GAp1 | 57
AT AZ) - |[GAnT | 16
4711 (4711, XYZ) ~|[GAER | 53
4711 (4711, XYZ) ~[cAR k| 19
4711 (4711, %7Z) —[PAr =1 11
4711 (@711, XYZ) ~1[Fir | 9
4711 (4711, XY2) —[xPab =1 56
4711 (4711, XYZ) ~|[KPAn | 55
4711 (4711, XY2Z) ~1[Obersstzung - | 0
Ij_
3 B
4l 1 vl
i+ I

W szpalcie ,,koto*“ widoczne dawcy porzadkowej sa zalezne od projektu, jak
szpalty ,,R*, ,,1%, ,,2* i tak dalej dla fizikalne biegi transmisji.

W szpalcie ,,typ (typ bazy)* trzeba jednego lub kilka typow bazy wybrac,
aby dosta¢ dane konstrukci wyswietlone.

Do wpisu jest w pokazanym formularze tylko szpalta z liczba zgboéw. Do
informacji wida¢ w zielonych polach relatywne frekwencje zebatek w
biegach wyswietlone i dotyczg ,,arytmetryczng 1”. Ta ,,arytmetryczna 1” jest
czesto liczbg obrotow wchodzacej i wychodzacej transmisji. Przy gornej



transmisji dotyczag relatywne frekwencje liczbe obrotow wychodzacej
transmisji.

Czesto oblicza si¢ obok relatywnej frekwencji komponentow catkowita
przektadnie transmisji. W gérnym przyktadzie wida¢ tg informacje w dolnej
szpalcje. To jest przydatne, bo mozna przyktadowo na stanie badania tatwo
catkowite przetozenie transmisji przez mierzenie wydosta¢. Czgsto widac ja
w listach konstrukcji. Jak si¢ teraz zauwazy, ze ustawienie transmisji w bazie
danych parametréw si¢ nie zgadza z tg w stanie badania albo liscie transmisji,
trzeba ustawienia  sprawdzi¢. Wybralo si¢  przyktadowo albo
nieodpowiedniego typa albo liczby zebow si¢ nie zgadzaja (np. napgdowe i
spedowe koto zmienone). Dos$wiadczenie pokazuje, ze wySwietlone
ustawienia transmisji powinny si¢ zgadza¢ z wymaganiami konstrukcji.

Jak si¢ chce czesciowe ustawienia transmisji kontrolowaé, mozna zmienic¢
widok, jak sie wybierze pokaz odwrotno$¢ frekwencji. Dostaje sie widok
na ustawienie transmisji od liczby obrotow do jej dotyczacej czesci.

Dalej mozna wybra¢ Pokaz porzadkowe bazy. Wyswictlenie pokazuje
wtedy produkt liczby zebow i relatywnej frekwencji réznych czgsci. Ta
warto$¢ jest cickawa dla liczby porzadkowej. Jak si¢ ma spektrum, ktory jest
prébkowany rel. Faktor 1 do liczby obrotu dotyczacej, to jest warto$¢
wyswietlona pozycja w spektrze, gdzie dzwigk kota jest. (Wigcej o pozycji w
spektrze pozniej.)

Na koncu mozna jeszcze ,,arytmetryczng 1° z polem wyboru ,,baza” jeszcze
przesuwacé. Aby bylo mozliwe, dla wszystkich gérnych widokow, inna
komponente niz ,,1” wybra¢ i tak np. relatywne frekwencje wyjscia
transmisji dosta¢ wyswietlone albo inne cze$ciowe ustawienia transmisji. Ta
opcja jest przydatna przy wyswietleniu porzadkowej bazy, jak si¢ spodziewa,
ze porzadkowe bazy pojedynczych komponentow w spektrach widac, gdzie
by si¢ ich nie spodziewato. (Zmien baze tak, ze liczba obrotow reprezentuje
spektrum, w ktérym widaé¢ niespodziewane porzadkowe.)

Po wytlumaczeniu r6znych widokow zmiany liczby zgbow. Jak liczba zgbow
zostala zmieniona w odpowiednie pole wpisu zostato opuszczone, oblicza
zarzadzanie parametréw relatywne frekwencje kot od nowa. Zaleznie od
budowy transmisji, albo jako$ci komputera moze to chwile trwac. Jak si¢
pokaze, ze trzeba duzo liczb z¢gbéw zmnieni¢ (mozliwie dla réznych typow) i
natychmiastowe obliczenie przedluzy¢, jest mozliwos¢, obliczenie
frekwencji czasowo wylaczy¢, jak sie skrzynke kontroli Obliczenie
przystopowac¢ aktywuje. Si¢ liczy: Przystopowane nie jest ukonczone.
Poniewaz frekwencje muszg by¢ obliczone od programu, powtarza si¢ to
obliczanie, jak skrzynka kontroli zostala znowu deaktywowana albo
formularz zostal zakonczony.
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Ogélne funkcje formularza

Organizacja danych w liscie

Kto ma zadanie, dba¢ o dane, wie, Ze si¢ przyda, mato zbiorow danych mie¢,
o ktore trzeba dba¢. To znaczy: mie¢ duzo zbioréw danych z szeroka
wazno$cig i mato wysoko wyspezjalizowanych rozszyfrowanych zbiorow
danych. Metode do osiagniecia tego poznalismy na poczatku: streszczenie
typow do typow bazy, i stany badania do grup stanow badania. Jak si¢ na to
patrzy z aspektu technicznego bazy danych, to znaczy, ze si¢ ma zamiast
klucza ,,typ” albo ,stan badania”, klucze niebezposrdniego ,.typ bazy” i
»grupa stanéw badnia” wprowadza, ktorego sie¢ dodaje do kluczy ,.typ” i
,»stan badania”.

Ten sam pomyst jest w trzech waznych, przy parametryzacji uzytych listach:
lista parametrow probek, lista wielko$ci pomiaru i lista parametréw cyngla.
Powdd jest tutaj, ze si¢ chce na wszystich stanach badania dla wszystkich
typow uzywac te same parametry. Przez to si¢ tworzy liste parametréw i
dodaje si¢ typom stanu badania listy.

Formularz w zarzadzaniu parametrow, gdzie te ustawienie jest mozliwe,
wywola¢ mozna przez przycisk guzika ustawienia badania. Otworzy sie
wtedy nastepujacy formularz:

x|
Typ [Basistyp) Friifstand [Priifstandsgruppe R
Froto [Frato | <[[F1 DE500 (F1 D@50 ) M
E007 [B0071 ) j F
2= (007 )
RNNZ (RN 1 =l <
i = :
»  Alle Typen Iv  Alle Prifstande 8]
Basistyp [Typen] Priifstandzanippe Liste Abtastparameter Liste Triggerparameter Liste Lermnverfahren =
[Friifstande] Auzwertungsparamete
» [Frota [Proto] = | [GPEREEEN - ([StdResamp = [[5tdTrigger _~[[5tandard _~|[5tandard B
EOO1 [BOO1, L=Z=2) ;I F1 DAS00 [F1 D500 ;I StdResamp B StdTrigger B Standard B Standard B
002 [E002, MAA) ~ [[F1DOS00 (F1DE500] - [[StdResamp _||StdTrigger _||Standard _~||5tandard B
003 (6003, L'w/S)_~ [ [F1 DOS00 [F1DA500) = [[StdResamp = ||5tdTrigger _~||5tandard _ |[Standard i
EO04 [EO04, LWT];I F1 DAS00 [F1 D500 ;I StdResamp B StdTrigger B Standard B Standard B
005 [E005, LEM) - [[F1DOS00 (F1DO500] = [[StdResamp _||StdTrigger _||Standard _||5tandard B
006 (006, JKF) = [[F1DOS00 [(F1DA500) = [[StdResamp = ||5tdTrigger _~||5tandard _ |[Standard i
BOOF [BO07, LJK) ;I F1 DAS00 [F1 D500 ;I StdResamp B StdTrigger B Standard B Standard B
E002 [E008) ~[[P1DE500(F1 DES00) = |StdResamp _||StdTrigger _||Standard _||5tandard B
003 (5009, KAD] = [ [F1 DOS00 (F1DA500) = [[StdResamp = ||5tdTrigger _~||5tandard _ |[Standard =L
L R | R T e T T T | ForerT p—" [T TSl TSl
i i il il
ISthesamp L”Sthrigger L”Standard L”Standard |
Meue Liste Meue Liste I Meue Liste I Lemverfahren I -
Datensatz: LIL” 1 e r#] von 13 4| | Ll_ll
e

W zarzadzaniu parametrow jest duza ilos¢ formularzy, ktére podobno
wygladaja jak gorne, ale rézne pliki pokazujg. Dlatego bedzie teraz
wytlumaczone, jak czyta¢ i obstugiwa¢ formularze.



Sfera kontroli i sfera danych

Wszystkie formularze, ktore majg gorny schemat, sg podzielone: Na gorze
jest Sfera kontroli, ktora ma wptyw na widok Sfery danych. Po prawej
stronie sfery kontroli jest listwa guzikow z sze§¢oma guzikami, ktorej
funkcje poznamy pézniej. Po lewej sa pola wyboru kluczy, gdzie mozna
chciany wybor ustali¢. Dotyczace pola kluczy sa szare i nie do edytowania.
Pola zélte w sferze danych zawierajag dane, ktére mozna edytowaé. Caly
formularz jest do zmiany wielko$ci. To znaczy, ze przede wszystkim pola w
sferze danych dopasowuja wielko$¢ do formularza i miejsce optymalnie
wykorzystuja.

Jak w polach wyboru kluczy tylko jeden wpis jest wybrany, odpowiednia
szpalta kluczy bedzie wtedy w sferze danych ukryta, aby zdoby¢ dalsze
miejsce.

Typy bazowe i grupy standw badania

Jak juz zostato doktadnie wytlumaczone, egzystuje tylko jeden zbi6r danych
dla wszystkich stanéw badania grupy stanu badania, albo dla wszystkich
typow, ktore naleza do typu. Poniewaz wybor jest robiony typami i stanami
badania, dostang listy w polach wyboru kluczy w sferze kontroli inne wpisy
jak dotyczace pola w sferze danych. W polach wyboru kluczy mozna wybraé
typ i stan badania (w klamrach jest typ bazy, albo grupa stanu badania
napisana), w sferze danych jest typ bazy i grupa stanu badania zapisana, a w
klamrach wszystkie dotyczace typy i stany badania. Jak specyficzny typ jest
wybrany, mozna w sferze danych zawsze widzie¢, dla ktorych typow zbior
danych si¢ jeszcze liczy.

Obstuga polami wyboru kluczy

Za pomocg pol wyboru kluczy mozna na rozne | Typ (Easistyp)
sposoby ustawi¢ wybor. Efekt skrzynki kontroli |[4711(4711) -
Wszystkie typy jest wiadomy: Przy haczku zostang |FE==H B002)
wszystkie inne mozliwosci dotyczacego wyboru ||snna oz [
kluczy deaktywowane i sfera danych pokazuje |IE00T" -
wszystkie zbiory danych bez limitow dla |© Ale Typen I

odpowiedniego pola kluczy.

Jak si¢ chce mie¢ pojedyncze wpisy, nie stawia si¢ haczyka przy ,,Wszystkie
typy”. Wtedy mozna jednego lub klika typow zaznaczy¢ w liscie (kilka
zaznaczy¢ z klawiszem CTRL albo SHIFT, jak w Windows) albo z polem
wpisu i klawiszu ,,** zaznaczy¢. W goérnym przykladzie uzywalo sie
klawisza z gwiazdka, aby wszystkie wpisy listy zaznaczy¢, ktére majg wzor
,» ¥(6001*. Aby wzory ustali¢, moga przede wszystkim znane znaczki ,,** i
2 by¢ uzywane. (Dla MS Access profesjonalistéw: Klawisz z gwiazdka
wywolyje funkcje ,,Like™ (SQL).)
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Dla kazdego przycisku, ktory ustawia w listach co$, znaczy: Jak si¢ przy
pierwszym przycisku zazyczony wynik nie da wywota¢, nacisngé ponownie.
Czasami, jeszcze nie doktadnie wiadomo czemu, potrzebuje MS Access
drugi impuls.

Zmienic¢ wpisy w catej szpalcje

Czgsto chce si¢ za jednym zamachem wpis z szpalty ﬂ
dla wielu zbioréw danych zmieni¢. Pole obok stuzy do e -
tego. Funkcja jest prosta: Ustawia si¢ co$ i przycisk na I aneat =l
guzik z strzatkg zapehia szpalte aktualnego wyboru z tg wartoscia.

Jak szpalta warto$¢ liczby zawiera, jest funkcja dodatkowo, warto$ci
relatywnie zmienié, jak jest potrzeba. To znaczy, ze si¢ nie wpisuje stalg
warto$¢ w szpalte, tylko z egzystujaca wartoscig liczy. Przez to wpisuje si¢ w
pole wpisu operacje obliczenia, ktora ma by¢ przeprowadzona. Te mozliwsci
sg do wyboru: +X (wartos¢ X dodac), -X (wartos¢ X odejmowaé), *X
(wartos¢ X mnozy¢). Jak si¢ z ,,-X* warto$¢ odejmowac chce, program pyta
ponownie, co si¢ chce, poniewaz minus moze znaczy¢ operator
arytmetryczny i tez znak.

Sortowac¢ widok

Nie zawsze wystarcza, widok na specyficzne dane ogranicza¢. Czasami chce
si¢ sortowane dane dodatkowo wyswietli¢c. Aby to osiagna¢, mozna uzy¢
funkcje MS Acces, jak si¢ prawym przyciskiem w pole szpalty kliknje, ktora
ma sortowa¢. Obok niektérych innych funkcjach Acces mozna sortowaé
wzrastajac albo spadajac. Ta funkcja dotyczy wszystkie szpalty, tez szpalty
kluczowe i szpalty dan.

Kopiowac, wydrukowaé, poréwnacé

Po prawej stronie strefy kontroli jest sze$¢ guzikow, o ktorych sig¢ krotko juz
czytato. Z ich pomoca mozna wazne funkcje wywota¢, jak kopiowac,
druckowac i porownywac dane.

Do drukowania stuzy klawisz P (Print). On umozliwia, aktualny wybor
wydrukowa¢ (format poprzeczny). Poza tym jest opis klawiszy podobny do
klawiatury kalkulatora. Funkcja klawiszow M i R jest oczywista: Z M mozna
wybor zapamieta¢ (Memorize), z R znowu ustawic¢ (restore, ewentualnie dwa
razy klikng¢).

Jak si¢ naci$nie klawisz M, wywola si¢ przy wielu formularzach dalszy
formularz, ktory mozna tez osobno z klawiszem F (wybor pola) otworzy¢.
Tu mozna np. dla funkcji kopiowania rozne pola szpalt wybra¢. Przy
kopiowaniu zostang tylko dane wybranych szpalt kopiowane.

Z <- przyciskiem bedzie kopiowanie tak wywotane: Dane wybrane z M beda
wzczytane i do wyboru dodane (jak mozliwe).



Podobnie dziata funkcja porownania, ktora si¢ wywola za pomoca klawisza
D (r6znica). Ona poréwnuje dane zapamigtanego wyboru i pokazuje réznice.
Przy wigkszym zbiorze danych i stabym komputerze trzeba uwazac,
poniewaz proces jest wymagajacy.

Do widoku, ze sfera danych nie reprezentuje dane aktualnie wybrane,
zmienja si¢ kolor tta w brazowe. W tym modusie zostang wszystkie
znalezione rdznice wyborow wyswietlone.

Przy ponownym przycisku na guzik D, zmieni si¢ kolor w purpurowy.
Czcioni guzikéw M i D zmieni si¢ tez na purpurowy, aby zaznaczyc¢, ze teraz
tylko zbiory danych zostaja pokazane, ktére sa w dwdoch wyborach i rdzne
Wpisy maj3.

Dalszy przycisk na D pokazuje tto i guzik M na r6zowo. W tym modusie
pokazuje sfera danych wszystkie zbiory danych, ktére sa w zaznaczonym
wyborze, ale nie w aktualnym wyhborze.

Odwrotne zamikanie dziala za pomoca ponownego przycisku na D:
Wszystkie zbiory danych, ktére istnieja w aktualnym wyborze, nie ale w
zapamietanym. Kodowanie kolorow jest turkus dla tta i guzika D. Ponowny
przycisk na D? Nie ma problemu, zaczynamy znowu z brgzowym...

Ustawienia badania

Widzieli$my jak formularz Ustawienia badania zmieni¢ wyglada, ktory si¢
wywola przez guzik Ustawienia badania formularza startowego zarzgdzania
parametrow. Tam si¢ widzi, ze parametry badania dla (bazowego )typu nie sa
bezposrednio ustawione, tylko si¢ dla czterech sfer szablon wybiera.

Cztery listy parametrow badania

Lista parametréw préobek ustala, ktére miejsca albo wirniki (spojrz na gore)
z ktorym sensorem beda badane. Tylko dla tej kombinacji w liscie
parametrowanych miejsc/sensorow pokazujg si¢ bloki danych w systemie
(przedewszystkim spektra) do dalszego opracowania. Dokladna zawarto$é
blokow danych (dtugos¢, liczba obrotow co blok, i inne) zostaje tutaj
ustalona. Zmiany nie sg czesto potrzebne w tej liscie. A jak, to oferuje si¢
konsultacje Discom. Jak si¢ parametruje kilka transmisji z tej samej rodziny,
to jest dla kazdej rodziny osobna lista z parametrami probki.

Lista parametrow cyngla ustala, jak doktadnie ma by¢ mierzone, a czgsto w
jakiej sferze (spdjrz na gore: opis o terminologi wielko$¢ prowadzgca).
Poniewaz program pomiaru czesto ogdlne mierzenie przez liczbe obrotu
startuje 1 stopuje, widac tez liczby obrotu dla startu i dla stopu. Potrzebuje si¢
kilku list, jak rozne stany badania albo rézne typy w roéznych sferach liczby
obrotow majg by¢ badane.
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Lista parametréw ewaluacyjnych tworzy, ktore wielkosci pomiaru
(wytlumaczenie na gorze) zostang mierzone. Jak tu Sie¢ wpisy edytuje,
zobaczycie podzniej. Jak wiecej rodzin transmisji z bazy danych beda
parametrowane, to otrzymuje kazda rodzina liste z parametrami ewaluacji.

Lista procesy nauki ustala, pod ktorymi warunkami wielko$ci pomiaru
zostang wyuczone — SpOjrz w akapit,,Jak granice beda “ na stronie 25.

Informacja: Przez rozwinigcie programu, lub przez szczegodty specyficzne
projektu moze si¢ wydarzy¢, ze brakuje lista parametréw oceny albo lista
sposob6w nauki w formularzu ustawien badania brakuje. Jak brakuje lista z
parametrami oceny, to sa odpowiednie ustawienia w formularzach granic
pojedynczej wartosci i granicach krzywej wpisane. Brakuje lista sposobow
nauki, to jest ta lista w parametry nauki integrowana.

Dalej moze by¢ cata lista parametréw do nauki by¢ integrowana w formularz
limitbw pojedynczych i limitdw krzywych (moze sie oferowaé, jak grupa
stanu badan i stan badania sg identyczne).

Ustawienia granic

Jak w odcinku ,,Jak powstajg granice® na stronie 22 zostato opisane, zostana
limity przez kombinacje wyuczonych i ustalonych danych tworzone. W
bazie danych parametrow nie beda limity ustawione, natomiast przepis
tworzenia.

Granice dla pojedynczej charakterystyki

Granice dla wartosci liczby pojedynczej (pojedyncze wartosci) moga by¢ za
pomoca nast¢pujacego formularza by¢ ustawione, ktory z przyciskiem
granice wartosci pojedyncze od formularza startowego zarzadzania
parametrow moze by¢ wywotany. Obok formularza do parametryzacji granic
krzywej (spojrz na gorze) to ten formularz ma najwigcej pola wyboru klucza
w infterfejsie kontroli.
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Typ [Basistyp] Priifstand [Priifstandsgr Priifzustand Irestrument Kanal Signal Ort MessgroPen R
Prata [Prato ) || P1DOS00 (P1 DOSO0 |R-Z || Spektalwert || Synch BESO3 - |[a8R | [Abweichung - M
6001 (E00T ) j R-5 j Crest j Mz Antriebsdz Zw2 j Differenz j F
| s [ = priees SRS A S
I =l =i ] _ =l BRG
¥ Alle Tupen [ Alle Prifstinde W Alle Priifschitte [ Alle Instrumente ¥ Alle Kandle M Al Signale ¥ AleOre [V Alle Messardssen D
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p |Prota [Prato) JEd| = _=||Spektraby_= ||Synch -||BKS02 - ||0eAn - ||H2 SB - An x| 1] 120
Proto [Prata) _=||P1 D500 [FT DE500) =1 Spektrak, - [[Mix _—||BKS03 - [|GAb H1 An x 1] 120
Fioto (Prala) | G ET IR = Spektial, - ||[Gynch < [BK&0a - | |GAn H e [ 120
Proto (Prata) _~||P1 DO500(PT DES00) |5l Spekirale_~ [|Spnch < [|BKS03 - [|GAn H1_58 An x| 1] 120
Frota [Prota) _=||P1 DUS00 [FT DES00) = Spektraba = [[Synch = |BKS0Z = [|GAn HZ An x| 1] 120
Proto [Prata) _=||P1 D500 [FT DE500) =1 Spektrabs - [[Synch - [BKS03 - [|GAn HZ_5B An x 1] 120
Fioto (Prala) | G ET IR = Spektial, - ||[Gynch < [BK&0a - | |GAn H3_58 e [ 120
Proto (Prata) _||P1 DQ500(PT DES00) |5l Spekiraly_~ [|Spnch BRSO3 An - 1] 120
Frota [Prota) _=||P1 DUS00 [FT DES00) = Spektraly_= [|Synch BKs02 - | id id An x| 1] 120
Proto [Prata) _=||P1 D500 [FT DE500) =1 Spektraky_- [[Synch CLETERNRE | S | 1 An x 1] 120
Fioto (Prala) | G ET IR = S pektaln, - |[5pnch BRG0 < |0edb  <||Hz 56 <] e [ 120
Proto (Prata) _||P1 D500 PT DE500) =1 Spektraly_- [[Synch BKS03 - ||0edb - |HISE - An - 1] 120
Frota [Prota) _=||P1 DUS00 [FT DES00) = Spektraly_= [|Synch BKS02  ~||0eAn > ||H1 id An x| 1] 120
Proto [Prata) _=||P1 D500 [FT DE500) =1 Spektraky_- [[Synch BKS03 - ||GAb ~ljH2. 5B -] An x 1] 120
Fioto (Prala) | G ET IR = S pektaln, - |[5pnch BRG0: < ]|Dedn < |[HZ =1 e [ 120
Prota [Prato) _~||P1 DQ500(PT DAS00) = Crest = ||Spnch BRSO3 - [|0eAb < |[Max d An - 1] 120
Prato (Prota] _=||P1 DO500[PT DES00) = Spekiral_= [|Synch BKS0Z - |[Dedn ~|[H3 5B ~ An x| 1] 120
Proto [Prata) _=||P1 D500 [FT DE500) =1 Spektraky_- [[Synch BKS0D2 - ||Pab ~lH1 1 An x 1] 120
Fioto (Prala) | G ET IR = S pektaln, - |[5pnch L | || e [ 120
Proto (Protol - 1IP1 DO500 1P DES00 > Soektraly - [1Sunch BKs0a - [IPAb ~llHz2 > - 0 120
A 4 4
[an - ol =
i+

Jako dane (zétte kolory) jest tutaj do parametrowania, czy ma by¢ ocenione
czy nie, i ktore limity maja by¢ zachowane w nauce (spojrz na gore). Kiedy
limity dolne i gorne beda identycznie ustawione, nauka jest praktycznie

wylaczona.

Limity krzywej

Formularz dla granic
pojedynczych wartosci.
pojedynczych wartos$ci
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¥ [Froto [Froto) =1 ~1[6Z l[Ordnungs ~|[Mx < |[BKa0a  <l[Gén  <l[Mas <] i+ | [GtdMinag =] [StdMars; ]
Prato [Prata] _~ ||P1 DES00(PT DAS00) 1|52 _~||Ordnungs_~ [|Mix _~[|BK503 - |[GAn ~HI_M -] An_x | [StdMinOr = | [StdMaxDi =]
Prata [Proto) = ||P1 DRS00 (P1 DRS00 52 = ||Ordnungs = [|Mix _1|BRS03 - |[GAn ZAHZ M -] An_x |[StdMinOr = |[StdMaxDi =]
Prota [Prato) _=1|P1 DQ500 (P DRE00) =52 _=||Ordrungs = ||Mix = 1[BKS02 = [|Pan =H1M -~ An | |StdMinOr = ||Stdiax0 = |
Frolo [Prota) | [FT 6a500(F1 a5 I | = | | | LT | A | CEA | i+ | [GtdMin0r =] [StdMast |
Prota [Prata) - ||P1 DE500(P1 D500 |52 _~l|Ordnungs = [|Synch - ||BKSD3 - [|a&R - ||Max 5l An_x | [StdMinSp | [StdMaxS =]
Prata [Proto) = ||P1 DRS00 (P1 DRS00 | Ordrungs = ||Spnch - [[BKS03 - [|GAn _[Max i An_x |[StdMinSg_x | [StdMaxS =]
Prota [Prato) _=1|P1DQ500 (P DRE00) I | =551 Ordrungs = [|Synch = [|BKS02 = ||PAn id | [EET id | An x| |StdMinSp > | [StdMaxsy = |
Frolo [Prata) "~ [|F1 Das00 (F1 Doson) 5=z Ordnungs = |[Gynch < | [BRG03  « | [Fumpenw = |[Mas <] Ain - | [StdMing =] [StdMars; ]
Prato [Prata] _~ ||P1 DES00(PT DAS00) 1|45 Spektrogr_~ [|Mix _~[|BK503 - |[GAn _~|Max d Aus || =l Jid |
Prata [Proto) = ||P1 DRS00 (P1 DRS00 | Ordnungs_~ ||Mix _1[BKS03 - |[Pan _[Max i An_x |[StdMinSg_x | [StdMaxS =]
Prota [Prato) _=1|P1DQ500 (P DRE00) i | (=3 Spektrogr_= ||Mix = J[BKS03 = ||GAn id | [EET id | Aus T id | B =1
Proto [Prata) F1 DE500 [F1 DO500) Ordnungs = [|Mix BKS03 [2AR Hi_M -] An = ||StdMinDr > | |Stdax0i - |
Prata [Proto) _~||F1 DRS00 (P1 DRS00 |55 = 1|Ordnungs - ||Mix _~|[BKS03 #4R ~fH2 M -] An_~ [[StdMinOr =] |StdMaxDi - |
Prata [Proto) = ||P1 DRS00 (P1 DRS00 Z[5-5 = {|Ordnungs = [|Mix _ ||BK503 Gidn ZAHI_M -] An_x |[StdMinOr = |[StdMaxDi =]
Prota [Prata) _=1|P1 DQ&00 (P DO500) =55 _=||Ordrungs_= ||Mix _~||BKS03 GAN il | [P An x| |StdMinOr > | |Std a0 = |
Froln [Prota) —~|[FTo500(F1 a5 152~ [|Ownungs - [[Spnch - | [BKE03 Fan < |Mar <] i+ | [StdMinag =] [StdMars; ]
Prato [Prata] _~ ||P1 DES00(PT DAS00) |42 = 1|Ordnungs_~ [|Mix _~ ||BKS03 Ptin I | GERY R Aus = [[StdMinGr = | |StdMinOn = |
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Datensatz: 14| < | T b | rr|r#] von 5824
W |

krzywej wyglada prawie tak jak dla granic
Jedyng rdznicag jest, ze tutaj nie mozna wpisaé
dla limitow nauki, tylko trzeba wpisa¢ ciag
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wielokatow. Aby wielokaty dopasowaé albo od nowa stworzy¢, trzeba pier w
odpowiednim polu wyboru kluczy instument wybra¢ dla ktorego ma by¢
wielokat wazny (przez réznorodny pomiar x osi przy roéznych instrumentach).
Wtedy dostaje si¢ guzik Wielokaty w lewym dolnym kacie formularza i
mozna za pomocy przycisku formularz do zarzadzania wielokatow wywotac.
Jak wspomniane listy na gorze sa te wielokaty nieuzaleznione od typa i stanu
badania parametry, ktére pierw przy uzyciu w formularzu dla granic
krzywych dla badania dostang wazno$¢.

Wielokaty definiowaé

Zalecamy program Talimer do edytowania wielokatow (Spojrz od strony 97),
poniewaz on potrafi wielokaty lepiej przedstawi¢. Jest tez mozliwe,
wielokaty tylko w TasForms opracowywac¢ (trzeba posiada¢ wyobraznie).

Nastepujacy  Formularz ~ pokazuje  przyklad  ustawy  wielokata
,»StdMinSpectrum®. Ten jest zdefiniowany dla instrumentu oceniajacego
spektra.

Przeprowadzone ustawienia si¢ tak czyta. Linie

z warto$cia X i Y naleza razem. Kolejno§¢ | e : .

origtuje si¢ wartoScami X (najmniejsza warto$¢ e e II—L_fThe” !

X na gorze). W tej kolejnosci zostaje wielokat |

programu pomiaru tworzony, ze punkty “ i -

podparcja zostang potaczone. W gbérnym |([* T &

przyktadzie jest linia horyzontalna jako wielokat |} w””E SZ

definiowana, ktory pomigdzy wartoscami X O i

10000 (tacznie) warto$¢ 65 ma. =
R TS

Aby wytlumaczy¢ sprawe z liniowym
podiaczeniem,  zmieniamy  gorny
wielokat tak (X/Y wartoSci parowo

\

notowane): (0/55), (10/65),
(10000/65). Ten wielokat zaczyna si¢
przy X=0 i Y=55, idzie do X=10 na
Y=65 i idzie poziomowo dalej. i

Tutaj podkre$lamy, ze przez fakt, Zze wielokat jest wartosciami X
segregowany, nie ma dwdch wpiséw dla tej samej warto$ci w wielokgcie.
Aby ,,poziom” (np.: po lewej pozycji 100 jest wartos¢ 50, po prawej 70)
parametrowac, trzeba inne wartoSci X wpisa¢ (przykltad obok mozna
osiggng¢ z punktami (100/50) 1 (100,01/70)).

Przy definicji wielokagtow nie wiadomo poczatkowo, jaka jednostke albo jaka
relacje X i Y warto$¢ maja. Fakt, ze wielokaty sa zwigzane do instrumentu,
ogranicza mozliwosci troche. Ale wielokat moze, ktory dla Kkrzywej
przebiegu, np. Crest Track si¢ liczy, jako wartosci x dotyczace np. liczba



obortu, czas albo tez moment obrotu mie¢, zaleznie ktora wielko$¢
prowadzaca jest parametrowana.

Przy wielokatach dla oceniajacego spektra moga istnie¢ rdézne relacje.
Pierwsza roznica jest, ze mozemy mie¢ frekwencje statg (X wartos¢ w Hz)
albo spektrum porzadkowe (X warto$¢ w porzadkowej). Poniewaz przy
spektrach porzadkowych implikujac jest relacja liczby obrotu relewantna,
mozna jg przy definicji wielokatow w formie miejsca ustali¢ (wartosci
porzadkowe wielokata sg relatywnie do liczby obrotu tego miejsca opisane).

Parametryzacja wielkosci pomiaréow

System analizy potrafi kilka standardowych wielko$ci pomiaru obliczy¢. Te
zostaly w akapicie ,,Teoria anal“ od strony 27 juz przedstawione. Przy
potrzebie moze przez Discom obliczenie dalszych wielko$ci pomiaru by¢
wbudowane. Wigkszo$¢ btedow, ktore wystepuja w transmisji, wirnika albo
przy testowaniu rolowania zgbatki moze by¢ standardowa procedurg wykryta.

W bazie danych parametrow nie beda tylko, jak na gorze napisano, limity dla
wielko$ci pomiaréw ustawione, ale tez ustalone, ktore wielko$ci pomiaréw
zostang mierzone.

Jak si¢ zaczyna analiza dzwickow od nowa, ma Discom firmowa
parametryzacje wielkosci pomiaru dla poczatkujacych. Tworzenie wielko$ci
pomiaru jest zaawansowang funkcjg, przez to mozna ten akapit (i reszte
akapitu, do strony 91) przy pierwszym czytaniu przeskoczy¢.

Ogéblne parametry wielkosci pomiaréow

Nastepujacy formularz pozwala, ogélne parametry wielkosci pomiaru ustalic.
Mozna ten formularz znales¢, jak si¢ w formularzu startowym skrzynke
sterujaca zaawansowane ustawienia aktywuje i nastgpnie przycisk
zarzadzanie wielkosci pomiaru wybierze.
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Jak juz wiadomo jest, dotyczy lista typy i stany badania. Mozna kilka list
tworzy¢ i uzywac do réoznych typdéw i stanow badania.

W liscie wielkosci pomiaru sg dla réznych wielkos$ci parametru nastepujace
parametry ustalone: kod btedu, ktory zostaje wyswietlony, przy negatywenej
ocenie meldowany, czy wielko$¢ pomiaru ma by¢ aktualnie mierzona czy nie
(tak mozna wielko$ci pomiaru odrzucié¢, bez kasowania ich) i czy wielko$¢
pomiaru w danych wynikach ma by¢ zapisana czy nie (Odrzucenie zapisania
robi sens dla samych wynikow czasowych, ktore sie uzywa do obliczenia
innej wielko$ci pomiaru). Dalej si¢ uzywa jeszcze dwa parametry Offset i
StdDev, ktore majg wptyw na tworzenie wyuczonych granic (Spojrz na Jak
granice beda na stronie 25).

W praktyce wyglada funkcja parametrow tak: z Offset mozna wyuczong
granice przesuna¢. Jak obliczona warto$c granicy jest za blisko mierzonych
wartoéciach i nie ok ocena wystapi, mozna warto$s¢ Offset zmnieni¢ i z
obliczong granica wydostac sie z tej sfery. Za pomocy StdDev ustala sie, jak
doktadnie si¢ uwaza na fluktuacje warto$ci pomiaru przy tworzeniu granic.
Jak si¢ tutaj wpisuje wysoka warto$¢, ma granica wigkszy dystans do
mierzonych wartosci, jak te majg duzg fliktuacje. Tak mozna unika¢, ze w
sferze tolerancji fluktujace warto$ci nie ok ocene bedg wywotacé.

Obie ustawienia zmienia¢ ostroznie, bo dotycza kilka typow i stanow
badania. Zmiana jednego tych parametrow prowokuj¢ zmiane kazdego typa i
stanu badania, gdzie ta lista bedzie uzyta!



Doda¢ wielkosci pomiaru

Formularz zarzadzania wielkosci pomiaru jest pierwszy formularz, na
ktérego zwracamy uwage. On ma przycisk obok pdl wyboru kluczy Wybor
dodaé. Funkcja tego przycisku jest oczywista: wpisy do listy wielkosci
pomiaru dodag, jego praca jest potezna, przez to trzeba przemysle¢ doktadnie,
czy go uzywac. Niechcacy przycisk, moze duzo blgdow w baze danych
wprowadzig.

Aby wpisy doda¢, trzeba w polach wyboru kluczy specyfikowaé, ktorych
kluczy jeszcze nie ma w liScie. Dla poczatkujacego uzytkownika oferuje sie,
pierw wszystkie haczyki pol wyboru Kluczy, ktore cala liste aktywuja (np.
»wszystkie sytuacje badania”) deaktywowaé, aby wtedy doktadnie
pojedynczo wybdr trafi¢, ktory si¢ chce. Dalej rekomenduje sig, tylko jedna
liste catkowicie haczykami aktywowac. Wybory wigkszej ilosci nie oferuje
sie. Powod dla rekomendacji: Jak si¢ nie zwraca uwagi, mozna tatwo btedy
popehi¢ w bazie danych!

Czemu to si¢ moze zdarzy¢, pokazuje ten przyktad: nowa wielkos¢ pomiaru
dla instrumentu warto$¢ spektralna, parametr H5 ma by¢ dodana. Ta
wielko§¢ pomiaru ma by¢ aktywna dla wszystkich sensoréw (S1 i S2), i
miejscach koto biegu w gore, koto biegowe w dot i tylne koto w wszystkich
pasujacych krokach badania. Kto szybko ustawia, wybiera teraz ,,wszystkie
kroki badania”, instrument: warto$¢ spektralna, ,wszystkie kanaly”;
wszystkie sygnaly”, migjsce: koto biegowe w gore, koto biegowe w dot i
tylne kolo, parametr: HS5, kliknie szybko na ,,wybdr doda¢” i dostanie
produkt krzyzowanie wybranych kluczy. W szczegodle prowadzi to do tych
wpisow biedow:

e Niechciane wpisy dla klucza ,,sensor. Bo dla kilku wielkosci pomiaru
tez liczba obrotow lub moment obrotu jako sensor sa mozliwe, Sg te
wpisy w liscie wyboru kluczy dostepne. Najczesciej uzywane sensory sa
w regble sensory dzwickowe. Dlatego wybiera si¢, jak sie chce oba (=
wszystkie) sensory pokazaé, optymalnie ,wszystkie sensory“. Przy
dodaniu znaczy to, ze naprawde dla wszystkich sensoréw wpisy beda
tworzone, tez dla w przypadkach sensoréw bez sensu jak np. liczba
obrotéw albo moment obrotu.

e Niechciane wpisy dla klucza ,,miejsce” zalezne od kroku badania.
Powodem jest to: W normalnej rgcznej skrzyni biegéw sa koto biegowe
w gore i kolo biegowe w dot zalezne od biegu i to decyduje o kotach
biegowych w transmisji i co bedzie uzyte. Do odwrotu kierunku obrotow
w biegu wstecznym chodzi tam koto biegu wstecznego. To koto jest
tylko aktywne w biegu wstecznym pod obcigzeniem, dlaczego normalnie
nie robi sensu, w innych biegach oprocz wstecznym do pomiaru
parametrowac.
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Kasowa¢ wielkosci pomiaru

Jak si¢ teraz ma w liscie wielko$ci pomiaru wpisy, ktore si¢ juz nie uzywa,
bo one s3 btedne przez np. za szybki przycisk na ,,Wybor doda¢”, mozna sie¢
ich znowu pozby¢. Jak si¢ doktadnie na formularz patrzy, to si¢ widzi, ze w
pierwszej szpalcie sfery danych (obok nazwy listy) jest trojkat, tak zwany
»zaznaczajacy zbiory danych”. On okresla zbiér danych w formularzu, ktory
jest wybrany do zmiany. Za pomocy pierwszej szpalty (jak w Windows za
pomocy klawisza Shift) mozna nadal wpisy do edytowania zaznaczy¢
(szpalta dla zaznaczajgcego zbioru danych jest podktadana). Przycisk na
klawisz Delete méwi zarzadzaniu parametrow, zaznaczone dane usunac. Po
potwierdzeniu na pytanie sa dane zaznaczone w bazie danych usunigte.

Relacje pomiedzy lista wielkosci pomiaru i ustawien
wartosci granic

Aby unika¢ dodawania kilku wielkosci pomiaru, mys$li zarzadzanie
parametrow, ze ogdlnie kazda wielkoks$¢ pomiaru ma by¢ oceniona. Dlatego
zostajg przy dodawaniu wielkosci pomiaru do listy wielkosci pomiaru
odpowiednie wpisy w ustawienach warto$ciach granic przeprowadzone. To
nie trwa dtugo. Tez przy kasowaniu wielko$ci pomiaru zostang nie potrzebne
wpisy w ustawienach warto$ciach granic wykasowane. Bo kasowanie dla
systemOow bazy dan nie jest mile, trwa to dtuzej niz dodawanie. Kto kasuje
wielko$ci pomiaru, powinien mie¢ cierpliwo$¢ (zaleznie od wielkosci bazy
danych i jakosci komputera).

Skutkiem poréwnania réznych tabeli jest, ze si¢ zdarza, ze lista wartosci
granic wpisy zawiera, ktore nie zostaly mierzone. Przklad: Egzystuja dwie
listy wielkosci pomiaru ,lista 1”1 ,,lista 2”. W liscie 1 zostaje przyktadowo
wielko$¢ pomiaru ,,H5”, w liscie 2 brakuje ta wielko$¢ pomiaru, wtedy
zostaje wielko$¢ pomiaru ,,H5 SB” uzyta, ktéra znowu brakuje w liScie 1.
Obie listy sa przynajmniej dla 1 typ/stan badania w uzyciu. Znajduje si¢
natomiast, niezaleznie ktora lista jest dla typ/stan badania uzyta, zawsze oba
wpisy dla wartosci granicy.

Stan sprawy jest tym wytlumaczony. Przyktadowo, dla typa/stanu badania
jest lista 1 uzyta i granice sg prawidlowo ustawione. Teraz chce si¢ uzywac
dla mierzenia testownego inng liste dla wielkoSci pomiaru uzywac i
ograniczy¢. Po mierzeniu testownym powinny stare granice by¢ znow wazne.
Jedyng mozliwos$cia dla zarzadzenia parametrow, to osiggnac, jest oba wpisy
przy ustawieniach granicy wypomina¢, nie waznie, ktorg liste si¢ uzywa.

Tworzy¢é nowa wielkos¢ pomiaru

Jak si¢ wie, jak nowe wielko$ci pomiaru wpisa¢ w liste wielko$ci pomiaru,
trzeba jeszcze wytlumaczy¢, jak definiowaé¢ nowag wielko$¢ pomiaru. Do
tego i do wytlumaczenia mozna wybra¢ w lisScie wyboru kluczy dla



instrumentow warto$¢ spektralng (i tylko ta). Skutkiem tego si¢ udostepni w
formularze przycisk wielkosci pomiaru. Ten przycisk otwiera dolny
formularz:

Libix
Instrumert Messgroben R
Spelctratwert Gang_H1 - 1]

H1 j ?
H1_SB =
H? hd| =
[ ERNE
W  Ale Instrumente ¥  Alle Messgrossen B
Instrument MessgroBen Auswertung Trigger Ort Interpretatio Definition 1=
svarnante n
Max_~ | |Start Stop_= | |- = |Iint.Max = J|H1-00.5H1+00.5
Max _~ | |Start Stop_~ | |- T |int.Max = |H1403; H1-00.5; H1+00.5; H1+03
Max -] [StartStop < 1| 1[It Max__~1|HZ-005:H2-005
Max =] [StartStop = | 1 |int Max__=1[H2-03; H2-00.5, H2-00 5, H2:03
Max_= | |Start Stop_~ |- | |int.Mze = §|H3-00.5;H3+00.5
Max = ||Start Stop_~ || ~|int.Max = ||H3-03; H3-00.5; H3-00.5; H3-03
Max_~ | |Start Stop_~ |- = ||int.Max = ||H4-00.5;H4+00.5
Max _~ | |Start Stop_~ || = l|int.Max = ||H5-00.5;H5+00.5
Max _~ | |Start Stop_~ || = l|int.Max = ||HEO0.5:H6+00.5
008 Max = | |Start Stop_~ | |- = |int.Max = ]|0O0:08
O_14D—15-I} Max _~ | |Start Stop_~ | |- i |Int.Max x| 01151':015[?
C 32 Max = ||Start Stop_ | |- >l |int.Max = ]]031:033
O_75-84 Max = | |Start Stop_~ | |- l|mt Max = ]|075:084
(Gang_H1 Max = ||Start Stop_~ ||GAn = ||int.Mzc = J|H100.5;H1+00.5
Trieb_H1 Max = ||Stat Stop_~ [|AAR = ||Int.Max = ||H1005H1+00.5
il il ol | i
Hinzufiigen || | ;” ;” ;” ;” =
Datensatz: 14 4 || 1 v | »1r#] von 15 < | _>|_:
B

08.03.2016 171 stron 08.03.2016

Jak przy innych formluarzach, mozna z polami dolnej linii wpisy dla calej
szpalty tworzy¢. Przy tym formularzu ma dolna szpalta dalszg funkcje: nowa
wielko$¢ pomiaru do definiowania zostaje w tg lini¢ wpisana i przez przycisk
na guzik Doda¢ w liste wielko$ci pomiarow wpisana. Trzeba uwazaé, ze
program wymaga, aby wszystkie pola byly wypelnione, aby szpalta mogta
by¢ dodana. Jak bedzie szybciej, to mozna co$ wpisaé, co si¢ poznigj
prawdziwymi wpisami uzupetni. Nazwa wielkosci pomiaru powinna si¢ od
poczatku zgadzac.

Dopiero jak wielko$¢ pomiaru (doktadniej parametr do wielko$ci pomiaru)
bedzie tu importowana, moze by¢ dodana do listy wielkosci pomiaru i by¢
uzyta.

Odwrotnie znaczy, ze wpis parametrowy z listy definicji pierw ma efekt w
program pomiaru, kiedy ten parametr zostal dodany do listy wielkosSci
pomiaru.



Dla kazdego instrumentu (np. Crest, spektrum, przebieg krzywej) istnieja
inne, w wielu przypadkach podobne formularze do definicji nowych
parametrow. Jakie specjalnosci sg do ustawy, wynika z funkcji instrumentu.

R6zne parametry i jej znaczenia

Wszystkie wpisy wielkosci pomiaru odtrzymuja parametr wariant oceny.
Ten parametr ustala, jak technicznie ma by¢ ocena ustawionej wielkosci
pomiaru traktowana. Ogoélnie si¢ ustawia tutaj Maks. Ten wpis powoduje, ze
nie ok ocena z kodem bledu zostanie wywotana, jak wazna (mozliwie
wyuczona) granica zostanie przekroczona i jest odpowiednie ustawienie, aby
,»za gtosne” fenomeny wynalez¢.

Niektore testy wymagaja, nie tylko na za duze wartosci, ale na za male
warto$ci badania. Na te sytuacje uzywa si¢ wariant oceny Min, aby testowac
wielko$¢ pomiaru przeciw dolng granice.

Wiele wielkosci pomiaru si¢ tworzy, ze podczas mierzenia dodane dane
zostang streszczone. Trzy wazne rodzaje, dane stresci¢ sa: Maksymowac,
Minimowaé | tworzenie wartosci sredniej. Odpowiedni parametr do
ustawienia jest Obliczanie i uzywa si¢ jego przy Crest, Rms albo Peak.
Czeste ustawienie jest tutaj Maks, aby najglosniejszy fenomen podczas
badania ujac.

Parametry instrumentu wartos¢ spektralna: jak w gérnym
przyktadzie widocznie sg trzy parametry przy tym instrumencie: miejsce,
interpretacja i definicja. Wszystkie trzy razem ustalajg sfere w spektrze, z
ktérej przez interpretacje zostaje warto$¢ stworzona. Sfera moze by¢ z
punktow albo interwalow stworzona. Wartos¢ moze przez maksymowanie,
minimowanie albo usrednienie punktow pojedynczych by¢ tworzona. Tez
ujecie energi punktéw pojedynczych (suma energetyczna) jest mozliwe.
Instrument warto$¢ skepktralna pracuje na spektrze, ktore zostato przez
maksymowanie albo usrdenianie zdobyte. Z tego oblicza na koncu wartos¢
pojedyncza.

Syntax definicji

Ogolnie polega definicja z listy punktow w spektrum, ktére przez semikolon
sg podzielone. W latwiejszym przypadku jest taki punkt w spektrze przez
doktadng porzadkowg dany, np. "0O26" dla porzadkowej 26 albo przez
frekwencje, jak chodzi o spektrum frekwencji, np. "F1500" dla 1500 Hertz.

W regéle znajduje si¢ w spektrach porzadkowych Harmoniczne (spojrz na
stronie 31) porzadkowej bazy, np. frekwencje odwijania pary kot zebatych w
transmisji. Aby by¢ nieuzaleznionym przy parametryzacji od konkretnych
porzadkowych bazy réznych transmsji, uzywa si¢ aliazy, jak np. "H1" dla
pierwszej harmonicznej = porzadkowa bazy. Jak za pomoca innych danych



(szczegbly na dole) moze by¢ porzadkowa podstawowa ujeta, zostaje H1
przez program pomiaru przez wazng porzadkowa zastgpiony.

Z H1 jako referencja mozna dalsze, relatywne pozycje porzadkowe dodac,
n.p: H1-O3 (od H1 trzy porzadkowe w lewo).

Przy wpisie porzadkowych jest dotyczaca liczba obrotow wazna. Informacje
porzadkowych pod informacja litery "O" dotycza zawsze spektrum, jak si¢ je
uzywa. Alternatywnie mozna informacje porzadkowych pod informacjg "M"
uzywaé. W tym przypadku dotycza porzadkowe inng specyficzng liczbe
obrotu (szczegoty na dole).

Ostatnia litera definicji jest L. z L begda linie porzadkowe "odliczone". Ktéra
porzadkowa wystapi, zalezy od rozktadania atualnego spektra.

Z punktébw gbrnego schematu mozna teraz przy dodaniu parametru
interpretacji sfery spektra ustali¢, ktore przy obliczeniu wieloko$ci pomiaru
beda wazne. Cztery rozne warianty obliczenia, ktére s3 wazne do
interpretacji, zostaly krotko opisane: — maksymowanie, minimowanie,
$rednienie, sumy energiczne. Kombinuje si¢ te warianty obliczenia z
informacja, jak si¢ interpretuje liste spektralnych punktéw: jako punkty
(tylko dla opisu pojedynczego punktu realizowane) albo jako interwaty. W
przyktadzie: Opis ,Interwat maks” dla listy punktow "H1;H2;H3;H4"
powoduje, ze z dwoch interwatéw H1 do H2 i H3 do H4 maksymum jako
warto$¢ pomiaru zostaje oznaczony. (Maksymum punktéw pojedynczych,
jak si¢ domyslano, dostaje si¢ za pomocy tej listy punktéw:
"H1;H1;H2;H2;H3;H3;H4;H4".)

Inforamcje referencji: Jak wspomniano, jest do definicji Hx elementéw i Mx
elementéw referencja potrzebna. Do tego stuzy parametr "miejsce”. Tu widac¢
miejsca, ktore maja porzadkowa bazy i relatywna frekwencje. Jak na obrazu
na gorze wida¢, moze catkowicie parametrowana wielko$§¢ pomiaru tak

wygladac:
Instrument Messgralen Auswertung Trigger Ort Interpretatio Definition =
svanante n
|Spektralwert =] [Trieb_H1 | Mae = [[StartStop = {[AAR = 1[int Max = [[H1-00.5:H1=00.5

Wartosci spektrow i spektra

Poniewaz wartosci spektralne sekundarne oceny na spektrach s3, musi
instrument wiedzie¢, na ktorych spektrach ma pracowac. Ogolnie si¢ liczy,
ze warto$¢ spektralna w spektrze jest, ktory ma identyczny klucz (oprécz
wielko$ci pomiaru i klucza) jak warto$¢ spektralna. To implikuje, Zze spektra
tylko jedng wielko$¢ pomiaru moga uzywac, bo wartosci spektroéw nie moga
wtedy spektra znalesc.

Jak juz zostalo wspomniane, jak chodzi o ocenianie wartosci spektralne i
spektra, moga granice wartosci spektralnej granice spektra przesterowac
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(spojrz akapit Instrument ,,warto$¢ spektralna® na stronie 32). To si¢ liczy,
jak wartos$¢ spektralna i spektrum ta sama oceng robig i warto$¢ spektralna w
przypadku oceny maksymalnej warto$¢ maksymalng oblicza, albo w ocenie
minimalnej warto$¢ minimalng oblicza. To jest konieczne dla harmonicznej,
poniewaz przektadanie pokazuje inne zachowanie dzwicku, niz inne zrodia
dzwieku transmisji.

Utatwiona parametryzacja harmonicznych

Jak objekt do badania jest prosto zbudowany (np. zebatka albo transmisja
oSowa), moze tatwa parametryzacja harmonicznych by¢ uzyta. To znaczy w
detalu, ze miejsce referencyjne nie jest wpisane w definicji wielkosci
pomiar6éw. Program pomiaru znajduje referencje w innych informacjach
( przyktad). W definicji wielkos$ci pomiaréw wyglada definicja tak:

Instrument Messgraben Auswertung Trigger Ort Interpretatio Definition 1]
svarnante n
b [Spektraiwert ;| [ Waxl[StatStop =] = [[Int.Max__=|[H1-00.5:H1+005

Krzywe przebiegu i cyngiel (Trigger)

Parametry ustawienia instrumentow, ktore tworza przebiegi krzywej, roznia
si¢ tylko minimalnie od parametréw ustawienia intrumentow, ktére definiuja
odpowiedniag warto$¢ jednej liczby (np. Crest wobec Crest Track albo
warto$¢ spektralng wobec Spektral Track). Nawet jak przy tych wartosciach
jest Trigger dodany, nie jest on wazny dla tych instrumentow. Przy
przebiegach krzywej jest Trigger wazny, bo on decyduje, ktéra x o$
odpowiedni Track bedzie miat i z jaka ,,wolno$cig” on bedzie nagrywany
(spojrz w akapit Cyngiel (Trigger) na stronie 125).

Parametery instrumentu Track Intervat

Ewaluacje krzywych przebiegu sa w porownaniu do ewaluacji wartosci
liczby pojedynczej doktadniejsze. Ale majg wade, Ze statystyczne ewaluacje
w poréwnaniu do wartosci pojedynczej liczby nie dzialaja albo mniej
widoczne sg (wstegi rozproszone krzywych przebiegu). Za pomocy Track
Interwat mozna tutaj znalez¢ kompromis.

Track interwat instrument jest warto$¢ pojedynczej liczby, ktory — jak imie
sugeruje — wartos¢ pojedynczej liczby z Track tworzy. To nie musi by¢ caly
Track, warto$¢ moze tez by¢ tylko z czeSci krzywej by¢ obliczona.

Parametry do ustawienia Ocena, Cyngiel i Obliczenie znamy juz.
Instrument zrédla i Parametr zrodla tworza potaczenie do krzywej
przebiegu. Jak przy warto$ciach spektralnych liczy si¢ tutaj, ze klucze
krzywej przebiegu i interwal track oprocz instrumentu i wielkoSci pomiaru
(te sg jako referencja zrédla w interwalu track wpisany) si¢ zgadza¢ muszg.
Min/ Maks definiujg sfere krzywej przebiegu, z ktorej wartos¢ ma by¢
obliczona. Ta sfera opiera si¢ na sferze definicji (X o) krzywej przebiegu.



Jak warto$¢ ma by¢ obliczona jako cala krzywa, wybiera si¢ sfere wicksza
niz sfere definicji krzywej przebiegu.
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Przyktady do parametrysacji wielkosci pomiaru

Nastepujaco zostang typowe definicje wielko$ci pomiaru za pomoca
przyktadow przedstawione. Model transmisji jest taki: wat wchodzacy
»Prim“, wat $redni ,Secondary”, wal wychodzacy ,Diff*. Zebatki
,GearIn“ dla napedowej, ,,GearOut™ dla nap¢dzonej zebatki. Odpowiednio
»FDIn“ i ,FDOut“ dla z¢batek ,,Final Drive* (zestaw napedu).

Przyklad 1: Wartosci spektralne dla porzgdkowych bazy (HI)
na wszystkich falach w kanale synchron, jak i w kanale miks w
4-D.

Definicja wielko$ci pomiaru

Nazwa Ewaluacja Miejsce Interpretacja Definicja
Gear_H1 | Max Gearln Pkt.Max H1
Final_H1 | Max FDIn Pkt.Max H1

Nalezace wpisy w liscie wielkosci pomiaru (spektrum i warto$¢ spektralna):

Bieg | Instrument | Kanat Miejsce Wiel_koéc’
pomiaru
4-D | Spektrum Synch Secondary Max
4-D | Spektralwert | Synch Secondary Gear_H1
4-D | Spektralwert | Synch Secondary Final H1
4-D | Spektrum Synch Prim Max
4-D | Spektralwert | Synch Prim Gear_H1
4-D | Spektrum Synch Diff Max
4-D | Spektralwert | Synch Diff Final_H1
4-D | Spektrum Mix Prim Max
4-D | Spektralwert | Mix Prim Gear_H1
4-D | Spektralwert | Mix Prim Final_H1

Z wielko$Sciami pomiaru gornej listy bedzie H1 dwoch par kota zebowego
we wszystkich spektrach wykrywany, gdzie by si¢ ich spodziewato.

Przyktad 2: ,,Niespodziewane® porzgdkowe bazy (H1) w
spektrach synchron



Czasami si¢ zdarza przy pasujacych relacji przelorzenia, ze porzadkowa
przektadni w (synchronicznym) spektrze nie jest widoczna, gdzie by si¢ ja
spodziewalo. Jak relacja przetozenia jest w catkowitej liczbie, zgadzaja sig
nawet poziomy porzadkowej. Porzadkowa przektadni jest wtedy w spektrze,
gdzie by si¢ jej nie spodziewato, tak samo widoczna jak w spektrach, gdzie
by si¢ jej spodziewalo. (Przy relacji przektadni ,,prawie” calkowitej liczby
wida¢ stabszy poziom w ,,obcych” spektrach. Czym dalej relacja przektadni
si¢ oddala od liczby catkowitej, tym bardziej ustabiony jest poziom). W tym
przypadku jest lista wielko$ci pomiaru z przyktadu 1 o nastepujace wpisy do
aktualizowania:

Bieg | Instrument | Kanat Miejsce Wielkos¢
pomiaru

4-D | Spektralwert | Synch Prim Final_H1

4-D | Spektralwert | Synch Diff Gear_H1

Jak chodzi o Ocene wartosci spektralnych w przyktadzie 1 i 2, nie chce si¢
wszystkie do wielkos$ci pomiaru dotyczace wartosci Gear H1 oceni¢, albo
Final H1 dotyczace warto$ci tak samo oceni¢. Dla nie ok znaczenia jest
wazne, czy Gear_H1 nie ok w miks spektrum albo w synch spektrum Prim,
Secondary albo nawet Diff pokazuje. Wazna jest informacja, ze, jak nie ok
bedzie tutaj wyswietlone, ze przekladnia jest powodem. To znaczy w
praktyce, tylko dla jednego do Gear_H1, albo Final_H1 dotyczace wartosci
spektralne wazne w jako$ci, czesto stale granice, zostang ustalone. Inne
wartosci spektralne majg state, wysokie granice, aby ocenianie na tych
miejscach wyltaczy¢ (przez przeglosowanie spektra tutaj!), albo przynajmniej
mniej ciasne, wyuczone granice. Powodem jest tutaj, w nie ok przypadku
wpisy w liScie bledow na minimum zatrzymac.

Przyktad 3: H1l-wstegi boczne do rozpoznania bledow calego
biegu

Bledy okrazenia poznaje si¢ dzwigkowo, ze frekwencja przy stalej liczbie
obrotowej nie jest stata, tylko czasami ponad, czasami ponizej oczekiwanej
frekwencji odwijajacej zebatki. Przez ten fakt oczekuje sig, ze bledy
okrazenia w porzadkowych obok porzadkowych ingerencji zebéw pokazuja.
Doktadnie oczekuje si¢ to, ze energia dzwigku przy odwijaniu zamiast przy
H1 w wstegach bocznych ponizej/ powyzej H1 jest widoczna. Tez ten
przyktad uzupehia listy z przyktadu 1. Beda 3 porzadkowe powyzej/ ponizej
H1 w wstegach bocznych uwzglednione.

Definicja wielkosci pomiaru

Nazwa Ewaluacj | Miejsc | Inter- Definicja
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a e pretacja

Gear_H1_SB | Max Gearin | Int.Max | H1-O3;H1-L1;H1+L1;H1+03

Final_H1_SB | Max FDIn IntMax | H1-O3;H1-L1;H1+L1;H1+O3

Nalezace wpisy w li§cie wielko$ci pomiaru:

Bieg | Instrument | Kanat Miejsce Wielkos¢
pomiaru

4-D | Spektralwert | Synch Secondary Gear_ H1 SB

4-D | Spektralwert | Synch Secondary Final H1 SB

4-D | Spektralwert | Synch Prim Gear_H1 _SB

4-D | Spektralwert | Synch Diff Final_H1_SB

Wielkoséci pomiaru do rozpoznania bledow krgcenia nie bgda uzywane w
spektrum miks, natomiast tylko w tych spektrach synchronicznych, gdzie si¢
ich porzadkowe oczekuje.

Nie wolno zapomnie¢, ze definicja wieloko$ci pomiaru stworzona jest z
dwoch interwatéw. Punkty H1-O3 i H1-L1 definiujg interwal ponizej H1,
punkty H1+L1 i H1+O3 definijuja interwat powizej H1. Jako warto$¢ zostaje
warto$¢ maksymalna z punktow dwoch interwatéw obliczona.

Definicja H1 SB jest nadal zalezna od definicji H1. Bo w przypadku 1 H1
tylko jako H1 byt definiowany, musi H1 SB, aby nastgpi¢, punkty
sgsiedstwa jako H1-L1, lub H1+L1 definiowac.

Przykitad 4: Alternatywna definicja (Rozpoznanie granic)

Granice wartos$ci spektralnej zostana, jak spektralng granice przegtosuja, w
ta krzywa granicy integrowane, aby uzytkownik widzial, jaka granica przy
kazdym punkcie spektra jest aktywna. Jak H1, jak w przyktadzie 1, tylko
jako punkt jest definiowany, to nie zawsze go tatwo widzie¢. Wtedy si¢
definiuje H1 nie jako punkt ale jako interwat tak:

Definicja wielko$ci pomiaru

Nazwa Ewaluacja | Miejsc | Interpretacja | Definicja

e
Gear_H1 | Max Gearin | Int.Max H1-00.5; H1+00.5
Final_ H1 | Max FDIn Int.Max H1-00.5; H1+00.5

Jako skutek trzeba tez definicje H1_SB tak dopasowac:




Nazwa Ewaluacj | Miejsc | Inter- Definicja

a e pretacja
Gear_H1_SB | Max Gearln | Int.Max | H1-O3;H1-00.5;H1+00.5;H1+03
Final H1 SB | Max FDIn Int.Max H1-03;H1-00.5;H1+00.5;H1+03

Jak si¢ jest doktadnym, wychodzi z tej definicji, ze punkty H1-O0.5 i
H1+00.5 spektra w obuch warto$ciach spektra (H1 i H1_SB) zostang uj¢te.
Doktadnie musza te punkty w definicji wstegi bocznej jako H1-O0.5-L1 i
H1+00.5+L1 by¢ definiowane. Aby definicje wstegi bocznej byty krotkie,
akceptuje si¢ podwodjne ujecie. W praktyce to nie jest krytyczne, bo w
spektrach synchronicznych (gdzie si¢ uzywa wstegi boczne) porzadkowe
catych liczb wieksze poziomy pokazuja w poréwnaniu z porzadkowymi
pomigdzy. Jest mato prawdopodobne, ze H1-00.5 lub H1+00.5 miejsce z
najwickszym przekorczeniem granicy jest 1 przez podwojne wystgpienie w
liscie bledow moze problemy powodowac.

Przyklad 5: Mozliwosci diwigkow przekladania

Poniewaz te spektra, ktore sa baza dla wartosci spektralnej, przez
streszczenie, maksymowanie albo usrednianie, podczas czasu mierzenia
tworzone zostaja, wydarza sig, ze specyficzne fenomeny dzwigku, ktére np.
w samochodzie przeszkadzaja, w spektrach nie wida¢. Do tego naleza
fenomeny rodzaju ,,4. bieg jest gltosny przy 1500-2500 obr./min.*. Bo dla
tych fenomendéw zachowanie rezonancji samochodu rolg odgrywa, moze si¢
wydarzy¢, ze dzwigk przekladni 4. biegu przy 3500 obr./min. Wigksza
warto$¢ ma (1 wystepuje w spektrum), to ale w samochodzie nie przeszkadza,
bo absolutna frekwenja przy 3500 obr./min. Nie jest rezonancjg samochodu,
absolutna frekwencja przy 2000 obr./min. natomiast tak.

Nie wolno zapomnie¢, ze wickszo$¢ 0sob te przeszkadzajace frekwencje nie
,ha porzadkowa doktadnie” potrafi ujaé. Czy przeszkadzajaca porzadkowa
przy 45, 46 lub 47 (z H1 przy porzadkowej 46) jest, nie odgrywa roli. Przez
to robi sens, przy przebiegach poziomoéw wstegi boczne ujac i przebiegi
poziomdéw z kanatu miks ujgc, aby mie¢ mato filtracji, ktore by przy tym
zadaniu zmienity wynik.

Definicja wielko$ci pomiaru

Nazwa Ewaluacja Miejsc | Interpretacja | Definicja

e
Gear_H1 | Max Gearln | Int.Summe H1-M1;H1+M1
Final H1 | Max FDIn Int.Summe H1-M1;H1+M1

Nalezgce wpisy w liscie wielko$ci pomiaru (spektrum i track spektralny):
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Bieg | Instrument Kanat | Migjsce Wiel_koéc’
pomiaru

4-D | Spektrum Mix Prim Max

4-D | Spektral-Track | Mix Prim Gear_H1

4-D | Spektral-Track | Mix Prim Final H1

Jak si¢ te wpisy jako dodatek do przyktadu 1 widzi, mozna zauwazy¢, ze nie
ma problemu, Zze nazwa wielkosci pomiaru i nazwa Spektral Track jest
identyczna. Nie wolno zapomnieé, ze si¢ r6znig w defnicji.

Przy definicji Spektral Track zostaty punkty do uzycia litery kluczowej ,,M”
zamiast ,,0” specyfikowane. To ma nastgpujacy powod: zbior transmisji
przeklada z 11/66. Przez relacje przektadni liczby catkowitej wystepuja
wszystkie porzadkowe spektra watlu posredniego (Final_H1 tam przy
porzadkowa 11) z tym samym poziomem tez w Diff Spektrum (Final_H1
tam przy porzadkowej 66). Pyta si¢c wtedy: Jak przez btad krazenia dziwne
porzadkowe w spektrum watu posrdeniego przy porzadkowej 10 (H1-O1)
wystepuja, przy ktorej pozycji wystepuja w Diff Spektrum? Odpowiedz:
przy porzadkowej 60.

Poniewaz te przesuwanie pozycji jest zalezne od przelozenia, mozna przy
uzyciu litery kluczowej ,,M” system pomiaru do tego przeprowadzi¢, aby
uwazaé na to przy wyborze pozycji. Inaczej moéwiac: Jak w dwoch réznych
spektrach z ta samg wielko$cia pomiaru te same porzadkowe chce ujac,
muszg je z litera kluczowa ,,M” zaznaczy¢ i odpowiednie miejsce jako
relacje wpisa¢. Definicja H1-M1, dotyczaca FDIn (z Spectral Track definicji)
oferuje z zestawem napedu 11/66 porzadkowag 10 w spektrze watu
posredniego i porzadkowa 60 w Diff-Spektrum, co odpowiada tej samej
absolutnej porzadkowej. Definicja H1-O1, dotyczaca FDIn natomiast oferuje
w spektrze watu posredniego znowu 10 porzadkowych, w Diff-Spektrum
tyko porzadkowa 65 (tylko pozycja H1 zostaje przez przelozenie dla Diff-
Spektrum przeskalowane).

Czesto si¢ uzywa przy uzyciu M porzadkowych szybsze koto grupy
przektadni jako referencja. W przypadku kot biegowych wystepuje
problematyka, ze przy niskich biegach napgdowe koto, w wyzszych biegach
napedzone koto szybsze jest. Ten problem mozna unikaé, jak sie¢ ,,wirtualne”
koto ,,bieg” wprowadzi, ktore zaleznie od biegu odpowiada Gangln lub
GangOut. (Poniewaz te ustawienie jest czescig kinematyki transmisji i dalsze
skutki na parametryzacje ma, mozna szczegéty przy potrzebie wywotac.)

Nawet jak to nie odpowiada fizycznym otoczeniom dzwigku, znajduja
definicje, gdzie harmoniczne z porzadkowymi relatywnie do spektra
celowego obliczone zostajg przy testowaniu na bledy okrazenia uzycie
(spojrz przyktad 3 i 4). Powodem jest lepsza widocznos¢ i rozumienie



definicji w spektrze. Czasami wystgpuja irytacje, jak na wale posrednim
sfera Final_H2_SB przypadkowo z Gear_H1 przecina si¢ i meldunki btedu
wystepuja przez podwojnag definicje przy pojedynczych miejscach. (Przyktad:
liczba zebow FDIn=18, liczba zebéw GearOut=37. Sfera Final_H2_ SB
nastgpujac przy 2*18-3=33 do 2*18+3=39, Gear_H1 jest z porzadkowa 37 w
srodku.)

Przyktad 6: Parametryzacja bledow tozysk, albo innych

Transmisje, w ktorych tozyska albo inne cz¢$ci powodujg szum, pokazujg w
regule dzwine porzadkowe w miks, jak np. na nastepnym zdjeciu przy
porzadkowej 48:
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Aby te porzadki osobnie uchwyci¢ (granice, kody bltedow, i inne), definiuje
si¢ wielko$ci pomiaru dla instrumentu warto$¢ spektralna tak:

Definicja wielko$ci pomiaru

Nazwa Ewaluacja Miejsc | Interpretacja | Definicja
e

Lager_O48 | Max - Int.Max 047;049

Nalezgce wpisy w liscie wielko$ci pomiaru (spektrum i warto$¢ spektralna):

Bieg | Instrument Kanat | Miejsce Wielkos¢
pomiaru

4-D | Spektrum Mix Prim Max

4-D | Spektralwert Mix Prim Lager_0O48

Za pomocy tej definicji jest to parametrowane, co jest widoczne w spektrum.
Funkcjonalnie ma si¢ zyczony wynik. Czy to byl najlepszy sposob do
parametryzacji, zalezy od warunkéw. Powodem dla gornego spektrum jest

08.03.2016 171 stron 08.03.2016



btad konstrukcji watu posredniego. Spektrum watlu posredniego pokazuje
dzwigk przy porzadkowej 41 tak:
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dBrg) m
10
an i I_|J_"\_l"_||_|
&0 J
Yo 1
G0

50
40

i

I 0 40 =11] ao Ord

Ten sam btad konstrukcji z porzadkowa 41 w spektrum watu posredniego
przy réznych ustawieniach transmisji produkuje w kanale miks inne punkty.
W tym przypadku jest parametryzacja jak na gorze nie przydatna. Jest lepiej,
tak parametrowac:

Definicja wielko$ci pomiaru

Nazwa Ewaluacja Miejs | Interpretacja | Definicja
ce
Lager_ O41 Zw | Max FDIn | Int.Max M40;M42

Tak sg porzadkowe 40-42, pobierane z rel.Frekwencji od FDIn (w spektrze
watu posrednim). Aby ustali¢ limit, bedzie pierw wielko$¢ pomiaru dla watu
posredniego w liste wielkosci pomiaru dodana:

Bieg | Instrument Kanat | Miejsce Wielkos¢
pomiaru

4-D | Spektrum Synch | Secondary | Max

4-D | Spektralwert Synch | Secondary | Lager_0O41 Zw

Poniewaz porzadkowa 48 w spektrum miks jest ten sam fenomen, zostaje ta
wielko$¢ pomiaru tez dla spektrum miks do listy wielko$ci pomiaru dodana
(zamiast Lager_O48 bezposrednio definiowa¢ i uzywac). Uzywanie tej
samej wielko$ci pomiaru pokazuje, Ze to jest ten sam fenomen, ktorego tylko
na innym miejscu widaé. Funkcjonalnie jest ta definicja ta sama jak
Lager_048 na gorze.

Bieg | Instrument Kanat | Miejsce Wielkos¢
pomiaru
4-D | Spektrum Mix Prim Max

4-D | Spektralwert Mix Prim Lager_0O41 Zw




Aby relacje przy parametryzacji optymalnie pokazaé, oferuje sig¢, znac
powdd dla dziwnych porzadkowych. Aby problem tozyska watu posredniego,
ktéry sie pokazuje w porzadkowej miks, jako taki parametrowaé, jest
potrzebne, porzadkowe pomiedzy pojedynczych spektrach przeliczy¢ (ktora
porzadkowa by byta miks porzadkowa X w spekrum watu posredniego?),
aby wtedy definicje z dotyczeniem watu posredniego przeprowadzi¢ (jak w
gornym przykladzie). Potrzebne informacje moze wyswietli¢ formularz
liczby zebdw przez dopasowanie opcji widoku. Jak si¢ wyswietlenie na
pokaz odwrotno$¢ frekwencji ustawi, pokazuja zielone pola faktor
przeliczania ustawionej bazy w inne spektrum. Ktére porzadkowa jest miks
porzadkowa 47 w 4. biegu na wale posrednim? Z gérnymi ustawieniami
wy$wietlenia mozna faktor przeliczenia w linii dla GearOut4 i w szpalcie dla
4. biegu odczyta¢. Za pomocy faktora 0.881 powoduje to porzadkowa 41.4,
jak w spektrze walu posredniego byto widac.

Przyktad 7: Utatwiona parametryzacja harmonicznych:

Harmoniczne i wstegi boczne mogg w utatwionej formje by¢ parametrowane.
Dla przyktadow 1 i 3 to tak wyglada:

Definicja wielko$ci pomiaru

Nazwa | Ewaluacj Mi Interpretacja | Definicja
a ejs
ce
Max - Pkt.Max H1
H1 SB | Max - Int.Max H1-O3;H1-L1;H1+L1;H1+03
Nalezace wpisy w liste wielko$ci pomiaru (spektrum i wartosci spektralne)
Bieg | Instrument | Kanat Miejsce Wiel-koéc’
pomiaru
4-D | Spektrum Synch Secondary Max
4-D | Spektralwert | Synch GearOut H1
4-D | Spektralwert | Synch FDIn H1
4-D | Spektrum Synch Prim Max
4-D | Spektralwert | Synch Gearln H1
4-D | Spektrum Synch Diff Max
4-D | Spektralwert | Synch FDOut H1
4-D | Spektrum Mix Prim Max
4-D | Spektralwert | Mix Gearln H1
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4-D | Spektralwert | Mix FDIn H1
Wstegi boczne:
Bieg | Instrument | Kanat Miejsce Wielkos¢
pomiaru
4-D | Spektralwert | Synch GearOut H1 SB
4-D | Spektralwert | Synch FDIn H1_SB
4-D | Spektralwert | Synch Gearln H1_SB
4-D | Spektralwert | Synch FDOut H1 SB

Jak w przypadku 1 sg w tabeli wielkos$ci pomiaru dla wartosci spektralnej H1
co spektrum wpisane, jak si¢ je uzywa. W nastepujacej liscie wsteg bocznych
wida¢, ze z prostego szyfrowania nie jest wiadomo, w ktoérym spektrze
warto$ci spektra beda dziatac, oprocz przy prostej transmisji (np. transmisja
osiowa) z kotami (jak tutaj FDIn) opisujace spektrum (zamiast tutaj
Secondary).

Dla kanatu miks czesto si¢ pyta, ktére koto ma by¢ jako miejsce zapisane.
Ten problem wykazuje si¢ czesto przy Spectral Track po przyktadzie 5:

Definicja wielko$ci pomiaru

Nazwa Ewaluacja Miejsc | Interpretacja | Definicja
e

H1 Max - Int.Summe H1-M1;H1+M1

Nalezace wpisy w liste wielko$ci pomiaru:

Bieg | Instrument Kanat | Miejsce Wielkos¢
pomiaru

4-D | Spektrum Mix Prim Max

4-D | Spektral-Track | Mix Gearln H1

4-D | Spektral-Track | Mix FDIn H1

Poniewaz tutaj jako M1 definiowana porzadkowa w definicji wystepuje, robi
roznice, czy wpisane miejsce np. FDIn lub FDOut jest. Jak si¢ wpisze FDIn,
jest porzadkowa dotyczaca do FDIn przeskalowana w kanatach miks, Przy
FDOut dotyczy porzadkowa FDOut! Z tego wynikajacy interwal (jak w
definicji) r6zni sig.

Nadal istnieje, przede wszystkim przy warto$ciach spektralnych, mozliwosc¢,
niechcaco oba kota wpisaé. To moze powodowaé, niechcaco podwoédjne



ocenienie identycznych wielkosci pomiaru z rdéznymi granicami
przeprowadzic.

Jak chodzi o inne przyklady, moze przyktad 4 (Widocznos¢ granic)
analogowo tez przy ulatwionych defyniciach by¢ przeprowadzone. Dla
przyktadu 2 i przyktadu 6 nie ma zmian. Przede wszystkim przyktad 2 nie da
si¢ ustali¢ w fatwiej formie. Jak mozna liczy¢, ze przez ztozono$¢ kandydata
sytuacja jak w przykladzie 2 moze wystapi¢, nie powinno si¢ uzywac
utatwionej parametryzacji, aby unikaé¢, ze ta sama porzadkowa ingerencji
zgbow po pierwsze utatwiona, po drugie catkowicie musi by¢ definiowana i

uzyta.

Przyktad 8: Przeglgd sygnatu diwi¢ku

Aby si¢ upewnié, ze system pomiaru prawidlowo sprawdzitl, istniejg rdzne
badania bezpieczenstwa. Nie ok w badaniu nie jest btedem testownika, tylko
btad przy badaniu. Przy odpowiednim ustawieniu znaczy ok inaczej, ze
testownik 1 badanie jest bezbtedne w ramach granic tolerancji.

Sprawdzanie sygnatu dzwigku jest zazwyczaj parametrowane dla
instrumentu Rms. Parametr Obliczanie jest na maks, a parametr Ewaluacja
na min ustawiony. Z ta definicja powoduje si¢, ze ta wielkos¢ pomiaru
bedzie miata najwyzsza warto$¢ podczas mierzenia, ta warto$§¢ natomiast
badana, czy jest powyzej granicy dolnej. Jak ten sygnal sensora brakuje,
powinno obliczone maksymum ponizej ustawionej granicy by¢ i nie ok
prowokowac¢. Trzeba uwazaé, ze granica nie moze nigdy na 0 upasé.

Badanie sensorow jest lepsze za pomoca kanalow miks lub w kanale fiks.

W przypadkach wyjatkowych moze si¢ wydarzy¢, ze sprawdzenie przez Rms
jest mato specyficzne, aby brakujacy sygnat dzwicku rozpoznad.
Alternatywnie jest parametryzacja dolnej granicy dla np. Final_H1 mozliwe,
jak jest upewnione, ze zestaw napedowy zawsze widoczny dzwigk ingerencji
zebow (H1) produkuje.

Przyktad 9: Sprawdzanie liczby obrotéw i innych podobnych sygnatow

Jak juz opisano, jest rozwinigcie transmisji zalezne od liczby obrotu. Ale
inne wielko$ci prowadzace jak moment obrotu albo temperatura transmisji
majg wplyw na dzwigk. Aby mie¢ przy kazdym badaniu te same warunki,
moga podczas mierzenia wielkosci prowadzace by¢ Sledzone i przy duzym
odchyleniu wywota¢ ocene nie ok.

Do testowania wielko$ci pomiaru sg instrumenty CV Value (dla wartosci
pojedynczej liczby) i CV Track (dla krzywej), gdzie skrét ,,CV* znaczy
,Command Variable®, wigc ja nazywamy wieloko$¢ prowadzaca.
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Jak wielko$¢ prowadzaca zostanie na baze wartosci liczby pojedynczej
sledzona, mozna przez kombinacje obliczanie/ ocenianie nastgpujece
informacje o wielokos$ci prowadzacej dostac:

- Ocena: maks, obliczenie: maks: Z tym ustawieniem zostanie warto$¢
maksymalna wielko$ci prowadzacej podczas mierzenia tworzona i przeciw
granice gérng oceniana. To badanie upewnia, ze wielko$¢ prowadzaca nie
bedzie za duza.

- Ocena: min, obliczenie: maks: Z tym ustawieniem zostanie warto$¢
maksymalna wielko$ci prowadzgcej podczas mierzenia tworzona i przeciw
granice dolng oceniana. To badanie upewnia, ze wielko$¢ prowadzaca nie
bedzie za mata (np. przez anulacje wzrastajacej rampy liczby obrotu przed
osiaggnieciem liczby obrotu maksymalne;j).

- Ocena: min, obliczenie: min: Z tym ustawieniem zostanie warto$¢
minimalna wielkosci prowadzacej podczas mierzenia tworzona i przeciw
granicy dolnej oceniana. To badanie upewnia, ze wielko§¢ prowadzaca nie
bedzie za mata (np. przy liczbie obrotu przez awarje pulsu sensora liczby
obrotu).

- Ocena: maks, obliczenie: min: Z tym ustawieniem zostanie warto$¢
minimalna wielkosci prowadzacej podczas mierzenia tworzona i przeciw
granicy gornej oceniana. To badanie upewnia, ze wielko$¢ prowadzaca nie
bedzie za duza (np. przez anulacje spadajacej rampy liczby obrotow przed
osiaggnieciem liczby obrotu minimalnej).

Zwykle si¢ ogranicza, badania z parami ,,maks/maks i ,,min/min*“ uzywac,
aby zapewni¢, ze wielkoSci podczas traktu mierzenia zostang w
definiowanym podziale.

Sprawdzanie wielko$ci pomiaru nie jest zawsze z instrumentem CV Value
przeprowadzone, tylko ocenione przez Track wielkosci pomiaru za pomoca
interwatu Track. Ta parametryzacja upewnia, ze wida¢ przy nie ok krzywa
przebiegu (Nie, jak si¢ wylaczyto w liscie wielko$ci pomiaru Zapisanie dla
tych krzywch). Dla rozpoznania powodu bledu jest taka krzywa przydatna,
poniewaz robi np. roznice, czy wielko$¢ prowadzgca jest zwracajgca uwage
na poczatku lub na koncu mierzenia (mozliwe zlte ustawienia start stop) albo
gdzie$ w srodku.

Parametery nauki

Jak we fragmencje o ustawieniach badania wspomniono, moze lista do
ustalenia procedur nauki by¢ integrowana w list¢ parametrow. W tym
przypadku moze procedura nauki nie tylko grupami stanu badania i typami
bazy by¢ ustalona, natomiast doktadniej. Dla kazdego wpisu w liste wielkos¢



pomiaru, i co typ bazy i co stan badania (nie grupa stanéw badania!) jest w
liScie parametréw nauki wpis. To jest lista z najwicksza iloScig wpisow w
bazie danych.

Formularz do tego wyglada tak:

S Lernparameter einstellen
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Czasami si¢ zdarza, ze przy stanie badania albo typu kandydata (testownik)
( czasami tylko w niektorych sferach) bezsensowne dane zostaly wyuczone.
Do poprawy wynikajacych zepsutych granic oferuje sie, dla tych wpisow w
bazie danych ponowng nauke uprawiaé, krotko ,,od nowa nauczy¢”. Program
pomiaru odrzuci wtedy wyuczone dane (warto$¢ sSrednig i odchylenie
standardowe) i ,,0d nowa rozpoczaé¢”. Aby to funkcjonowato, musi komputer,
gdzie zarzadzanie parametréow jest aktywne i odpowiednie kopmutery
pomiaru by¢ synchroniczne w czasie systemu (strefy czasu sa dozwolone).
Czas, gdzie ponowna nauka zostala wystartowana, wida¢ w szpalcie ,,czas
aktywacji” obok guzika ,,nowa nauka”. To jest ta informacja, ktorg program
pomiaru dostaje z bazy danych.

W danych nauki zostaje od programu pomiaru warto$¢ $rednia, odchylenie
standardowe i punkt czasu wpisany, kiedy proces nauki si¢ (naprawdg)
zaczot. W poréwnaniu z czasem aktywacji z bazy danych wie program
pomiaru doktadnie, czy nauka ma ponownie by¢ uprawiona.

Od nowa nauczyc¢ globalnie

Czasami nie wystarcza, przez sterowanie z bazy danych nowg nauke
powodowac¢ (np. jak plik nauki jest uszkodzony). Tez jak fundamentalne
aspekty, jak proces badania, liczby obrotu, momenty obrotu i inne sig¢
zmienily, jest tatwiej, plik nauki usunac i nie uczy¢ ponowniej z tym plikiem.

Dane nauki beda od programu pomiaru w stanie badania oddzielnie
traktowane. Dla kazdego typu bazy jest plik nauki, gdzie warto$ci $rednie 1
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standardowe odchylenia zapisane bedg. Ten plik jest w folderze katalogu
projektu na komputerze pomiaru.

Aby wykona¢ nowa nauke granic dla typa agregatu, moga pliki nauki by¢
usunigte. Prosze tak postepowac:

1. Uzywaj w programie TasAlyser komende menu Plik — Katalog
projektu, aby wywota¢ Windows File Explorer z katalogiem projektu.

2. Zamknij program TasAlyser.
3. Otworz w katalogu projektu folder Locals\LearnData.

4. Usun plik nauki do typu agregatu (lub wszystkie pliki nauki, aby
ponownie wszystkie typy si¢ nauczyc).

5. Wystartuj TasAlyser ponownie.
Zaczynajac z nastepnym agregatem uczy si¢ TasAlyser nowych granic.

Trzy w jednym

Jak juz zostalo wspomnigte, zdarza sig, ze lista wielkosci pomiaréw i/lub
lista parametrow nauki sa zapisane w listy granic krzywej lub w wartosci
granic. Formularz do granic tak wtedy wyglada:

REE
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Messardfien, i+

Jak przy liscie wielko$ci pomiaru opisane, wida¢ tez teraz w tym formularzu
guziki ,,Wybor doda¢” i ,,”Wielko$ci pomiaru”. Funkcjonujg jak na gorze
opisano. Odpowiednio dziata kontrola nauki i ponowna nauka jak przy liscie
parametrow nauki opisano.

Poniewaz ilos¢ dan, jak w ilustracji si¢ widzi, szeroki ekran wymaga, mozna
cze$¢ danych do lepszego widoku ukry¢. Do tego stuzg zaznaczone guziki. Z
tymi guzikami mozna, przy potrzebie, ustawienia granic ukry¢ (wtedy si¢



widzi tylko parametry nauki) albo parametry nauki (wtedy si¢ widzi tylko
ustawienia granic). Jest rzadko, gdzie si¢ uzywa oba ustawienia.

Jak si¢ formularz granic z integrowanymi parametrami nauki otwiera, sa
parametry nauki schowane, bo nauka ponowna jest rzadziej korzystana niz

ustawienia granicy. Po prawej stronie na dole wida¢ taki guzik do wywotania
parametrow nauki.
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Definicie kodow btedow

Kazda wielkos¢ pomiaru (obojetnie czy wartos¢ jednej liczby czy krzywa)
posiada kod bledu. Przekroczy wielkos¢ pomiaru granice, zostanie
odpowiedni kod btedu i tekst btedu w oknie protokotu TasAlyser (i pdzniej w
innych ocenach) wywotany.

Kody btedéow i teksty bledow zostang definiowane w bazie danych
parametréw i mogg tam by¢ edytowane i uzupelnione. Znalezé mozna
definicje btedéow w formularzu ,,Kody btedow*:

Pruflingsdaten : EDrive | 22 | Liste der Fehlercodes =N = =
- Fehlercode Fehlercode Fehlertexdt Prioritat Gruppe Verschattungs- _*|
Neuen Basistyp hinzuflgen fetand T
Neuen Typ hinzufiigen 4 10] 10 [Getribe laut 150 [Getricbe laut _~ [[No
Entfemen eines Typs 50] 50 [Getriebe Iaut (Pegelvertauf) 100 [Getricbe laut = ][No
Konstruidtionsdaten ‘ B0 60 [Getriebe laut (RMS/Peak) 100 [Getrigbe laut _~ [[No
- B1] 61 [Antriebswelle laut (RMS/Peak) 100 [Verzahnung = [[No
Prifungseinstellungen
82| 62 [Zwischenwells laut (RMS/Peak) 100 [Verzahnung _~ [[No
Einzelwertgrenzen
83 63 [Triebwelle laut (RMS./Peak) 100 [Verzahnung _* [[No
Kurvengrenzen
100] 100 [Ordnung laut (Mix-Spekirum) 100 [Getriebe lat _ [[No
Lemparameter
101] 101 [Ordnung laut (Spefcium Antrisbswelle) 100 [Getriebe lat _ [[No

Fnd k it
Srungstemmentar 102 102 [Crdnung laut (Spekium Zwischenwelle)
Projekt: hl
i 10| 103 [Ordrung Iact (Spekinum Tricbwelle)

¥ weitere Einstellungen

Defragmentieren
. 200 200 |Beschadigung M
Triggerparameter

100 [Getriebe lact _~]|No
100 [Getriebe lact | No
100 [Getriebe laut_~ |[Na
200 [Beschadigung _~ |[No
200 [Beschadigung _~ [[Na

104 104 [Getriebe laut {Festfrequenz-Spektrum)

201 201 [Beschadigung Antriebswelle

I e I 202 202 |Beschadigung Zwischenwells
203 203 [Beschadigung Triebwelle

Signal Einstellungen 204 \ 204 |Baschad\gung (Kurtosis Track)

200 [Beschadigung _~ |[No
200 [Beschadigung _~ |[No
500 [Beschadigung _~ [[No

Bbtastparameter | 205 205 [Beschadigung (Crest Track) 500 [Beschadigung _~ [[No
Schiiissel-Aliase ‘ 300] 300 [Mix High Amplitude 200 [Getriebe laut v |[No
Modelispezifische Einstellungen : ‘ : F— A —
Experteneinstellungen bearbeiten Regeln
Vers: 130820_TF w .
L, | || patensatz: 14 [ 4 [T—1 _» [+ [ von 2 4 ﬁH

L[ Le ttttl;l;l;l;l;ll;l;l;ttttl;

Zmienic¢ teksty btedow

Teksty do kodow bledow mogg by¢ zmieniane. Nie ma limitéw dotyczacych
dhugos¢ tekstu (wielkos¢ ekranu moze by¢ jedynym limitem). Jak si¢ uzywa
jezyk, ktorego my w Discom nie znamy (jak np. chinski), rekomendujemy,
uzyé teskty w dwoch jezykach jak np. ,,(5ECIE A1 Gearmesh loud®. Wtedy
mozemy lepiej pomdc, jak si¢ nam dane pomiaru przestato (spojrz ,,Pomoc
Discom* od strony 168).

Btedy dodac

Mozna, jesli zachodzi potrzeba, liscie dalsze kody btgdow dodac. (Mozna tez
kasowa¢ kody btedow, ktore si¢ nie potrzebuje). Kazda linia zawiera
nastepujgce wpisy:



Kod btedu  Kod bledu moze byé kazda pozytywna liczba ponizej
2147483648. Kody btedu nie musza by¢ sekwencyjne (to
znaczy, ze nie trzeba bledu 99 definiowa¢ aby bted 100
uzywac). Kod btedu 0 (zero) nie jest dozwolony.

Zewnetrzn  Jak sterowanie stanu badania TasAlyser o protokoty btedu

y kod (stan pyta, to otrzyma zewnetrzne kody jako odpowiedz. W

badania) wiekszosci projektach sa zewnetrzne kody i kody biedu
identyczne.

Zewnetrzne kody mozna uzywaé, aby wigcej btedow (np.
wszystkie bledy na jednym biegu) na tym samym kodzie
btedu stanu badania wyswietli¢, bo stan badania nie moze
uzywac tyle kodow btedow jak Rotas system.

Tekst Tekst, ktory zostaje w protokotach btgdu pokazany. Spojrz na
btedu g6rne komentarze.
Priorytet Bledy w badaniu zostang waznos$cia sortowane (wyzsza

warto$¢ na gorze). Dla statystyki produkcji liczy si¢ pierwszy
btad (z wiekszg wazno$cia).

Grupa /' Bledy mozna w grupy dzieli¢, ktore sg sortowane

Wielkos¢ | wielkoscia bledu”. Te grupowanie moze by¢ uzyte dla
dalszej statystyki, albo dla specjalnych zastosowan, jak
kodowanie agregatow.

Cien Cienie mozna uzywaé, aby relacje pomigdzy btedami
wykaza¢. Tendencyjnie prowadzg fraktury, do podwyzszenia
spektra i tak prowokuja dodatkowe bledy spektralne. Te
meldunki btedow moga za pomocy cienéw by¢ wylaczone.

Aby nowy btad doda¢, wybierz linie z listy, kopiuj (Ctrl+C) i wklej ja pod
koniec listy (Ctrl+V). Potem mozna zmieni¢ kod btedéw dowonlnie. Teraz
mozna uzy¢ nowego kodu btedu.

Btad stanu badania

Stan badania moze meldunki btedow do TasAlyser przesytac. Te ,btedy
stanu badania“ beda traktowane jak normalne btedy w systemie mierzacym:
one zostang w oknie wydarzen wyswietlone, tworza ,,n. 0k.“ wynik i zostana
zapisane w baze danych wydarzen.

Kazdy btad, ktorego chce wystaé stan badania, musi by¢ wpisany w tabeli
kodoéw btedow. (Jest tez mozliwe, numery stanu badania na inne kody
btedow przesungé.) Dalsze szczegdly sg w dokumentacji o TAS komunikacja
stanu badania.
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Talimer -

Jak juz opisano, sktadaja si¢ granice ocen programu pomiaru ze
stalych zasad 1 wyuczonych granic. Wyuczone wartosci
reprezentujg statystyke kazdej pojedynczej wartosci pomiaru. Ustalone
zasady pochodza z bazy danych parametrow, tez dla kazdej pojedynczej
wielko$ci pomiaru.

Interfejs uzytkownika bazy danych parametrow — TasForms — oferuje
funkcje, aby ustawi¢ szablony warto$¢ granic. Natomiast jest TasForms jako
interfejs bazy danych nie odtagczny bazujac na tabeli. Dla wartosci
pojedynczej liczby i ich szablonéw wartosci granic funkcjonuje to dobrze.
Dla krzywej granic natomiast brakujg TasForms graficzne mozliwosci.

Wyuczona krzywa granic (np. dla spektra lub przebiegu krzywej) zostaje jak
warto$¢ pojedynczej liczby przez gorng i dolng granice ograniczona. Te
granice nie sg tylko liczby dla krzywej granic, ale przebiegi krzywej,
doktadniej mowiac wielokaty z rzedu punktow podparcia. TasForms oferuje
mozliwos$¢, te wielokaty jako tabelaryczne numerowanie punktow podparcia
edytowaé, co natomiast nie jest dobre dla krzywe;.

Talimer oferuje interfejs uzytkownika, aby wielokaty w bazie danych
parametréw edytowa¢. Dodatkowo jest mozliwe, dane pomiaru jako
referencje wczyta¢ aby wielokaty do otoczenia dopasowac. Tez wielokaty,
ktére zostajg uzywane jako stale granice, albo ktére si¢ jako parametry np.
dla oceny sily roboczej uzywa w badaniu transmisji, moga by¢ tworzone i
edytowane przez Talmier.

Talimer nie jest alternatywg do TasForms, natomiast dodatek. On jest
narzedziem do tworzeniu granic.

Wystartowa¢é Talimer

Talimer pracuje — jak TasForms — na bazie danych parametréw. Trzeba
zwréoci¢ uwage, ze mozna tylko jedno narzedzie jednocze$nie uzywac.
Talimer nie bedzie otwieral bazy danych parametrow, jak juz zostata z
TasForms otworzona.

Sg dwie mozliwo$ci, aby uruchomié¢ Talimer (oprocz zwyklego startu
programu Talimer z katalogu programéw Discom): bezposrednie otwieranie
bazy danych parametrow, lub otwieranie pliku projektu Talimer.

Pliki projektu Talimer (,*.talip®) zawieraja og6lnie odsylacz na
odtwierajacg baze danych parametrow i ewentualnie dodatkowe informacje,
czy specyficzna warto$¢ pomiaru ma by¢ badana. Normalnie si¢ nie tworzy
plikow projektu Talimer, poniewaz one stuza do transmisji danych pomiedzy
Talimer 1 Web.Pal. Czasami wida¢ taki plik projektu w ,,Rotas for Experts*,
zeby bylo co$, co wywotuje przy podwojnym nacisku Talimer.



Inny sposob, aby Talimer wystartowac, jest : w Windows explorer plikow na
baze danych parametréw prawym przyciskiem klikng¢, aby wywota¢ menu
kontekst. Tam wida¢ komende otwérz za pomocy (czgsto w dalszym menu).
Whybierz tutaj Talimer, aby baze danych parametréw za pomocy Talimer
edytowaé. (Jak Talimer nie jest w liscie, mozna go za pomocg ostatniego
punktu w menu dodaé. Program Talimer znajduje si¢ w C:\Programy\
Discom\bin, albo w c:\Programy (x86)\... nasystemach z 64 Bit.)

Ustawienia zapisuje Talimer w bazie danych parametréw (nie w pliku
projektu).

Karta

Przy starcie Talimer, wida¢ wielkie okno ze ,,Scope”, w Ktorym mozna
wielokaty edytowac i pokazywac dane referencji. W lewo 1 na dole grupuja
si¢ r6zne okna doku, za ktérych pomoca mozna sterowaé, ktory wiclokat
edytowac i ktore dane referencji wywotac:
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W listwie multyfunkcjonalnej (,,Ribbon*) wida¢ sfere Widok, w ktorej
mozna rézne okna doku wywolaé, przy zakonczeniu tego albo jak nie mozna
jego znalez¢.

Rézne okna doku zostang w nastepujacych akapitach opisane, oprocz
jednego: na samym dole wida¢ okno doku ,,Wydatek”. Normalnie jego nie
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wida¢. Kliknij na mala zaktadke gléwna, aby je wywotaé. W oknie wdatku
wystepuja meldunki btedow i statusa. Jak istniejg przykladowo problemy z
polaczeniem do bazy danych albo wczytaniem mierzen referencji, widaé
czesto w oknie wydatku szczegdly albo powody problemu.

Nawigacja

Przez okno dokujace Nawigacja (przy lewym ekranie) mozna wybra¢, ktory
wielokat si¢ chce edytowac.

Wielokaty w bazie danych parametrow sa w trzy kategorie podzielone:
wielokaty, ktore stuza jako limity w nauce, wielokaty, ktore ustalajg state
granice, jak i wielokaty, ktore sa potrzebne do zdobywania wielkosci
pomiarow.

Wielokaty dla wyuczonych granic nazywa si¢ ogolne wielokgty, poniewaz je
mozna uzywaé dla wszystkich pasujgcych wielkosci. To jest asortyment
wielokgta, z ktéorego mozna przy parametryzacji wielkosciach pomiaru
wybra¢. Asortyment jest segregowany ,,instrumentami’: Jak si¢ granice dla
spektra parametryzuje, mozna tylko wielokaty wybraé, ktory sa wytworzone
dla spektréw, a nie takie, ktore sa wytworzone dla przebiegu kurtozy.
(Wielokaty dla spektrow i dla przebiegu kurtozy majg rézne sfery i wartosci,
ze te dzielenie utatwia widok i pomoga przy parametryzacji.)

Mozna uzy¢ ,,0g0lny wielokat™ do kilku wielkosci pomiaru. Odwrotnie jest
stata granica specyficzna dla tych wielkosci pomiaru (i dla tej sytuacji
badania, typ agregatu, stan badania i tak dalej). Dlatego zostana wielokaty,
ktore stuza jako state granice, indiwidualne wielokqty nazywane. Jak si¢ w
bazie danych stale granice uzywa, mozna widzie¢, ze odpowiednia galgz
drzewa nawigacji kazdg odpowiednig wielko§¢ pomiaru doktadnie
rozszyfruje.

Wielokqty parametréw nie tylko stuzg do tworzenia krzywch granic, ale
zostang przy obliczaniu wartoSci uzywane. Tak bedg przyktadowo przy
mierzeniu sily roboczej w badaniach transmisji szczegolne wielokaty
definiowane, z ktorymi faktyczny przebieg sity roboczej zostanie poréwnany.
Wielko$¢ pomiaru jest obszar krzywej sity roboczej powyzej wielokata.
Wielokat jest parametr dla mierzenia sity roboczej. (wynik jest w tym
przypadku warto$¢ liczby pojedynczej, obszar, dla ktorego liczy si¢ wartos¢
granicy liczby pojedynczej.)

Okno nawigacji wywotuje wszystkie wielokaty. Jego pendant jest okno
Clavis wybor, ktore zwykle jest na dole. Tu wida¢, dla ktorej wielko$ci
pomiaru wielokat jest uzyty. (Tym samym czasem steruje Clavis wybor
zawarto$¢ okna doku Tabela granic. Wiecej o tym w dalszym akapicie.)



Opracowanie wielokata - po prostu

Otwdrz baze danych parametréw za pomocy Talimer. Wybierz w oknie
nawigacji pod ogélnymi wielokatami ten ,,instrument”, dla ktérego chce si¢
wielokat edytowac, i wywolaj odpowiedni wezet w drzewie nawigacji.
Kliknij dwa razy na odpowiedni wpis dla dotyczacego wielokata.

Teraz zostaje wielokat w Scope wys$wietlony, a punkty wielokata zostana
obok Scope listowane. (Jak nic nie wida¢ w Scope, kliknij na guzik
Autoscale: [£2))

Wielokat zostaje w Scope jako zoita linia pokazana, punkty podparcia sa
zaznaczone przez male pionowe kreski.
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(Informacja: W obrazach tego akapitu zostaty, aby je tatwiej widziec, kolory Scopes
zZmienione.)

Porusz myszk¢ na punkt podparcia i ,,chwy¢” jego, jak przycisniesz i
zostawisz przycisniety lewy przycisk myszki. Teraz mozna punkt wielokata
za pomocg myszki przesung¢. Krzyzyk pokazuje aktualng pozycje, linia zotta
pokazuje wczesniejszy przebieg wielokata. Jak si¢ przy przesuwaniu trzyma
klawisz Shift, przesuwa si¢ caty wielokat na gore albo na dot.

Mozna pozycje punktow podparcia tez od razu w tabeli na lewo Scopes
wpisa¢. Kliknij w pole, aby wpisa¢ wartos¢ liczby. (prosze zauwazy¢, ze
trzeba uzy¢ dziesigtny punkt.)

Punkty dodaé, punkty odrzucié

Aby doda¢ nowy punkt, kliknij w Scope prawym przyciskiem na aktualny
wielkat, na te miejsce, gdzie chce si¢ doda¢ punkt podparcia. Z menu
kontekst wybiera si¢ Tutaj nowy punkt wklei¢ albo Nowy punkt doda¢.
Wtedy mozna jak zawsze nowy punkt przesunaé. Za pomocy komendy
Nowy punkt dodaé mozna tez punkty dodac, ktore sg poza przebiegiem
wielokata.
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Aby wykasowaé punkt, trzeba w Scope klikna¢ prawy przycisk na tym
punkcie i wybra¢ komende Kasowaé ten punkt.

W tabeli punktow podparcia mozna nowy punkt wpisaé, przy uzyciu
ostatniej linji ,,(Punkt wklei¢)*“. Kliknij w lewe pole (ktore tekst
»(Punkt® zawiera) i wpisz warto$¢ X nowego punkta. Jak si¢ potwierdzi ten
wpis (Enter nacisngé¢), bedzie nowy punkt natychmiast tworzony i do
odpowiedniej pozycji w liscie dodany. Teraz mozna wpisa¢ wartos¢ y dla
nowego punktu.

Aby punkt przez tabele usunaé, Kliknij wartos¢ x i usun ta (wpisz pusty tekst).
Przy nacisku na Enter, bedzie punkt usunigty.

Zmiany zapamietac
W listwie multyfunkcjonalne (,,Ribbon®) jest oddzial Wielokat:

\al Anderungen speichern =3 Punkte kopieren g
il
=1 Speichern als... |, Punkte einfiigen

2= Polygon-Assistent
[ | Anderungen verwerfen

Jak si¢ zmienitlo wielokat, zostang funkcje Zmiany zapisa¢ i Zmiany
odrzucié¢ dostgpne. Kliknij na Zmiany zapisaé, aby zmieni¢ wielokat w
bazie danych, lub Odrzucié, aby origynalng forme wywotac.

Przy edytowaniu wielokata i wyborze nowego, bez dokonanego zapisu,
wyswietli si¢ pytanie, czy zmiany maja by¢ zapisane czy odrzucone.

Wielokat referencji

Mozna drugi wielokat razem z wielokgtem wyswietli¢, ktorego sie edytuje.
Ten drugi wielokat to wielokqt referencji. To moze by¢ wielokat maksyma
nauki, jak si¢ edytuje wielokat minima nauki, albo wielkokat granic, dla
poziomu catkowitego, jak si¢ teraz edytuje wielokat granic dla poziomu
porzadkowego.

Robi si¢ z wielokata wielokat referencji, jak si¢ w drzewie nawigacji na
wielokat prawym przyciskiem kliknie i z menu kontekst komende Jako
referencja uzy¢ wybierze, albo jak si¢ guzik w listwie narz¢dzi okna doku
uzyje. Wielokat referencji zostanie na niebiesko w Scope wpisany.

Mozna aktualny wielokat przetworzy¢ do kopi wielokata referencji. Jak sig
wybrato wielokat referencji i na innym wielokacie w drzewie nawigacji
menu kontekst wywota. Mozna wtedy komende Referencje przejac
przeprowadzi¢. Przy kopiowaniu punktow wielokgta mozna te dodatkowo do
warto$ci Y przesunac.



Wymiana z Excel

W tym oddziale listw multyfunkcjonalnej sa komendy Punkty kopiowaé i
Punkty dodaé. Za pomoca tych komend mozna wielokaty eksportowaé z
Excel, lub importowaé do Excel.

Jak si¢ naci$nie na Punkty kopiowaé, zostanie lista punktow aktualnie
= wybranego do eytowania wiclokata w

% sem e o SChowek Windows kopiowana. Mozna
y fremes e omo-ax| teraz Excel wystartowaé i punkty tam
S o romat avsragen | (LA I @"é; wsadzi¢. Kliknij w linie kartki i uzyj

5 bl komende Wklej (komenda klawiatury

A » ealend o Ctrl+V).

E E i Dla odwrotnej drogi markuj w Excel sfera

5 200 8 z dwoma szpaltami z warto$ciami puntéw
; e o podparcia i wykonaj w Excel standardowa
5 S komende Kopiuj.

10

11

Wywotaj znowu Talimer, wybierz wielokat
do edytowania i naci$nij Punkty dodaé.

Talimer prubuje teraz, zawarto$¢ schowka Windows jako liste z punktami
interpretowac. Jak to jest mozliwe, pokazuje, co znalazl, i oferuje, punkty
podparcia dla aktualnego wiclokata przeja¢. Punkty podparcia ze schowka
kasujg stare punkty podparcia.

Zapisac baze danych

Przy starcie i pracy Talimer, jak si¢ wielokat edytuje (albo w inny sposéb
zawarto$¢ bazy danych parametrow si¢ zmieni), tworzy Talimer
automatycznie kopie oryginalnej bazy danych. (Ta kopia jest w tym samym
katalogu jak oryginat i ma ta samg nazwe, z dodatkiem ,,.talimer-bak®).

Zmiany wystepuja w aktualnej bazie danych. Jak program pomiaru podczas
pracy korzysta z bazy danych, zostang zmiany natychmiast przejete.

Przy zakonczeniu Talimer, lub przy wywotaniu z listwy multyfunkcjonalnej
komende Baze danych zapisa¢, zostang dwie mozliwosci wyswietlone:

. Zmiany zapisa¢é. W tym przypadku zostaje kopia bazy danych w
katalog Backup przesunieta i bazujgc na numer wersji nazwana. W katalogu
backup wida¢ wersje poprzednig bazy danych (jak sie dopiero na koricu
zauwazyto, ze trzeba zmiane odrzucic).

. Zmiany odrzucié. Zmieniona baza danych zostaje wykasowana i
kopia otrzyma nazwe normalnej.

Przy zapisie danych oferuje si¢ doda¢ krotki komentarz wersji. Ta funkcja
odpowiada tym, ktore si¢ juz zna z programu TasForms.
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Poniewaz ustawienia programu Talimer (np. ustawienia Scope albo
polaczenie do bazy danych wynikow) zostang zapisane w bazie danych
parametrow, tak ma odrzucenie danych wplyw na ustawienia: Z
rekonstrutowaniem kopii bazy danych zostana ustawienia Talimer tez
rekonstrutowane.

Tworzenie wielokata, kasowanie i zarzadzanie

Aby usuna¢ wielokat, trzeba jego znalez¢ w drzewie nawigacji, przycisnaé
prawym przyciskiem i wybra¢ z menu kontekstu Kasowaé. Alternatywnie
mozna tez guzik z listy narzedzy okna nawigacji (sp6jrz na dole) uzywac.

Aby ogélny albo wielokat parametrowy stworzy¢, wybierz w drzewie
nawigacji wezet, ktory chciany wielokat doktadnie opisuje. To moze by¢
przyktadowo wezet ,,dla koncowych spektrach” w ogolnych wielokatach, jak
si¢ tworzy nowy wielokat do tworzenia granic spektralnych, albo wezet
glowny ,,wielokaty parametrow”, jak si¢ tworzy pierwszy wiclokat
parametrow dla specyficznego instrumentu.

Kliknij na prawo na wezet i wybierz Nowy wielokat z menu kontekst, albo
uzyj odpowiedniego guzika z liwsty narzedzi okna nawigacji.

Bedziesz zaproszony, wybra¢ nazwa dla wielokata i je specyfikowaé, dla
ktorego instrumentu zostat wielokat spezyfikowany. Nazwy wielokatow
musza by¢ oczywiste w sferze.

Nowy wielokat nie ma na poczatku punktow. Trzeba uzy¢ metode gorng, aby
doda¢ wielokatowi punkty. Program pomiaru nie akceptuje wielokatow,
ktére zawieraja mniej niz dwa punkty.

Mozna przez komende menu kontekstu lub listwe narzedzi egzystujacy
wielokat duplikowac. Trzeba da¢ nowa nazwe dla kopii; wtedy mozna
punkty wielokata edytowac.

Przez komende kontekstu menu Wtasciwosci lub odpowiedni guzik listwy
narzedzi mozna wielokgtowi zmieni¢ nazwe. Wigce] o wiasciwosciach
wielokata do przeczytania na dole.

Listwa narzedzi nawigacij

Okno doku Nawigacja ma wlasng listwe narzedzi:
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Funkcje guzikéw odpowjadaja tym z menu kontekst. Wiekszo$¢ tych

komend jest tylko dostepna, jak wielokat jest wybrany. Guziki listwy
narzedzi majg (od lewej strony do prawej strony) nastepujace funkcje:

Wiasciwosci: widok wlasciwosci wybranego wielokata. Tutaj mozna
odczytaé, dla ktore wielkosci pomiaru wielokat zostaje uzyty. Mozna tez da¢
Nnowa nazwe.

Edydowaé: Wybierz wielokat do edytowania. Ta funkcja odpowiada
podwdjnym przyciskiem na drzewo nawigacji. Ten wielokat zostaje
wykazany w Scope, do zmiany punktow wielokata.

Nowy wielokat: W tej sferze drzewa nawigacji nowy wielokat wkleic, jak na
g6rze opisano.

Duplikat: tworzy¢ duplikat wybranego wielokata, jak na gérze opisano.
Usuwaé: wybrany wielokat z bazy danych usuna¢, jak na gorze opisano.

Uzy¢ jako referencja: Mozna w Scope drugi wielokat wyswietli¢, np. do
minimum wielokata, ktorego si¢ edytuje, pasujacego maksymum-wielokata.
Spojrz na akapit poprzedniej strony.

Uporzadkowac zbior wielokatow

Po pracy z baza danych parametréw, moze wystapié, ze baza danych zawiera
wielokaty, ktorych si¢ juz nie uzywa. Przyktadowo mogty typy agregatow
odpas¢, ktore uzywaly specyficzne wielokaty, lub wielokosci pomiarow,
ktore wielokat parametryzacji potrzebuja, zostaly zmienione.

Aby porzadkowe trzyma¢ w kolekcji wielokatow, egzystuje funkcja
oczyszczenia. Mozna ja znalez¢ w listwie multyfunkcjonalnej Warsztat.

Pomiary referencyjne

Mozna wczyta¢é mierzenia referencji z archiwach danych mierzenia w
Talimer. Talimer moze wtedy automatycznie do wielokgta wczytaé krzywe
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pomiaru tych wielkosci pomiaru, ktore uzywaja tego wielokata. Tak widac,
czy wielokat pasuje do danych. Dane pomiaru mogg nawet by¢ uzyte jako
podstawa do tworzenia wielokata, jak si¢ korzysta z asystenta wielokatow.

Wczytaé mierzenia referencij

Mozna wczyta¢ mierzenia referencij z danych archiwa lub z bazy danych

wydarzen.

Aby wezyta¢ plik archiwa, mozna jego przeciaggna¢ z Windows Explorer do

okna Talimer. Po wczytaniu
wyswietli si¢ zawarto$¢ archiwa w
oknie doku Mierzenia. (To dzieli
si¢ miejscem z oknem Nawgacji. Za
pomocy karty indeksu mozna
przetaczyc.)

W listwie narzedzi okna mierzen
jest guzik, ktory otwiera archiwa
danych pomiaru. Przez ta listwe
narzedzi mozna baze danych
wynikow  pytaé 1 wszystkie
wczytane mierzenia ,,zapomniec”.

Okno Mierzen wyswietla mierzenia,
ktére sa w wezytanych archiwach.

Aby spojrzy¢, ktore wielkosci
pomiaru sg w archiwach. Aby przy
potrzebie manualnie wyswietli¢

Messungen
{2 - 55 Je 24

Leitpunkt
2012-01-18.14:05:40
2012-01-18.14:10:29
2012-01-18.14:15:19
2012-01-18.14:27:51
2012-01-18.14:34:08
2012-01-18.14:40:29
2012-01-18.14:46:45
2012-01-18.14:59:33
2012-01-18.14:53:01
2012-01-18.15:06:01
2012-01-18.15:24:55
2012-01-18.15:12:22
2012-01-18.15:18:39
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006NRQRO110040120113
006NRQRO110120120114
006NRQRO110130120114
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wielko$¢ pomiaru, uzywa si¢ okno doku Zawarto$é archiwa.

Zawartos¢ archiwu

ArchivInhalt

Prifstand
111 DQ200-Dalian

Okno doku Zawaros¢ archiwa jest normalnie na dolnym kacie okna
glownego i dzieli si¢ miejscem z oknami Wybér Clavis i Tabele granic.
(Jak ekran jest wielki, mozna tez okna doku nad sobag wyswietli¢, tak Ze nie

trzeba zmieniac.)

W Zawartos$¢ archiwa jest organizowane w szpaltach, do ktorych sytuacji
badania, typow, instrumentow, sensoréw i tak dalej sg dane dostepne:

.|| Typ
11 3005

Prsfzustand
MRz
RS
“1z
15
a2z
2

[«

4

NEMEEEE

“ | Objekt / Kanal

+ | Instrument

Tshb (Synch)
TsAb (Mix)
Ghn (Synch)
GAn (Mix)
GAn (MixS)
Rlr (Synch)

Ooo=EOooOmE

1 Order Track HL_M
£ | 7] Order Track H2_M
SpecReport Max
Spektrogramm Max
CommandVariableTr.

Sensor

Eqvs
Abtriebsdzl
Abtriebsdz2

OoO=&|E

%

O0m \®E| =

=] Grenzen-Tabelle £ Archiv-Inhalt| =] Clavis-Auswahl

Jak si¢ w drzewie nawigacji wielokat do edytowania wybierze (podwdjny
przycisk), zostang w zawartosciach archiwa automatycznie wpisy wielkosci



pomiaru przez ikone lzaznaczone, ktore uzywaja wybrany wielokat. Tez
zostang automatycznie odpowiednie krzywe pomiaru z archiwéw wczytane i
w Scope razem z wielokatem wy$wietlone.

Auto-Sync i pokaz dowolnych danych archiwa

Nie zawsze zyczy si¢ ten automatyzm. Czasami zostang przez ten
automatyzm wigcej wielko$ci pomiaru przedstawione, niz si¢ chce widziec.
(Przyktadowo chce si¢ tylko krzywe z kanatu miks widzie¢ i nie dodatkowo
jeszcze krzywe snyc, nawet jak ta wielko§¢ pomiaru uzywa aktualny
wielokat.) Jak si¢ chce wiedzie¢ wielko$¢ pomiaru, ktora nie korzysta z
aktualnego (jak przebieg poziomu catkowitego = RMS-Track, jak si¢
edytuje wielokat dla przebiegu poziomu porzadkowego).

Dlatego mozna wylgczy¢ automatyczng synchronizacje pomi¢dzy wyborem
wielokatow i1 danych referencji. Do tego stuzy fragment Sterowanie w
multyfunkcionalnej listwie:

75 Auto-5ync, Referenzdaten
=
— ¥ | Auto-Sync. Clavis-Auswahl

Kurven ;
aktualisieren ¥ Alle Spalten zeigen

Za pomoca skrzynki kontroli Auto-Sync. Dane referencji wylacza sie¢
automatyczng synchronizacje wyboru wielokata i krzywych referencji.
(Odpowiednio dziata skrzynka konroli Auto-Sync. Clavis wybér i
synchronizacja Clavis wybor z zawarto$cig tabeli granic.)

Jak si¢ wylaczyto Auto-Sync. dane referencji, mozna w oknie doku
zawarto§¢ archiwa dowolnie wielkosci pomiaru wybra¢ (jak sie skrzynki
zaznaczy zielonym haczkiem). Kliknij wtedy na guzik gornej ilustracji
Krzywe aktualizowaé, aby dane wybranych wielko$ci pomiaru wyswietlié.

Nie trzeba wybra¢ wielokata do edytowania. Tq drogg moze Talimer pokazaé
zawarto$¢ archiwa, przy potrzebie krotkiego wzroku na wyniki mierzenia.

Trzecia skrzynka kontroli Wszystkie szpalty wyswietli¢ w gornym oddziale
listwy multyfunkcjonalnej ma wplyw na okna doku Zawartos¢ archiwa i
Clavis wybor. Jest Wszystkie szpalty pokazaé wylaczone, to beda w
oknach te szpalty listy ukryte, ktore maja tylko jeden wpis. (W ilustracji
poprzedniej strony chowajg si¢ wtedy szpalty Stan badania i Typ.) Ta funkcja
pomaga, na te sfery si¢ koncentrowac, w ktdrych jest co$ do wyboru.

Nieznane Archiwa, nieznane nazwy

Moze si¢ wydarzy¢, ze si¢ chce mierzenia referencji tadowaé, ktore nie
pochodza z tego samego stanu badania (lub linii badania), dla ktorej baza
danych parametrow jest aktywna. Powodem moze by¢, ze si¢ dane od innej
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firmy dostaje, ktore podobne agregaty produkuje, albo si¢ dane z poprzednie;j
wersji TasAlyser uzywa.

Talimer pracuje ogolnie tylko z wielokosciami pomiaru bazy danych
parametrow, ktore aktualnie sa edytowane. Tylko te tam deklarowane
sytuacje badania, typy, sensory, instrumenty i inne moga do odkrycia
mierzen referncji by¢ uzyte.

Przy wczytaniu archiwa, w ktorym sytuacje badania, typy albo inne
specyfikacje wielkos$ci pomiardow wystepuja, ktore nie sg przeznane do bazy
danych parametréw, trzeba Talimer wytlumaczy¢, co on ma robic.

Przy nieznanych typach lub nazwach stanu badania bg¢dzie Talimer pytat,
jako ktére w bazie danych zaplanowane typy lub stany badania nieznane
nazwy maja by¢ interpretowane. Przy nieznanych wielko$¢ach pomiaru
znaczy to:

4 Typ-/Prifstands-Id festiegen [

Die folgenden Bezeichnungen fir Typ undfoder Prifstand sind in der
Parameter-Datenbank nicht vorhanden.

Bitte legen Sie fest, zu welchem (Basis-)Typ [ Prifstand(-Gruppe) diese
Bezeichnungen zugeordnet werden sallen.

Namen im Archiv: 2IKW GF& 5GM T51

Zuordnen zu: (-9 - (-2 v

Abbruch
-
- Clavis-Ids festlegen @

Die folgenden Bezeichnungen fur Clavis-Elemente sind in der Parameter-Datenbank nicht vorhanden.
Bitte legen Sie fest, als welche ClavisElemente diese Bezeichnungen zugeordnet werden sollen.

Datentyp: End-Spekiren

Prifzustand Ort f Objekt Kanal Instrument Parameter Sensor
Mamen im Archiv:  2-sD P3 Synch End Spectrum Max Vs
Zuordnen zu; (-3 - GAn - Synch - SpecRepal -2 - Vs -

Abbruch Alle ignorieren Ignorieren

Przy przycisku na Anulowaé, zostanie wczytanie archiwa anulowane.
Przyporzadkowanie wielkosci pomiarow oferuje dwie dalsze opcje: Przy
nacisku na Ignorowac, zostanie ta specjalna wielko$¢ pomiaru przeskoczona
(nie wystapi w zawarto$ci archiwa). Z wszystkie ignorowaé beda wszystkie



wielkos$ci pomiaru aktualnego typu danych przeskoczone (ktéry jest na gorze
w oknie wybrany).

Talimer zapamietuje przyporzadkowanie. Przy wczytaniu dalszego archiwa
tego samego zrodta, nie bedzie ponowne pytanie wyswietlone (albo tylko dla
tych wielkoséci pomiaru, ktore zostaty ostatnim razem ignorowane).

Tez te porzadkowania zostang bazie danych parametrow zapisane. Jak sie
zdecydowato przy wylaczeniu Talimer, Ze si¢ chce zmiany odrzuci¢, zostang
zmiany od ostatniego startu odrzucone.

W listwie multyfunkcjonalnej Warsztat jest guzik, przez ktéory mozna
zapisane przyporzadkowanie sprawdzi¢, zmieni¢ lub resetowac, jak to jest
potrzebne.

Asystent wielokata

Jak si¢ ma mierzenia referencji, mozna uzy¢ asystenta wielokatow, aby
tworzy¢ wielokaty.

Wybierz wielokat do edytowania i upewnij si¢, Ze pasujace mierzenia
referenji sa wczytane. (AKtywuj, przed wywotaniem wielokata do
edytowania, Auto-Sync. dane referencji albo wybierz pasujace dane.)

Aby wywola¢ asystenta wielokatow, trzeba nacisnag¢ przycisk odpowiedni na
listwie multyfunkcionalnej:

|=l Anderungen speichern 24 Punkte kopieren m—

e

[ speichern als... | Punkte einfligen
3 F Polygon-Assistent
[ Anderungen verwerfen

Asystent wielokatow zna roézne sposoby, aby wytworzy¢ z danych referencji
wielokat (spojrz nastepny fragment). Naci$nij w oknie asystenta Przeglad,
aby aktualng propozycje asystenta w Scope pokazaé (na r6zowo):
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[ Polygon Wizard

Polygon Calculation Rule
4 140
() Average +f *std.dev +offset |
(@ Linear regression
120
Parameters
Overall offset: 20
[ Fixed slope: 0.0377003 100
[ Fixed paint: (v =) | 0.000102997
at (1 =) i} 30
Grid settings "
Waxis: 200 yaxis: 1
40
[ Cancel ] [ Breaicus ] [ Apply ] 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 3300 3600 x|
4 ) rBEE |

Jak si¢ naci$nie na Zastosowaé, zostaje propozycja asystenta przejeta, jak
by si¢ rgcznie punkty wpisato i dopasowato. (Te punkty nie zostajg zapisane
jeszcze; mozna uzyé guzika listwy multyfunkcjonalnej Zmiany odrzucié
(obraz gorny) .)

Oczywiscie mozna, jak asystent prace wykonal, punkty tworzone przez
asystenta dalej edytowac.

Metoda obliczenia asystenta

Szerokosci krat

Zwyczajnie ma wielokat posiada¢ mniej punktow podparcia niz dane
pomiaru. Przez to trzeba ustali¢ szeroko$¢ kraty. Szerokos$¢ kraty w X
kierunek decyduje, jaki duzy ma by¢ odstep pomiedzy punktami podparcia
wielokata. Jak si¢ przyktadowo dla x kraty 100 ustali, to ma tworzony
wielokat pukty podparcia przy 1100, 1200, 1300 i tak dalej (zaleznie od sfery
danych pomiaru). Szerokos¢ kraty w y kierunek powoduje, ze y pozycja
punktéw podparcia na cale wielokrotne tej warto$ci zostanie zaokraglona.
Jak przy obliczeniu przyktadowo punkt (100, 17.43) wystapi, y kratka
natomiast na 2 jest, otrzyma wielokat punkt (100, 18). Szerokosci krat moga
warto$¢ 0 mie¢. Wtedy nie zostang obliczone punkty zaokraglone.

Asystent zna trzy sposoby, aby opierajac si¢ na danych referencji wytworzy¢
wielokat.

Wartosc srednia + odchylenie standardowe

Ten process odpowiada nauce granic. Asystent oblicza warto$¢ $rednig i
odchylenie standardowe dla wszystkich krzywych pomiaru. Wtedy obliczy
dla kazdego punkta wielokata warto$¢ srednia + Offset + f x odchylenie
standardowe. Na koniec zostang punkty wielokata zaokraglone na cale
szeroko$ci krat.



Krzywe granicy, ktore program pomiaru (np. dla spektrow) sie uczy, maja
tyle samo punktéw jak dotyczace dane pomiaru. To nie jest przypadkiem dla
wielokatow. Dla kazdego punkta wielokata nie trzeba tylko dane kilku
krzywych pomiaru stre$ci¢, ale tez w kazdej krzywej pomiaru dane catego
fragmentu z tej krzywej. (Dlugos¢ tego fragmentu odpowiada X szerokosci
krat). Dla tego streszczenia mozna dwa sposoby wybra¢: maksymowanie
albo S$rednienie. Wyprdbuj oba warianty, przy przycisku na zmieni¢ i
przeglad, aby dosta¢ wyobrazenie, jaki efekt te warianty majg.

Linearna Regresja

W wersji bazowej oblicza asystent dla interwatu x szerokosci krat z danych
pomiaru linie regresji. Przy granicach interwaléw zostaja te kawatki linii
przez tworzenie wartosci $redniej zlepione. Na koncu dodaje si¢ ,,0g0lny
Offset” (ktory moze tez by¢ negatywny, aby stworzy¢ wielokat minimum).

Jak x szerokosci krat wigksze sg niz sfera danych dla danych referencji (albo
szerokos¢ krat = 0), tworzy asystent jedng linearng regresji. To jest wtedy ta
linearna regresji, ktora powstaje z wszystkich punktéw dan.

Dla tych stopni regresji mozna opcjonalnie wzniesienie wpisa¢, albo punkt
staly. Asystent bedzie uzywal wzniesienie i powodowat, ze gotowa krzywa
(po aktywacji Offset) przez dany punkt staty przebiega.

Maksimowanie wszystkich krzywych

Przepis obliczenia tworzy maksymum punktow danych w kazdym interwale
X kratki. Wtedy zostanie zwigkszenie przeprowadzone, to znaczy kazda Yy
wartos¢ kazdego obliczonego punktu wielokata zostanie o ta wpisang
warto$¢ procentualng powiekszona. Wtedy zostaje ,,0g6lny Offset” dodany i
nay krate zaokraglony.

Szczegolnos$¢ egzystuje, jak dane referencji (dziwnie) mniej punktow maja,
niz X szeroko$c krat by potrzebowata. Tylko tam zostang punkty wielokatéw
tworzone, gdzie naprawde sg punkty mierzenia. Jak dane referencji tylko
dwa punkty mierzenia przy 1000 i 4000 majg, ma stworzony wielokat tez
tylko dwa punkty, nawet jak x szerokos¢ krat jest na 10 ustawiona.

Przy innych obliczeniach zostang tam, gdzie dla x kratki punkty mierzenia
brakuja, punkty wielokatow interpolowane. Z tworzeniem wartosci $redniej
dostato by si¢ w przyktadzie wielokat z 301 punktami podparcia przy 1000,
1010, 1020, ..., 3990, 4000.

Ogélne ustawienia

W listwie multyfunkcjonalnej wida¢ po lewej przycisk Ustawienia. Za
pomocy tego przycisku odtworzy si¢ dialog, gdzie mozna przeprowadzié
roézne ustawienia.
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° Szerokosci krat: Aby punkty podparcia wielokatéw przy przeciaganiu
myszki na ,okragtych” pozycjach wylagdowaty, mozna (dla kazdego
instrumentu pojedynczo) szerokos¢ kraty w kierunki x i y ustalic.

. Mierzenia referencji: Aby przyptyw krzywych referencji zmniejszyc¢,
mozna maksymalng ilos¢ mierzen (nie wielkosci pomiaréw, tylko cate
mierzenia) ustali¢, z ktérych zostang krzywe referecnji fadowane. Tez mozna
ustali¢, czy obok mierzen referencji tez granice majg by¢ pokazane, ktére sie
liczyty dla tych krzywych referencji.

. Baza danych wynikéw: Potacz sie do adekwatnej bazy danych
wynikéw, aby wczyta¢ mierzenia referencji. Nazwa bazy danych wynikéw
zostaje w rzedzie statusa gtéwnego okna Talimer wysweitlona.

Jak zostalo wspomnicte, zostang te ustawienia wpisane w baze danych
parametrow i moga zniknac, jak si¢ zdecyduje zmiany odrzucic.

Indiwidualne wielokaty

Jak juz zostalo wyjasnione, zostang indiwidualne wielokaty jako state
granice dla wielko$ci pomiaru uzyte.

Istniejgce indiwidualne wielokaty mogg by¢ edytowane jak normalne
wielokaty, tacznie z uzyciem asystenta wielokatow.

Przy tworzeniu nowego indiwidualnego wielokata, znaczy to, ze si¢ zmienia
odpowiednig wielko$¢ pomiaru z ,,wyuczona granica” na ,,ustalona granica”.

Moze istnie¢ ta sama ilo§¢ indiwidualnych wielokatow jak wielkosSci
pomiardéw, przez to oferuje Talimer mozliwo$¢, duzo indiwidualnych
wielokatow naraz wytworzy¢ (i tez wykasowaé). Mozna w gatezi nawigacji
mindiwidualne wielokaty” na kazdym wezle fukcje Nowy wielkokat
wywota¢, aby jednym zamachem indiwidualne wielokaty dla wszystkich
wielko$ci pomiaru wytworzy¢, ktdre sg ponizej tego wezla.

Poniewaz to jest mato dokladne, zostanie lista tworzona z wielokgtami do
tworzenia dopasowana.

1. Wybiera sie wezet i wywota sie dla tego Nowy wielokat.
Przyktadowo wywotuje sie funkcje dla wezta, ktéry reprezentuje
chciang sytuacje badania typu. Wtedy zawiera lista wielokgtow do
tworzenia wszystkie wielkosci pomiaru tej sytuacji.

2. Talimer ewaluuje, ktére haczyki w oknie Clavis wyboér zostaty
posadzone. (Trzeba ewentualnie funkcje Auto-Sync. Clavis wybor
deaktywowad, jak sie chce przycigé liste wielokagtéw do tworzenia.)
Przyktadowo mozna wszystkie sensory oprécz jednego wytgczyé. Wtedy



zawiera lista wielokatéw do tworzenia po tym kroku wszystkie wielkosci
pomiaru dla 1. wybranej sytuacji badania, ale tylko dla tego jednego sensora.

3. Z tej listy zostang wszystkie wielkoSci pomiaru wyciaggniete, dla
ktorych jest juz stata granica ustawiona.

4, Teraz prezentuje Talimer liste wszystkich wielkosciach pomiaru,
ktore jeszcze sg w liscie. Jak sie wczytato mierzenia referencji, zaznacza
Talimer w liscie te wielkosci pomiaru, dla ktérych sg dane referencji, i mozna

jako dodatkowego filtra ,tylko dla tych z danami referencji” wtgczy¢.

.
Jr Individuelle Polygone Assistent

Dieser Assistent erzeugt individuelle Polygone als feste Grenzen fur die folgenden 63 Messgrafien:
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auf den derzeit geladenen Referenzmessungen berechnen lassen:

diesen:

Die neu erzeugten Polygone basieren auf den jeweils bisher giiltigen Maximums-Polygonen. Sie kinnen die Polygone auch basierend

Wenn Referenzdaten vorhanden sind, diese automatisch zum Erzeugen eines Polygons verwenden, mit Einstelungen. ..

[¥]Polygone nur fiir digjenigen Messgréfien erzeugen, fir die Referenzdaten vorliegen

L

5. Na koricu mozna w liscie indiwidualnie dla kazdej wielkosci pomiaru
haczyk usungé, aby dla tej wielkosci pomiaru nie stworzy¢ wielokat statej

granicy.

Jak sie tworzy wielokaty z danych referencji, trzeba spojrzyé na
Ustawienia — one odpowiadaja tym z asystenta wielokatow (Bo on tworzy

wielokaty z danych referencji).

Przy przycisku na OK, rozpoczyna asystent robot¢. Dla kazdej wielkosci

pomiaru to si¢ stanie:

6. Wielko$¢ pomiaru zmieni sie z ,wyuczona granica“ na ,stata granica”.

‘

7. Jak dla tej wielkosci pomiaru dane referencji zostaty wczytane i
tworzenie wielokatdw zostato za pomocg danych referencji zamuwione, to z
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danych referencji zostanie wielokat obliczony i w baze danych wielkosci
pomiaru zapisane.

8. Jak sie nie ma danych referencji albo oliczanie nie zostato wtgczone,
testuje sie, czy dla tej wielkosci pomiaru nie zostat wielokat statych granic
specyfikowany i nadal egsystuje. Jak to jest przypadek, stary wielokat zostaje
reaktywowany i asystent jest z tg wielkosScig zakonczony.

9. Inaczej zostanie dla tej wielkos$ci pomiaru nowy indiwidualny
wielokat stworzony i wpisany. Jako punkty wielokata zostang te punkty uzyte,
ktére zostang kopiowane z wielkosci pomiaru uzytego wielokgta maksymum.
Nowa ustalona granica jest kopig starego wielokgta maksymum i moze by¢
edytowana.

Przycisk Tylko te pokazywaé w gornym dialogu jest przetacznik
przerzutowy.

Jak si¢ funkcje drzewa nawigacji Jako referencja pokazaé¢ dla jednego z
»Srodkowych” guzikéw wywota (np. dla wezta sytuacji badania), wtedy
zostang zaznaczenia i ewentualnie zielone haczki w wyborze Clavis i oknie
zawartoS$ci archiwa przy tym wezle dopasowane.

Bezposrednie przejecie danych referenci jako wielokaty

Z fragmentu o asystencie wielokata wynika, jak si¢ dane pojedynczego
mierzenia referencji w wielokaty statych granic wytwarza: startuje si¢
asystenta do tworzenia indiwidualnych wielokatow, jak zostalo opisanie,
ewentualnie za pomocy wyboru ustalonego w oknie Clavis. W asystencje
stawia si¢ haczki Wielokokaty tylko dla tych wielkosciach pomiaru
tworzyé, dla ktérych sa dane referecji i Jak istniejg dane referenciji,
te ... uzywaé. Przy ustawieniach do tworzeniu z danych referencji wybiera
si¢ sposob Maksmymowane i ustala si¢ tam wszystkie parametry, to znaczy
ogolny Offset, zwickszenie, X i y kraty, na 0. (Uwazaj przy nastgpnym uzyciu
asystenta, ze si¢ znowu szerokosci krat > 0 wpisuje.)

Indiwidualne wielokaty usuwac

Usuwanie indiwidualnych wielokatow nastgpuje masowo: Przy przycisku na
wezel drzewa nawigacji w indiwidualnych wielokatach i wywotania funkcji
usuwac, zostanie w tych samych krokach lista jeszcze do kasowanych
indiwidualnych wielokatow tworzona, ktorag mozna pod koniec pojedynczo
odhaczy¢.

Indiwidualne wielokaty nie zostang kasowane z bazy danych. One zostang
ustawione na ,,wyuczone granice”. Wielko$¢ pomiaru mozna pdzniej znowu
na ,stale granice” ustawi¢ (Np. za pomoca tabelg granic), aby nadal
przechowane indiwidualne wielokaty wywotac.



Tabela limitow

Przez okno doku Tabela granic moga ustawiena granic kazdej wielkosci
pomiaru by¢ edytowane ( jak w formularzu TasForms ,,Ustawienia limitdw
krzywej*). W przypadku integrowanych wielkosciach pomiaru/ ustawienia
nauki pokazuje okno tylko ustawienia granic ( a nie np. Offset).

Grenzen-Tabelle ax
88 Eintrage

Typ Prifzustand Objekt / Kanal Instrument Sensor Artd. Grenze | Min Lim Max/Fix Lim m

? ? ?

BT.06 R-D Mix (Alb.Prim.) Order Track HL_M Vs gelernt  BT6-Ing-RD BT6-Ing-RD

BT.06 R-D Mix (Alb.Prim.) Order Track H1_M vs2 (aus) BT6-Ing-RD BT6-Ing-RD

BT.06 R-D Mix (Alb.Prim.) Order Track H2_ M Vs gelernt Min-Ing-R-DC-H2 StdMaxOrderTrack

BT.06 R-D Mix (Alb.Prim.) Order Track H2_M vs2 (aus) Min-Ing-R-DC-H2 StdMaxOrderTrack

BT.06 R-C Mix (Alb.Prim.) Order Track H1_M Vs gelernt BT6-Ing-RC BT6-Ing-RC

BT.06 R-C Mix (Alb.Prim.) Order Track HL_M vs2 gelernt  BT6-Ing-RC BT6-Ing-RC

BT.06 R-C Mix (Alb.Prim.) Order Track H2_ M Vs gelernt Min-Ing-R-DC-H2 StdMaxOrderTrack -

=] Grenzen-Tabelle | £ Archiv-Inhalt =] Clavis-Auswahl

Tabela limitoéw pokazuje wszystkie wielkosci pomiaru, ktore sag do wyboru w
oknie Wybor Clavis.

Jak Auto-Sync. Clavis wybdr jest wiaczony, odpowiada to liscie wielkosci
pomiardéw, ktore uzywaja aktualny wielokat. Poza tym mozna haczyk w
wyborze Clavis stawia¢. Przy zmianie wyboru Clavis, kliknij w tabeli granic
na Aktualizowacé, aby odswiezy¢ zawartos¢ listy.

W kazdej linii mozna zmienia¢ pomi¢dzy ,,bez oceny”, ,,wyuczona granica” i
»stata granica”. Przy wyuczonych granicach mozna minumum wielokat i
maksymum wielokat wybra¢. Dla stalych granic wida¢ nazwg
indiwidualnego wielokata tylko, ale nie mozna innego wybra¢ (poniewaz to
jest indiwidualny wielokat tej wielko$ci pomiaru).

Z ? polami w gornej linii tabeli mozna wszystkie wielko$ci pomiaru w liscie
za jednym razem na tg samg warto$¢ ustawi¢, jak np. dla wszystkich
wielkos$ci pomiaru ten sam maksymum wielokat wybra¢. Jak si¢ zmienia
ocene z ,,wylgczona” albo ,,wyuczona” na ,,stata granica”, zostaje ta operacja
tylko dla tych wielko$ci pomiaru przeprowadzona, dla ktorych egzystuje
tutaj indiwidualny wielokat (ktore juz miaty stata granice). Jak si¢ z ,,stala
granica” na ,,wyuczona” zmieni, przechowuje si¢ indiwidualny wielokat —
tylko si¢ jego nie uzywa.
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Dalsze funkcje TasAlyser

W tym akapicie bgda rézne funkcje programu TasAlyser opisane, ktore
czasami si¢ uzywa.

Konfiguracja systemu, faworyty i okna

Dwa okna doku zostaly w fragmencie ,,Program TasAlyser< na E
stronie 42 krotko przedstawione. Tutaj bedzie funkcja i uzycie — pae
okien doktadniej przedstawione.

Jak juz wspomnigte zostato, zawiera program TasAlyser kilka f
pojedynczych modutéw, ktore maja wlasne zadania. Zaleznie od -
potrzeby funkcji zostang moduty zebrane do Konfiguracji. Niektdre
moduty, jak np. centrala komend albo centrala ewaluacji, s3 zawsze
dostepne. Inne sa dostepne przy potrzebie — tak moga istnie¢ wiele
modutdéw liczby obrotow, usrednianie kanatu sensora albo inacze;j.

Catkowitos¢ wszystkich modutow tworzy konfiguracje systemow i
zostaje w odpowiednim oknie jako drzewo przedstawione. Wezty
bazy drzewa sa Source, Processing i Evaulation (w polskich
projektach zrodto, przedworzenie i
23 ewaluacja). W oddziale Source wida¢
- [0l source moduty do sterowania TAS-Box, do

Systemkonfiguration

+ E Processing
— m Evaluation
+ ﬁ MT Cable Box
+ - Terminal
+ @ Scopes
Measured Values
E Mosaic Window

Analysis Results
pole] i
[ +-1 Result Indicator
)
+ 'J Command Center
- E Archive Measurements ..

/- R Parameter Database ..

+ ;—I—i Shifting Force Evaluation
i Shifting Measured Values

“t$ Systemkonfiguration | % Favoriten

nagrywania i wytworzenia plikbw Wave i do
ponownego dzielenia sygnatow. W Processing
zostang dla wszystkich sensorow i wirnikow w
fragmencie ,,Kroki analizy* (strona 34) pokazane
lancuchy przetworzenia obliczone. Pod Evaluation
znajduje si¢ moduty do widoku, oceny, komunikacji
ze stanem badania i tak dalej.

Obstuga konfiguracji systemow jest tatwa: Otwiera
si¢ okno doku (np. przez przycisk na zaktadke
glowng), wywoluje sie wezel drzewa (przez
przycisk na +-ikone) i wybiera chciany modut.
Przez podwdjny przycisk na nazwg albo ikone
modutu otwiera si¢ dialog obstugi modulu (jak
istnieje) albo odpowiednie okno w doku. Niektére
moduly zawieraja dodatkowe funkcje. Kliknij

prawyn przyciskiem na modut w drzewie systemu, aby wywota¢ menu
kontekst, w ktérym dodatkowe funkcje moga by¢ wyswietlone.



Faworyty

Sa oczywiscie moduly, ktore si¢ czesto uzywa, gdy innych sie¢ w ogole nigdy
nie uzywa. Bo trwa dlugo, aby wyszukaé specyficzny modul, egzystuja
Faworyty.

Faworyty sa zbiorem modutdéw, ktorych si¢ najczgsciej chce wywolac.
Mozna kazdy modut z konfiguracji systemu do faworytow dodaé, przy

wyborze modulu i przycisku na guzik * w listwie narzedzi poza drzewie
systemu (albo przy wywotaniu komendy odpowiedniej z menu kontekst
prawego przycisku modutu).

W oknie doku Faworyty zostang jako faworyty wybrane modutly jako lista
wywolana. Z guzikami w liswie narzedzi na gorze okien faworytoéw mozna
liste przesortowac i tez moduty znowu od faworytow usungc:

+* ¥ K
Ogolnie odpowiada obstuga sterowaniem konfiguracji: przyci$nij podwojnie
na modul, aby wywota¢ jego okno, i przyci$nij prawym przyciskiem, aby
wywota¢ menu kontekst.

Administracija okien

TasAlyser moze wyswietli¢ kilka wartosci pomiaru, krzywe, liczby obrotow,
wielko$ci prowadzace, sygnaly czasowe sensorow, spektra porzadkowe,
spektra frekwencji i tabele wynikow i ocen. Ogromna ilo$¢ okien jest z tym
Zwigzana.

Czasami jest trudno, specyficzne okno odnales¢. Mozna komende do
otworzenia okna (czgsto podwdjny przycisk na wpis faworytow) ponownie
wystartowac. Okno zostanie na powierzchni wyswietlone.

Dalej mozna w TasAlyser Okno wywota¢. Tutaj bedg automatycznie
wszystkie otworzone okna wyS$wietlenia (Scopes, okna tabeli i inne)
listowane. Przy wyborze punktu menu wida¢ okno na przodzie. Natomiast
nie wystgpuja okna sterowania (jak np. centrala komend) i tez instrumenty
wyswietlenia dla wielko$ciach pomiaru nie w tym menu.

Okna doku Faworyty, Konfiguracja systemu i Wydatek nie wystepuja w
menu Okna. Okna doku sa w menu Widok i tym dalszym menu Listwy ikon
i okna doku.

Pozycje okien przymocowac
Jak sie troche pracowato z TasAlyser, utworzyto si¢ ulubiony widok ekranu.

=

Zapisz ten widok, przy przycisku na guzik Zapisz ™= w listwie narzedzi.
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Wywotaj wtedy menu Widok i aktywuj funkcje Pozycje okna
przymocowac.

Jak ta funkcja jest wlaczona, mozna nadal w trakcie otwiera¢ okna, zamykaé
i przesuwal, ale przy ponownym wystartowaniu TasAlyser, pokaza si¢
wszystkie okna znowu tam, gdzie byty, jak si¢ nacisneto na guzik Zapisac.

Przy ponownym przycisku na Zapisaé, zostaje aktualny widok ustalony i
przy ponownym starcie programu przywracany.

Nie zapomnie¢: Jak jako poziom autoryzacji normalny uzytkownik jest
wybrany (poréwnaj ,,Prawa uzytkownika i poziomy autoryzacji“ na stronie
54), wtedy nigdy nie zostang zmiany przy pozycji okien zapisane (nawet nie
przy nacisku guziku Zapisac)!

Faworyty pozycji okien

Mozna tez kilka preferowanych pozycji ekranu zapisa¢ i pomigdzy tymi
zmienia¢ — Jak jeden widok dla normalnego badania i jeden dla badania
specyficznych dzwiekéw w manualnym stanie. Odpowiednia funkcje mozna
znalez¢ w menu Widok jako Faworyty pozycji okien.

W odpowiednim oknie kontroli zostang wszystkie tworzone faworyty
wypisane — To jest minimum jeden dla aktualnego widoku ekranu. Wybierz
wpis z listy i Kliknij guzik Przetaczyé, aby zmieni¢ widok ekranu. (Mozna
tez na wpis listy dwa razy kliknaé.)

Aby stworzy¢ nowy wpis faworytow, trzeba to zrobi¢: wybierz pozycje
okien, otworz faworyty okien, wpisz w Zarzadzaé nazwe dla nowych
faworytow, i Kkliknij na Nowy tworzyé. Aby usungé starego faworyta,
wybierz jego w liscie i nacis$nij na Usunaé. (aktualnie aktywnego faworyta
nie mozna usungc¢; trzeba pierw innego faworyta wybrac.)

Przy odtworzeniu okna kontroli, zostaje zawsze automatycznie aktualny
faworyt wybrany. Przy porzadkowaniu okien od nowa i przycisku guzika
Zapisa¢, zostaje ten zmieniony widok zapisany i aktualny faworyt
zmieniony.

Wydrukowac

Wigkszos¢ okien TasAlyser — przewaznie okna Scopes i okna protokotow z
protokotami bledow — mogg by¢ wydrukowane. Wywotlaj okna na przodzie
(np. przez kliknigcie listwy tytutowej). Wywotaj jak normalnie w Windows
w menu Plik i wybierz Drukowaé. Z komenda Widok boczny mozna
wyswietli¢ przeglad wyniku druku.



Wielkos$ci prowadzace i liczby obrotéow

Wielko$¢ pomiaru to wielko$¢, ktora steruje mierzenie. Przyktadowo mogta
w sytuacji badania rampa liczby obrotow od 1000 do 4000 obr./min. by¢
uzywana; wtedy jest liczba obrotu wielko$cig prowadzacg. Zwyczajne
wielko$ci prowadzace sg liczby obrotu, momenty obrotu i czas. Ale tez
wielko$ci, ktore si¢ nie uzywa do sterowania mierzen, tylko si¢ z
nagrywanymi uzywa, sg wielkoSci pomiaru. Przykladem sg temperatura
agregatu albo sita przy mierzeniu sity robocze;j.

Wszystkie wielkosci prowadzace zostanga w programie pomiaru na

centralnym miejscu zebrane: w kontenerzu
@ 9 i abe wielko$ci pomiaru. Jego mozna znalezé w
= [l Quee konfiguracji systeméw pod oddzialem zrédto.

0@ TAS Input

Wave-Datei Wiedergabe
<‘> System-Status einfagen
: FithrungsgraBen bilden
------- ¥ <sourceDats> Jak si¢ dwa razy kliknje w konfiguracji
....... & <TiiggerOut> systemow lub faworytow na wielkos¢
= [Faff FhrungsgroBen pomiaru, otworzy sie instrument
....... LA RearSpeed1 Tt | wySwietlenia dla tej wielkosci pomiaru. Te
------- LArearspeed2Tia | instrumenty juz zostaty na stronie 47 opisane.
....... £ Front Speed Tis24 Prosze¢ tam wigcej przeczytac o tych
------- LB Rearspeed Avernge | INStrumentach i o wizualizacji.

Czesto zostang wielko$ci pomiaru dodane do
faworytow, aby utatwi¢ ich znalezenie w
oknie faworytow.

....... g Test Drehzahl . . . -
P N Ten akapit tematyzuje uchwycenie i
"""" renmomen . . ;. L
o tworzenie wielko$ci pomiaru.
_______ D8 Tigger

....... ﬁ Messung Start/Stop

Dla kazdej wielkosci prowadzacej si¢ liczy:
Aby dosta¢ si¢ do wustawien, trzeba w
instrumencje wyswietlenia wielko$ci pomiaru
lewym przyciskiem dwa razy klikna¢. (Alternatywnie mozna w konfiguracji
systemu lub w faworytach na modul prawym przyciskiem kliknaé, aby
wywota¢ menu kontekst, i wybra¢ z menu kontekst komende Opcje... .)

Wave-Datei Aufzeichnen
.6 Kanile dunlizieren

Proste wielkosci prowadzace

Jako ,,proste wielkos$ci prowadzace™ zostang te wielko$ci nazywane, ktore
mozna bezposrednio chwyci¢. Przykladem sg momenty obrotu, sity lub
temperatura. Przy tych wielkosciach prowadzacych ustawia si¢ A/D
transformator Tas-Box na DC (spojrz ,,Konfiguracja TAS-Box* od strony
142), i mierzona warto$¢ napigcia oferuje po mnozeniu z faktorem kalibracji
natychmiast warto$¢ pomiaru.
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Liczby obrotéw odwrotnie nie sa proste wielkosci prowadzace, poniewaz je
trzeba wywodzi¢ z frekwencji dawcy pulsu.

Dialog ustawien dla prostych wielko$ci pomiaru jest tez bardzo prosty:

“ Drehmoment Einstellungen LX)

Sensor-Signal: Drehmoment -

Zeit-Auflésung: = 20 Millisekunden

Test-Modus
|:|Test 50000 || Setzen |2 1
l Abbruch J l Anwenden I [ Ok

Ogolnie wybiera si¢ sygnat sensora, ktory dostarcza zrodlo do wartosci
wielkos$ci pomiaru. (Przy prostych wielkosciach prowadzacych jest czgsto
nazwa identyczna z nazwa moduta wielko$ciach prowadzacych.)

Prosze nie zapomnie¢, ze imi¢ sygnatu sensora natychmiast po starcie
TasAlyser nie zostanie pokazane. Trzeba minimun wystartowa¢ jedno
badanie (jeden ,,Insert*), aby TasAlyser znat imiona kanatéw sensora.

Dodatkowo mozna czasowe rozdzielenie nagrania ustawi¢. W ilustrowanym
przypadku zostang wartosci pomiaru 20 milisekund do warto§ci momentu
obrotu obliczone. To limituje rozdzielenie przebiegu sygnatu przy szybkich
zmianach, co moze by¢ chciane, jak mierzony sygnat ma problemy przy
wysokiej frekwenciji.

Jak Test modus jest wlaczony, bedzie zamiast mierzonej warto$ci ustawiona
warto$¢ wydana. Wpisz chciang warto$¢ i nacis$nij przycisk Ustali¢, albo
uzyj strzalki, aby rozszerzy¢ wartos¢ o przyrost tylnego pola.

Skalowane wielkosci prowadzace

Wariant prostych wielko$ci pomiarow sa ,,wielkosci prowadzace do
skalowania”. Przy tych zawiera dialog ustawien dalsze wlasciwos$ci:



-‘r Signal Shifting Position Einstellungen ﬁ

Sensor-Signal: ShiftDispGeary -

Zeit-Auflésuna: = 10 Millisekunden

Test-Modus
Test 10 || Setzen | 1

Skalierung
Offset: 0 Faktor: 1

| Rotor Ubersetzungsverhiltnis verwenden:

Rotor 1: Corania -

Rotor 2: Alb.Prim, -

ermittelte Ubersetzung: 0.165565
Erzeuge Signal; (nicht zugewiesen) -
| Abbruch | | Anwenden | | Ok |

Mozna skalowania bezposrednio wpisa¢ (za pomocy Offset i Faktor; moga
tez by¢ negatywne). Dodatkowo mozna jako faktor skalowania proporcje
ustawienia dwoch wirnikow agregatu uzy¢. Ten Faktor jest oczywiScie
zalezny od sytuacji badania 1 zostaje w stwierdzone ustawienia
wyswietlony.

Jak si¢ wybierze przy Tworzyé sygnat co$ innego niz (nie przydzielony),
wytworzy ten modul swoje wartosci pod nazwa tego sensora, a nie pod
nazwg na gorze wybranego sygnatu sensora.

Czas jako wielkosc porzadkowa

Tez czas jest wielkoscia porzadkows, ktora czgsto do sterowania mierzen
zostanie uzyta (jak: 10 sekund mierzy¢, wszystkie 0,05 Sekundy wartos¢
nagra¢). Do ujecia czasu jako wielkos¢ prowadzaca nie jest szczegdlny
modutl potrzebny, raczej oblicza program pomiaru czas pradu danych A/D:
Przy racie probkowania od 100kHz, jak 500 000 wartosci probek zostaty
przerobione, mineto 5 sekund.

Liczby obrotéw

Prawie bez wyjatkow beda liczby obrotow z pulsowych sygnatow
wydobywane, przy ktérej frekwencja pulsowa stoi w stosunku do liczby
obrotow.

08.03.2016 171 stron 08.03.2016



Typowa sytuacja jest dawca pulsu, ktory jest zwigzany z osig i specyficzng
liczbe pulsow na obrot tej o$i oferuje. Istniejg kilka form budowy tych
dawcow pulsow, ktore rdzne charakterystyki sygnalu i rozne liczby pulsow
co obrot oferuja. Przez to oferuje wykrywacz pulsu liczby obrotow programu
pomiaru rozne mozliwosci parametryzacji, aby szukanag frekwencje pulsu

uzysksac.

TIS ujecie liczby obrotow

Normalne ujecie liczby obrotow uzywa kanal analogowy do probkowania
sygnalu dawcy pulsa, aby punkty bezpiecznie dzieli¢ i liczy¢, potrzebuje
wykrywacz minimun 4 warto$ci probki co puls. Przy racie prébkowania od
100 kHz odpowiada to maksymalnej racie pulsu od 25 kHz. Jak dawca pulsu
100 pulséw co obrot daje, osiaga si¢ maksymalng frekwencje obrotow 250
Hz, co 15 000 obrotéw na minute odpowiada. To wystarcza na wiekszos$¢
zadah mierzenia. Oferuje dawca pulsu nie tylko 100, ale natomiast 1000
pulséw co obrot, i zawiera rata prébkowania nie 100 kHz, tylko 50 kHz, to
jest najwigksza liczby obrotow do mierzenia tylko 750 obr./min.. W takim
przypadku trzeba Tis modut w Tas-Box wbudowac.

TIS modut wykrywa sygnaly liczby obrotow niezaleznie od raty bazowej
probkowania i otrzymuje frekwencje maksymalng 10 MHz. To wystarcza
nawet przy 2000 pulséw na obrot i do 300 000 obr./min.

TIS modut potrawi do czterech liczb obrotow ujaé. (Standardowy A/D modut
ma tylko dwa wejscia.) Inaczej jest Tis-modut tylko dla ,,czystych” sygntow
stowrzony, jak TTL sygnaty, gdzie detektor pulsow modutu standardowego
nawet z lukami pulsu albo nier6wnym oddaleniu pulséw potrafi pracowac.

W dialogu ustawien liczby obrotu TIS 9 input Speed Tis24 Einstellungen  [IRES

mozna tez tylko liczbe pulsow co obrot

dawcy pulsa ustawié: s inputSpd M
Moze dzielenie czasowe tworzonej Pulse pro Umdrehung {nach Teiler) &0
liczby obrotow tez t?yc ustawione, | o Verabetung sl 0
analogowo do dzieleniu czasu przy

prostych wielko$ciach pomiaru. | Apbruch | [Anwenden | [ OK

- Drehzahl Einstellungen

=58 Standardo

Sensor-Kanal: Drehzahl
Puls-Detektion
Geber-Pulse pro Umdrehung:

Pulse aus Ordnungsgeber:

-

60

{nicht zugewiesen)

Detektor-Einstellungen...

Puls-Teiler, Puls-Liicken

Pulsteiler anwenden:

Puls-Lilcken komigieren bis zu

1
0

Ak |4

Pulsen

Abbruch ] | Anwenden |

OK

wy modut liczby obrotéow

Tez w standardowym modutu liczby obrotow
trzeba ilo$¢ pulsow dawcy liczby obrotow
ustawi¢. Tu jest opcja, Tg liczbe uzalezni¢ od
aktualnego typu agregatu, jak si¢ Pulsy z
dawczy porzadkowej aktywuje 1 dawce
porzadkowej wybierze. Jej porzadkowa bazy



Drehzahl Einstellungen

(liczba zgbow przy zebatek) zostaje przy Pulsy dajace co obrot uzyta.

W dolnej czesci dialogu ustawien mozna Dzielnika pulsu ustali¢. Jak
przyktadowo dawca pulsu trzy pulsy co obrot daje, te natomiast nie majg ta
samg odleglos¢ kata, ustala si¢ jednego z trzech dzielinkow pulsu. Wtedy
zostang zawsze trzy pulsy do jednego zebrane — przez to trzeba w tym
przyktadzie na gorze jako Pulsy dajace co obrot 1 wpisac.

Mozna zaméwié¢ korekture luk pulséw. Jak dawca pulsu puls co 6 stopni
obrotu daje (co 60 pulséw na obrot odpowiada), natomiast jeden tych pulséw
brakuje (przyktadowo do zaznaczenia 0 stopni pozycji), wtedy trzeba przy
Luki pulsa korygowaé 1 wpisac.

Aby wykrywanie pojedynczych pulsow parametrowac,
Ustawienia wykrywacza:

kliknij

na

Drehzahlpuls-Detektion

Sensor-Kanal: Speed v Trigger-Schwellen Pulsdetektion
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[ Pulse aus Ordnungsaeber: l Wertebereich? ] l Auto-Schwellen ] [storpulse fitern
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Ogolnie dziata wykrywanie pulsu na podstawie Cyngla kroienja: Jest gorny i
dolny prog cyngla, puls zostanie rozpoznany, jak sygnal gomy prog
przekroczy, ale wtedy jest wykrywacz ,,cichy”, az sygnal minimum ponizej
proga cyngla jest.

Na gorze po lewej w oknie wykrywacza mozna ustawi¢ dwa progi cyngla.
Aby utatwi¢ wybor progéw, sa dwa guziki: Sfera wartosci? i Auto progi
(Signal levels? i Set trigger levels na angielskich systemach).

Upewnij, ze prad danych jest aktywny (znaczy trakt badania zostat
wystartowany) i ze sygnat liczby obrotow zostaje tworzony (transmisja kreci
si¢). Kliknij na Sfera wartosci?. W polach pod guzikami zostang
wlasciwosci mierzonego sygnatu pokazane. Dodadkowo mozna Ostatnie
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krzywe Raw Data pokazaé¢ (po lewej po $rodku) klikngé¢, aby w Scope
sygnat A/D bloku danych wys$wietlic.

Wybiera si¢ teraz odpowiednie progi cyngla za pomocy sfery wartosci, albo
naciska si¢ na Auto progi i wtedy Wykonaé. Przez te kroki zostang progi
cyngla ujecia liczby obrotow automatycznie dopasowane. Wyniki zostang w
oknie wyswietlone. Teraz powinien instrument wyswietli¢ aktualng liczbe
obrotow.

Wywotaj jeszcze raz Ostatnia krzywa Raw Data. Teraz wida¢ w Scope Raw
Data w magenta i pulsy na zielono. Dolna linia zielonej krzywej pulsu jest
przy ustawionym dolnym progu cyngla, szczyty pulsu siggaja do gérnego
progu cyngla i wskazuja, gdzie (zaleznie od uzycia dzielienia pulsu i innych
ustawien w sferze Wykrywanie pulsu) puls liczby obrotow byt posadzony.

Jak sila syngatu dawcy liczby obrotow od szybkosci zalezy, probuj przy
roznych szybkosciach progi cynglow znalez¢, ktore przez cala sfere dzialaja.
Ewentualnie pomaga, przy ustawieniach Tas (spojrz ,,Konfiguracja TAS-
Box“ od strony 142) dla sensora liczby obrotow z AC koplowania na DC
koplowanie przestawié, albo odwrotnie.

W sferze Wykriwania pulsu na gérze po prawej, mozna dalsze doktadne
ustawienia dla uchwycenia liczby obrotow przeprowadzi¢. Z tego sig¢
natomiast tylko korzysta przy ztych sygnatach liczby obrotu.

Obliczone liczby obrotéw

Nie kazda liczba obrotu w agregacie jest w bezposrednim mierzeniu
dostepna. Najprostszym przypadkiem tego rodzaju jest liczba obrotu spedu:
mierzone mogg by¢ tylko liczby obrotu dwoch osi spedu (tak moéwige
lewego 1 prawego kota), wymagana ale jest liczba obrotu o$i spedu w
obrebie przektadni po drugiej stronie dyferencjatu. Ta liczba obrotu moze w
prosty sposob jako $rednia dwoch mierzonych liczb obrotu spedu by¢
stworzona.

W przypadkow tego rodzaju istnieja wyspecjalizowane moduty liczb obrotu,
ktore liczby obrotow dwoch wirnikow wyjsciowych dodaja.
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Jako liczby obrotow wyjsciowe moga do obliczenia rzeczywiste liczby
obrotow stuzy¢ (jak w ilustracji na lewo) albo liczby obrotéw dowolnego
wirnika w przektadni — nawet gdy liczba obrotu tych wirnikoéw z jej strony
przez obliczenia juz powstaty. Program pomiaru dochodzi przez model
transmisji w bazie danych parametrow do faktoréw obliczenia zaleznych od
biegu i stosuje te odpowiednio .

W ilustracji na prawo przy pokazanych ustawieniach bedzie liczba obrotu
wirnika ,,koto biegu do gory” (tz. Osi wyjSciowej) wygenerowana i jako
sygnal ,,wirtualna liczba obrotu napedu” (u gory jako stworzony sygnat
liczby obrotu wybrany) w system zapisana. W tym przypadku ma sig¢ liczbe
obrotu strony napedu jako wielkosc prowadzace (np. dla perzebiegi poziomu)
do ustug, nawet gdy fizyczne dawcy pulsu na dwoch spedach siedza.

Nagrywac wielkosci

Jak w nastepnym rozdziale wyczerpujaco opisane begdzie, moze TasAlyser
plik Wave stworzy¢, ktory wszystkie sygnaty sensora w orginale utrzyma.

Ta funkcja jest bardzo pomocna, aby przykladowo sygnaty
problematycznego agregatu zbadaé. Jesli jednak wielkosci prowadzace,
szczegolnie liczby obrotow, zbada¢ chcesz, pomoze ci plik Wave niwiele: do
liczb obrotow znajdziesz w plikach Wave pierwotny przebieg sygnatu, a
wiec pulsy dawcy, a nie wartosé liczby obrotu. Przy uzyciu TIS Karty liczby
obrotu nie widzi si¢ pulsy dawcy, tylko dygitalny strumien danych TIS
modutu.
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Aby wielkosci prowadzace jako wartosci nagra¢, mozna odpowiednie
funkcje kontenera wielkos$ci pomiaru uzy¢.

Jak juz bylo wczesniej opisano, znajdzie
si¢ kontener wielkosci prowadzacych w &4 9 i abe
konfiguracji systemu w dziale zrédto. | . [ ouele
Podwojnie klikniecie na modut w drzewie L g TAS Input
systemu powoduje, aby dialog ustawienia
otworzyt sig.

o--[Z5] Wave-Datei Wiedergabe
e

System-5Status einfigen

_ FihrungsgraBen bilden

Nagranie funkcjonuje podstawowo

podobnie jak normalne nagranie Wave, dla 2 e
tego trzeba si¢ z tym zapoznaé¢ (spojrz | = . & <Triggerout>

nastepujacy rozdziat). Wielkosci
prowadzace beda zawsze dla calego biegu
badania nagrane. Prosz¢ wiaczy¢ w dialogu
ustawien kontenera wielkosci prowadzacej
zaznaczenie aktywny, aby nagranie przy
nastgpnym badaniu przeprowadzic.

- |2z Fihrungsgrafien

....... £ Rear Speed 1 Tis24
....... £ Rear Speed 2 Tis24
....... £ Front Speed Tis24
------- g Rear Speed Average

....... g Test Drehzahl
Dlatego  ze  wielkosci  prowadzace & = = £ Drehmoment
zwyczajnie nie sg z pelng rata probki bazy | Trigger

od 100 kHz potrzebne, tylko np. 1kHz
wystarczy, mozna dla  nagrywania
wielko$ci  prowadzacych stosunek
Downsampling poda¢. Downsampling
100 redukuje rate probki na 100 tna czes¢
raty prébki bazy. (To tez zmieni wielko$¢ plika Wave.)

....... & Messung Start/Stop

+ﬁ Kanile dunlizieren

Cyngiel (Trigger)

Cyngle (Trigger) maja zadanie, wielkosci prowadzace (liczby obrotu,
momenty obrotu oraz inne) obserwowac i przy definiowanych warto$ciach
albo zmianach tych wielkosci zaznaczenia do sygnatu pradowego wgrac. Te
zaznaczenia mogg rozne inne akcje wywota¢, np. pomiar wystartowac albo
zastopowac albo ujecie punktu dla krzywej przebiegu sprawic.

Uzy¢ cyngla

Prawdopodobnie najczgszcze uzycie cyngla (Trigger) stuzy do nagrania
przebiegow wielkosci pomiarow (,,Tracks”) w zaleznosci od wielkosci
prowadzacych. Typowe jest nagranie przebiegéw poziomoéw porzadkowych i
spektogramow, ale tez nagrywanie wielkosci prowadzacych przez czas, aby
p6zniej moc kontrolowac, czy rampy przebiegu badania jechaly regularnie.
Jesli takg wielko$c przebiegdw parametrujesz, bedziesz zmuszoni do
przydzielenia cyngla.



Cyngle (Trigger) begda tez uzywane, aby ustali¢ poczatek i koniec mierzenia,
jesli te nie przez stan badania poprzez komendy sterowane beda. Przy
obawach jest uzycie cyngla pozadane, bo bezposrednia obserwacja wielkosci
prowadzacej przez analize dzwicku bardziej trafna jest, gdy stan badania ta
samg wielko§¢ prowadzaca bedzie obserwowal i mierzenie przez komede
uruchomi (czas, ktory si¢ potrzebuje, aby taka komende wywolaé, wysta¢ i
przyz analizg dzwigku przerobi¢ moze si¢ co badanie r6znic).

Parametrysacja cyngla

Ustawienie parametrow cyngla wystepuje przez dialog oddziatu bazy danych
parametrow parameter cyngla.

=
[*  Show List Trigger  Trigger paiameter list Test state Trigger Dimension [
F ShowType Trigge [Taggess « | [OrderTrack 1 2] M
TriggeiEG StartStop 2 :| 5
List 2 Type Trigger 35 = Tirae i Bl =
| I : | | B
Adkd Combinations [# &l tigger lists [~ dllteststeps ¥ Alviggers ¥ AllDimensians D
Trigger parameter st Test state: Tigger  Dimension Signd  Typ Start Stop Step Dwel Direction Reshrictions Unlocking Trigger Starts =
¥ [Triogeisa |3 ~[Time_=1[1 [Tme = [fwaitmeas. =] o[ 5000 01 0 vising > | [ within interval = ] [- ] no ]
Trigei56 B3 ] [OrderT e <] [T [nSpd [t meas. <] 5000 [ 50 20 0 faling || within interval = |- =] o]
Trigger5G ~1[ZE ] [StanSte <17 =[IrSed_ =][immed Active =] 3700 650 50 [} faling =] [ within int=rval 2| =] o]
TriggeiSG ~lf2s =[Time =1[1 =[Tmme = [fmaitmeas. =] 0[5m0 01 0 tising = || within interval = ] [- ] no =]
Trigge56 B3 ] [OiderT e =] [T [nspd = fwaitmeas. =] 5000 20 0 vising | [ within interval = ] [- =] no ]
TriggeiG | B ] [StatSte <1 [T [nSpd ][immed Active <] 50| 3780 50 [} tising || within mterval =] |- =1 no ]
Triggei66 |3 ~[Time =1[1 [Time =[fwaitmeas. =] 0 5000 [ [} tising = || within interval =] |- =] o]
Hew Trigger Add 1l 1 L R Y I 1 1l 1 i
Parameter List trigger [Tme = ]|immed Active =] 50] 50 50 [ 50[Divinsens. = |nane ~[OtderTiack < [starts =
Record: 10| [ 1 [l of 12 4 | 3
B+

Pola cyngla

Przez podanie wartosci startu, wartosci stopu i przyrostu bedzie
segmentowany interwal wielkoéci prowadzacej definiowany. Zasadniczo
startuje  wejscie wielkosci prowadzacej w interwat cyngiel (Trigger),
przekroczenie granicy segmentu pozwala mu zaznaczenie przestaé i
opuszczenie pola zakancza cyngiel. My nazywamy ten interwal pole i te
segmenty celami.

Jesli dyferencja startu i stopu nie jest liczbg catkowitg przez przyrost do
podzielna, to wyzsza wartos¢ begdzie zaokraglona.

Kierunki

Jakie zachowanie wielkosci prowadzacych do zdarzen cyngla prowadzi,
bedzie przez dalsze ustawienia zdefiniowane. Jak szczegdlny kierunek
spezyfikowany bedzie, musi wielko$¢ prowadzaca interwat tego kierunka
nastgpujaco osiagna¢, aby wystartowa¢ cyngla. To samo tyczy si¢ do
przekroczenia granic segmentu: Cyngiel moze rzeczywiscie (przy nagtych
zmianach) wigkszg ilo$¢ segmentéw w podanych kierunkach przeskoczyc¢,
opusci wielko§¢ prowadzaca segment ale w przeciwnym kierunku, nie
prowadzi to do zadnego nowego zaznaczenia. Natomiast czeka cyngiel na to,
ze wielko$c prowadzaca z punktu widzenia ostatniego punktu cyngla dalszy
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segment w prawidtowym kierunku osiagnie, zanim nastgpne zaznaczenie
wysle.

Ograniczenia

Wilasnie opisane zachowanie to zachowanie cyngla (Trigger), ktory
ograniczeniu w zakresie interwatu podlega. Jak to ograniczenie bedzie
odwotane (zadne), to cyngiel zaznacza kazdg zmian¢ wielkosci prowadzacej
0 ustawione przyrosty w prawidlowym kierunku. Punktem wyjsciowym do
obliczenia segmentOw jest wartos¢ startu, ktora poza tym, jak tez wartos$é
stopu, w tym przypadku bedzie ignorowana.

Czas przebywania

W pewnych okolicznos$ciach, np. wahaniach wielkosci prowadzacej, jest w
pelni sensowne minimalng dtugosé przebywania dla celi Trigger
zdefiniowac. To bgdzie w jednostkach blokow danych podane. Cyngiel liczy
ilo$¢ blokow, dla ktorej wartos¢ wielkosci prowadzacej w tej celi jest. Jest
dtugos¢é przebywania osiggnigta, bedzie zaznaczenie wystane. Opusci
warto$¢ wielkosci prowadzacej cele wczesniej (w jaki$ kierunek), nie bedzie
zaznaczenie wystane i licznik zresetowany. Cela jest nie osiggnigcta.

Prosze przestrzegaé, ze przesuniccie czasu w zaznaczeniu cyngla stworzysz,
jesli czas przebywania inny niz zero definiujesz. Poza tym moga si¢
nastgpujace opracowania sygnatow inaczej zachowaé: Przy obliczaniu
warto$ci liczby pojedynczej (RMS, Crest...) np. beda przy dlugosci
przebywania zero wyniki na bazie blokack sygnatu poprzednich dochodzone.
Jest czas przebywania inny niz zero, bedzie obliczenie natomiast przy
wejsciu w cele cyngla od nowa wystartowane, tak aby tylko bloki wtedy
wptywaty, dla ktorych wartosci prowadzace w dotyczacej celi byty.

Kilka wielkos¢i prowadzacych

Jesli tez cyngiel zazwyczaj tylko jednej wielko$ci prowadzacej podaza, moze
jednak do czterech wielkosci prowadzgcych sledzi¢. Pole cyngla bedzie wige
wielowymiarowe, 1 kazdy wymiar bedzie w bazie danych pojedynczo
parametrowanny. Przy tym beda ustawienia typy, diugo$¢ przebywania,
dozwalajacy cyngiel i Steruje mierzenie, ktdre wszystkim pomiarom
wspolne sg, przez definicje pierwszego wymiaru ustalone.

Typy cyngla

W zasadzie musza cyngiele by¢ dostepne. Cyngle, ktéore pomiarem steruja,
sg w sensowny sposob aktywne natychmiast, to znaczy, ze $ledzg swoje
wielko$ci prowadzace, i jesli te odpowiednie warto$ci przyjma, przesle
cyngiel bez wahania odpowiednie zaznaczenia.



Typ odczekaé pomiar to dokladnie to czyni. Jego wielkosci prowadzace
moga by¢, jakie si¢ chee, cyngiel zaczyna dopiero zaznaczenia wysytac, jesli
w jaki$ sposob pomiar zostanie wywolany.

Trzeci typ to Cyngiel nastepujacy. Ten bedzie dostepny, gdy tylko cyngiel
dozwalajacy swoje warunki koncowe osiagnie. Na tej podstawie buduja si¢
kaskady cyngla.

Na koncu istnieja jeszcze typy kontynuujace. To jest stworzone z mys$la,
kazdg warto$¢ pomiaru, niezaleznie od punktow cyngla, nagra¢. Przez to jest
ten typ tylko formalnie cynglem. Kontynuujgce cyngle sg w peti sensowne i
funkcjonuja w zasadzie dla spektogramoéw. One podlegaja nastepujacym
ograniczenia:

Bieg jest zawsze od startu do konca pomiaru.
Startuje si¢ zawsze przy ,0'

Stop, przyrost i kierunek musza wzrastajgca rampe opisac.

A w0 b

Sygnat sterujacy cynglem musi dla wielkosci pomiaru z kanatow
synchronicznych jednostke ,n’ mie¢, dla kanatow frekwencji statej musi
sterujacy sygnat by¢ czas.

5. Przez czas sterowane cyngle powinny segmenty wskazywac, ktore czasowemu
rozpadowi sygnatowi pradowemu odpowiadaja. W przeciwnym razie albo dane
zaging (przy malo doktadnym segmentowaniu) albo nie do kazdego segmentu
warto$¢ pomiaru bedzie dostepna (przy za bardzo doktadnym segmentowaniu).

Cynglowanie poza czas

Bedzie czas jako wielko$¢ prowadzaca wybrany, decyduje ona o cynglu na
podstawie wartosci probek w sygnale pradowym i jego frekwencji
prébkowania. Punkt zero czasu jest w istocie punkt czasu dozwalajacego
cyngla: dla natychmiast aktywny cyngiel ptynie czas wiec od wniesienia
stanu sprawdzenia. Cyngiel z rodzaju pomiar odczekaé liczy czas od startu
pomiaru, i cyngiel kolejnosci od konca ich dozwalajacych cyngli. Zero jest
waznym czasem startu.

Dalsze efekty cynglow na wielkosci

Jak juz wspomniano, bedzie przez cyngiel ustalone, kiedy nagranie wielkosSci
przebiegu ma wystartowac albo stopowaé. Ponadto bylto juz wspomniane, ze
przekroczenie granicy segmentu wywota zaznaczenie. Dla wielkosci
przebiegu znacza te zaznaczenia, ze punkt danych ma by¢ ujety. Bo te
segmenty w istocie od wielkoSci przyrostu ustalone sg, a wigc przyrost ustala,
kiedy punkt danych ma zosta¢ ujety. Inaczej mowiac: przyrost ustala ,jak
doktadnie” rozparcelowana bedzie wielko$¢ nagrywana.

Ponadto ustala cyngiel tez x 0§ dla wielkosci przebiegu. To znaczy, krzywa
przebiegu, ktora cyngiel czasu uzywa, nagrywa krzywa, ktorej x o$ jest
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czasem, krzywa przebiegu, ktorej cyngiel liczbg obrotu napedu uzywa,
nagrywa krzywa, ktorej x o$ liczba obrotu napedu jest. Jesli wiec krzywa
przebiegu wyjatkowo przez liczbe obrotow spedu zamiast przez liczbe
obrotow napedu chcemy zastosowac, trzeba przy definicji wielko$ci pomiaru
cyngiel poda¢, ktory liczbe obrotow spedu uzywa. Poézniejsze
przeskalowanie X osi jest wowczas nie przewidziane.

Czy wartosci punktéw pojedynczych rdézniag si¢, nie zalezy wprawdzie od
cyngla. Jak cyngiel co 20ms punkt spektralny ma uja¢, ale co 200ms nowy
spektrum istnieje (przez resampling/ liczbe obrotéw), zdobywa si¢ dziesie¢
razy ta sama warto$¢ z tego samego spektra ale z innym opisem czasu (x 0S)
do krzywej przebiegu dodang. To znaczy, nawet jak z szczegdlnym odstgpem
maja dane by¢ ujete, nie znaczy to zawsze, ze si¢ dokladne informacje o
zachowaniu dzwigku otrzyma. Mozliwe jest, ze trzeba tez gdzie§ indziej
parametry zmieni¢, aby ten cel osiggnac.

Startowac i konczy¢ mierzenie przez cyngiel

Przez cyngiel typu natychmiast aktywny (i zgodnie tylko przez cyngiel tego
typu) moze pomiar by¢ wystartowany.

Natomiast moze mierzenie przez cyngiel dowolnego typu zakonczone by¢.

W  konfiguracji systemu TasAlysers (spdjrz

r abe ilustracia na lewo) znajdzie si¢ modut
= JBl Quelle CStartStopMeasmt. Z historycznch powoddéw
55 TAS Input moze w tym Combobox cyngiel wybrany zostac,

' Wave-Datei Wiedergabe ktory mierzenie ma sterowac:
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_ FihrungsgréBen bilden
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Jest w module cyngiel wybrany, beda inne ustawienia z bazy danych
parametrow ignorowane. Poza tym istniejg te: w bazie danych moze dla
kazdego cyngla ustalone by¢, czy on mierzenie wystartuje i/albo zakonczy.
To si¢ liczy, jak i przy starcie albo zakonczeniu mierzenia w inny sposob
(manualnie, stan badania): kto pierwszy, ten lepszy.

Doktadnos¢ markeréw (zaznaczen) cyngla

Z zasady pracuja cyngle doktadnie jak sample. Dodaje si¢ do bloku sygnatu,
w ktorym wielko$¢ prowadzaca wydarzenie cyngla wywotalo, zaznaczenia,
ktére opisuja wydarzenie i odpowiednia pozycje w bloku. Jak w jednym
bloku jest kilka wydarzen, bgdzie wigcej zaznaczen. Nie wolno zapomnie¢,
ze wielkoSci prowadzace maja ograniczong doktadnos$¢. Cyngiel tez nie
tworzy wartosci czasowe, tylko zaznacza cele pola cyngla, ktéra nalezy do
wydarzenia. Z tych oblicza si¢ p6zniej wartos¢ wielkosci prowadzacej. One
moga by¢ wtedy tylko z rozdzieleniem wielkosci celi by¢ rekonstruowane.

Moduly, ktére obliczajg przez przebiegi wydarzen cyngla, pracuja czesto
blokowo, to znaczy, ze przy obliczaniu doktadna pozycja wydarzen cyngla
nie jest brana pod uwage.

Nie wolno zapomnie¢, ze modut cyngla w pradzie Raw Data istnieje, to
znaczy przed Resampling. Przy Resampling zostang wszystkie zaznaczenia
cyngla blokéw, ktore do nowego przerobionego bloku danych stuzg, do tego
dodane.

Si¢ liczy, ze wigkszo§¢ modulow zaznaczenia cynglow ignoruja, co
powoduje, ze przy ich sygnalow wydadkowych zawsze te zaznaczenia
cynglow beda wigzane, ktore z ostatnim syngatem wejsciowym byly
przekazane. To tez si¢ liczy dla modutdow z pamigcia, jak modut usrednienia.
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Nagrywanie plikow Wave i odtwarzanie plikow
Wave

TasAlyser moze kompletne przebiegi sprawdzenia albo tez sklejki jako pliki
Wave nagra¢. Przy tym beda komendy sterowania jak i wybor stanu
sprawdzenia w pliku Wave integrowane, tak aby one pozniej przy
odtworzeniu z TasAlyser nie tylko sygnaty dzwieku reprodukowaly, lecz

kompletny przebieg sprawdzenia powtorzyty.

Moduty do nagrania (Recorder) i do odtworzenia (Player) znajdzie si¢ w

faworytach (albo w konfiguracji systemu w dziale Source):

Wave Audio Wave Audio
Recording Playback

Wave Recorder

Wave Recorder zapisuje kompletny sygnat pradowy wszystkich sensoréw i
kanatow w plik WAVE. Dodatkowo beda w danych (tzw. danych meta)
informacje o kanatach jak np. dane kalibracji zlozone, tak aby przy
wczytaniu za pomocg Wave Player przeptyw pradu doktadnie odtworzony
mogl by¢, tak jak pierwotnie z TAS-Box wyszedt. Prosze przeczytac sekcje
LHAudacity” i ,,TasWavEdytor ponizej odno$nie dalszych informacji o

plikach Wave.

Opcjonalnie nagrywa Wave Recorder kazdy pomiar, tylko co n-ty pomiar,
tylko pomiary z ocena nie Okay albo tylko aktualny/nastgpny pomiar.
Wprawdzie begdg dla przebiegow sprawdzen, w ktorych zadne mierzenia nie
zostaly wykonane, albo cato$ciowo zostaly anulowane, zadne nagrania

tworzone (albo nagrania natychmiast automatycznie zmazane).

Otworz dialog Wave Recorder dla ustawien, przy podwojnym kliknigciu na

Wave Recorder w faworytach albo konfiguracji systemu:

Wave Audio
Recording
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Prosze wilaczy¢ duzy przycisk pomiary nagraé aby nagrywanie z plikow
Wave zaaktywowaé. Pod spodem, w obszarze modut nagrywania, mozna
ustawié, ze nie wszystkie pomiary zapisane beda, tylko pomiary nie Okay
albo jako proba tylko kazdy n-ty .(mozna obie opcje kombinowac; w takim
razie beda wszystkie pomiary nie Okay i kazdy n-ty pomiar utrzymany) Jesli
podczas przebiegajgcemu nagraniu przycisk-nagranie pomiaru wylaczysz,
zakonczysz w ten sposob nagrywanie.

Jesli haczyk nastgpne mierzenie nagra¢ wiaczysz, bedzie  tylko
nastepujacy trakt sprawdzenia nagrany. Jesli ta funkcje w trakcie przebiegu
traktu sprawdzenia wlgczysz, bedzie tylko reszta aktualnego traktu
sprawdzenia nagrana. Zamiast w dialogu przycisk nacisngé, mozesz tez
przez prawy klik menu kontekstowy moduta w faworytach wywota¢ i tam tg
funkcje nastgpne mierzenie nagraé aktywowaé (ilustracja u gory po
prawej stronie).

Ponadto mozna rézne opcje nagrywania wlaczy¢.

o Prosze¢ zaaktywowaé rozpoczecie z pierwszag sytuacja badania,
kiedy procesy badania majg dlugi przedbieg przed wlasciwym sprawdzeniem
dzwigku. Poza tym zaczyna si¢ nagrywanie w tym momencie, w ktorym stan
badania poczatek procesu badania sygnatuje ( tzw. Insert; spojrz ,,Proces
badania“ na Stronie 20).

° Tylko podczas ,,przebieg pomiaru“ jest do zalecenia, kiedy migdzy
rampami dluzszy czas uptywa. Seperowanie stanu badania bedzie uzyte,



kiedy pojedyncze rampy albo sytuacje badania sg bardzo dtugie, tak ze
nagranie cato$ciowego procesu badania nieporecznie dtugie pliki wykazuje.

. Opcja Dane na +/-1 skalowaé¢ musi by¢ uzyta, jak si¢ tworzone
dane po6zniej za pomocy programu Audacity (spojrz akapit po nastepujacym)
chce przegladac.

o Przez wlaczenie Op6zniony start... mozna, podobnie jak przy opcji
Poczatek z pierwsza sytuacja badania, nagrywanie nieinteresujacych
fragmentdéw na poczatku badania wylaczy¢.

Zaleznie od sytuacji sg rozne kombinacje przydatne. Przy zwyklych
mierzeniach seryjnych uzywa si¢ czgsto Zaczynaj z pierwsza sytuacja
badania i Tylko nie ok mierzenia zachowac. Przy mierzeniach z systemem
mobilnym w samochodzie trzeba wilaczy¢ Tylko podczas ,mierzenie
trwa“ i Sytuacje badania dzieli¢ i przy konstrukcji nazwy opcje Sytuacije
badania wiaczy¢.

W dolnej sferze dialogu pod plikami wybiera si¢ katalog, w ktorym Wave
pliki maja by¢ zapisane, i elementy, z ktérych nazwa pliku ma by¢ stworzona.
Jak Stwérz Atfx pliki opisu jest wiaczone, zostaje do kazdego Wave pliku
plik z ta sama nazwa w Asam-Atf formacje stworzony, ktory zawartos¢ Wave
plika opisuje. To umozliwia import danych do (tez opisy kanatow) zgodnego
z Asam programu.

Ponizej opcji do tworzenia nazwy plika wpisuje si¢ maksymalng dlugosé
nagrywania. Dlugo$§¢ nagrywania jest do gory ograniczona przez
maksymalng wielko$¢ pliku Wave, ktora jest 2 Gigabyte. To si¢ wydaje duzo,
natomiast nie wolno zapomnie¢, ze Wave recoder Raw Data zapisuje (a nie
MP3); przy 100kHz racie prébkowania sa to 400 MB co kanat na sekunde!
Wpisz w tym polu 0, aby maksymalng dtugos$¢ z dwoch 2 GB dostac.

Maksymalny rozmiar foldera

Ostatecznie mozesz jeszcze maksymalng wielko$¢ foldera podaé. Recorder
Wave dba o to, aby w katalogu zawarte pliki Wave w catoséci nie wigksze
byty jak podane Gigabyty. Jesli to konieczne, kasuje recorder Wave
odpowiednio najstarsze pliki, gdy folder zrobit si¢ zbyt duzy. Obok pola
wprowadzenia dla Gigabytes widzisz czas nagrania (godziny, minuty,
sekundy), ktory ustalonej wielkosci foldera odpowiada. Przy tym bierze pod
uwage recorder Wave liczbe kanalow sensorow 1 bazy frekwencji
prébkowania.

Jesli opcje katalog dla pomiaréw nie Okay aktywujesz i nazwe dla tego
katalogu podasz, bgda wszystkie pomiary nie Okay w tym katalogu odtozone.
Maksymalna wielkos¢ katalogu bedzie dla tego katalogu oddzielnie
zastosowana, to znaczy, ze katalog nie Okay nie moze by¢ wigkszy jak



przewidziano, i katalog gorny moze wtedy by¢ podwojnie duzy: raz da
bezposrednio zawartych plikach Wave i raz dla katalogu nie Okay.

W dalszym ciagu bedzie maksymalna wielko$¢ katalogu dopiero przy kofcu
nagrania sprawdzona. W czasie nagrania moze wigc suma wszystkich plikéw
wigksza by¢ jak wielko§¢ maksymalna; dopiero na koncu nagrania beda stare
pliki wymazane, az wielko$¢ catkowita znowu mniejsza jest jak limit.

Prosze poza tym uwazaé, aby pod Windows nie tylko ograniczenie
maksymalnej wielkosci plikow Wave istnieje (rezultujac w maksymalnym
czasie nagrywania dla pojedynczego nagrania), ale tez maksymalnie
dopuszczalna liczba plikow w katalogu. Jesli bardzo duzy katalog stworzysz,
w ktorym wiele matych nagran przechowywanych begdzie, to moze si¢
zdarzy¢, ze granica gorna zostanie osiggnigta.

Odtwarzanie plikow Wave

Wave player jest przeciwienstwem do Wave recorder: on odtwarza nagrane
pliki Wave i reprodukuje przy tym (jak aktywny) nagrane wydarzenie traktu
badania jak np. zmiane sytuacji badania.

W gornej czesci okna Wave player (spdjrz nastgpujaca ilustracje) wybierasz
pliki do odtwarzania. Z przyciskiem menu u gory na prawo mozesz
bezposrednio ostatnio nagrany pomiar wczytaC, jak i ostatnie odtwarzane
pliki wywotac.

Pod wyborem plikbw znajdziesz sterowanie odtwarzania, ktore
zwyczajnemu audio player odpowiadaja. Przyciski dla ,jednoetapowy*,
,bieg wsteczny” 1 ,,przedbieg” sa tylko dostepne, jesli przycisniesz ,,pauze”.
Z ostatnim przyciskiem sterowanie odtwarzania mozesz bezposrednio do
odtwarzania pojedyncze biegi przeskoczy¢.

Zupelnie na dole po lewej stronie znajdziesz przycisk do bezposredniego
otwarcia aktualnych plikéw Wave w TasWavEdytor. Z przyciskiem na dole
w Srodku otworzysz bezposrednio audio monitor (patrz ,,Audio
Monitoring* na stronie 148), bo mozesz tez w czasie odtwarzanic Wave
przez stuchawki stucha¢, zupetnie tak samo jak przy prawdziwym mierzeniu.
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Wave-Datei Wiedergabe
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W $rodku okienka beda w plikach Wave znalezione kanaly listowo
zasortowane. Ta lista odpowiada temu, co przy nagrywaniu na TAS-Box
podtaczone bylo. Jest tez mozliwe, w tej liscie Ids sygnatu zmieni¢ (przez
bezposrednie edytowanie pol tabeli). To jest dla odtwarzania normalnych
nagran nie konieczne, tylko bedzie np. uzyte, jesli chce si¢ nagranie w
jakim$ innym projekcie TasAyser odtwarzy¢, ktory dla innych sensorow

parametrowany jest.

Przycisk ustawienia u goéry na prawo wywola dialog do aktywacji

reprodukcji procesu badania:

W  gornej sferze mozesz tempo
odtwarzania przy uzyciu suwaka
zmieni¢. W pozycji $rodkowej ,,1:17
bedzie nagranie w tempie normalnym
odegrane. Przesun regulator na prawo,
aby odtwarzanie zwolni¢ (do % tempa
normalnego) i na lewo, aby szybciej
odtwarza¢ (do czterokrotno$ci.) Jesli
regulator przesuniesz zupelnie na lewo
,max.”), to bedzie pelna moc
obliczenia komputera wykorzystana,
aby dane mozliwie szybko przeliczyc.
(Jesli paralelnie do odtwarzania Wave
monitoring audio wlaczysz, bedzie
automatycznie zawsze z tempem
normalnym odgrane.)

W dolnej czgsci dialogu kontrolujesz

Wave-Wiedergabe-Optionen x

Ausgabe-Parameter

Blockgréfie (Samples):

4096 (0.0825) v

Wiedergabe-Geschwindigkeit:

il 1=1

Automatischer Ablauf

—
Ablauf der Prifung automatisch steuern

Automatisch ausfithren:

Pruflauf ("Insert”/"Remove™)
Prifzustandswechsel

[ Messung Start/Stop
Ubersetzungs-/Differenzialprifung
Schaltkraftpriifung (SGW/EGW)

Lernen bei Wiedergabe deaktivieren
Archivierung bei Wiedergabe deaktivieren
Wave-Aufzeichnung bei Wiedergabe deaktivieren

automatyczny przebieg, wigc reprodukcje procesu badania. Nastepnie
mozesz reprodukcje¢ generalnie wlaczy¢ i wylaczy¢. Mozesz wybraé, czy ten
w pliku Wave zapisany typ agregatow ze swoimi historycznymi numerami



serji uzyty ma by¢, albo (przez posadzenie haczyka i zmian¢ warto$ci) inny
typ albo inne numery serii maja by¢ wazne.

W liscie mozesz dla réznych rodzajow wydarzen procesu badan ustalié, czy
te reprodukowane majg by¢. Zwykle chcesz przyktadowo, aby ,,pomiar
start/stop” nie reprodukowane byty, bo pomiar tez przy odtwarzaniu Wave
przez wielkosci prowadzace sterowany bedzie (porownanie. ,Proces
badania“ na stronie 20).

Odtwarzanie plika Wave jest dla reszty programu pomiaru nie do odréznienia
od faktycznego pomiaru — nawet gdy odtwarzanie z ,maksymalna
szybkos$cia” nastepuje. Aby zapobiec, zeby odtworzone konserwy na uczone
granice wptywaty albo jak nowe pomiary bgda archiwowane i do bazy
danych wynikow dodane, beda te funkcje przy odtwarzaniu Wave w zasadzie
sztucznie sttumione. Czasami chce si¢ jednak stworzy¢ archiwa albo nauczy¢
si¢ granicy, dlatego mozna deaktywacje tej funkcji ponownie deaktywyowac.

Audacity

Program Audacity jest besptatnym Audio programem do m
opracowania. Mozna jego pod www.audacity.de $ciggnacé.

Audacity jest w stanie, te od TasAlyser utworzone, 2UdEdty.exe

wielokanatowo pliki Wave otworzy¢ i opracowaé. Mozesz tez przebieg
sygnatu wszystkich kanatow sie przypatrywac, pojedyncze kanaty obstuchaé
i kiedy to potrzebne tez zmieni¢ sygnat (jak filtr). Audacity jest wprawdzie
niezdolny, informacje o kanatach i badaniach ocenié, ktore TasAlyser w pliki
Wave wpisal, co powoduje, ze te dane ignoruje. Jesli pliki Wave z Audacity
zmienisz 1 potem zapiszesz, to informacje te (niestety) zaging.

Te z TasAlyser stworzone pliki Wave majag tyle kanatow, jak sensory
podtaczone i aktywowane s3. Te dane beda jako 32 Bit
zmiennoprzecinkowe liczby (,,IEEE float“) odlozone. Windows Media
Player przyktadowo z tymi danymi nie moze nic rozpoczaé¢ (mimo ze
standard Wave takie pliki zezwala). Audacity moze te pliki otworzyc¢,
wprawdzie tylko pod warunkiem, ze te wartosci zmiennoprzecinkowe na
obszarze [-1, +1] skalowane byly. Stad odpowiednia opcja dla Recorder-
Wave.

Tez inne programy audio moga TasAlyser-Wave pliki otworzy¢, np.
komercjalny produkt Adobe Audition. On radzi sobie tez z ogblnymi
wartoSciami float. Jesli  Audition albo odpowiedni program uzyjesz,
powiniene§ +/-1- opcje wyltaczy¢, bo wtedy mozesz w graficznym
przedstawieniu sygnalu Audio bezposrednio faktyczne wartosci sygnatu
(okoto 0.05g) odczytad.
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Jesli twdj TAS-Box zawiera TIS modut liczby obrotow, to beda jego dane w
formacie surowym jako dwa kanaly w plikach Wave wpisane. Te dane
zawieraja binarnie kodowane informacje liczb obrotoéw i sg dlatego z zadnym
programem opracowania Audio sensownie do analizowania.

TasWavEditor

TasWavEdytor nie jest edytor dla wiasciwych danych sygnalow 5
(jak Audacity jest), tylko dla informacji dodatkowych, ktore ﬂ

TasAlyser w plikach Wave zapisuje.

Woprawdzie jest TasWavEdytor zdolny, wszystkie te informacje dodatkowe
oceni¢ i moze dlatego np. z sygnalow surowych liczb obrotow znowu
krzywa liczb obrotow wskazac.

Znajdziesz skrot do TasWaveEditor w ,,Rotas for Experts* folderze na twoim
pulpicie. Mozesz go tez wystartowaé, gdy w Windows explorer plikow na
plikach Wave po prawej klikniesz i z menu kontekstu komende Otwérz z...
wybierzesz. Przy pierwszym razie musisz ale TasWaveEditor wyszukac,
ktory w C:\Programy\Discom\bin\ do znalezienia jest. Windows zapamig¢tuje
to podporzadkowanie, tak aby pdzniej automatycznie w wyborze Otwérz z
bedzie wykonany.

Mozesz TasWavEditor tez na kazdym innym PC z Windows 7 albo nowszym
uzy¢. Odwiedz prosze:

www.discom.de/download/TasWavEditor

aby ta najnowsza wersje $ciagnac. Tam znajdziesz tez instrukcj¢ instalacji i
wiasny podrecznik.

W czgsci glownej okienka programu TasWavEditor (spojrz ilustracja na dole)
widzisz przedstawienie sygnalow czasu wszystkich kanalow sensorow. (TIS-
kanaty liczb obrotow zawieraja binarnie kodowane dane; dla tych kanalow
beda dekodowane liczby obrotow wyswietlone.) Okna doku z lewej strony
zawieraja w plikach Wave zapisane informacje do sprawdzenia (Typu,
numeru serii itd.), opisy kanaléw oraz liste ,,Cue Points“ (zapisanego biegu
sprawdzenia).

Przedstawienie sygnatow sensoréw uzywa okna Scope (zakresu), ktory tez z
programu pomiaru znasz (spéjrz ,,Scopes na stronie 46). Z przyciskami
sterowania na koncu paskach przewijania mozesz ten przedstawiony sektor
zmieni¢ 1 wiec sygnat powigkszy¢ (o$ x wskazuje czas).

Jesli krotki sektor czasu powigkszysz, widzisz dla kazdego sensora dwie
krzywe: aktualny przeglad, oraz szorstkie krzywe przegladu, ktore uzyte
bedg, jesli pasek przewijania X przesuniesz. Nazwg krzywych zoom
(powigkszenia) bedzie znak <> przypisany.
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W sygnatach czasu beda ,,Cue Points®, zdarzenia przebiegu sprawdzenia,

wpisane.

Przestrzegaj: Jesli w programie pomiaru przy opcji nagrywania tylko
podczas pomiaru wlaczytes, nie bedziesz widzie¢ tutaj ciaglego sygnatu
czasu, tylko zmontowane wycigcja, podczas ktorego badanie akustyczne
odbylo sie. (O$ X odnosi si¢ wtedy na czas obecnych danych, a nie na

faktycznym
sprawdzenial)

Dla osi y mozesz (W
odpowiej sferze listwy
multifunkcji) migdzy trzema

przebiegu

réznymi skalowaniom
wybrac:
Relatywnie oznacza ,ze

wszystkie sygnaty na ich

Zoom automatisch Cue Point Sichtbarkeit:
n | "E8 Meu ausrechnen —{
¥+ y-skalierung =
Y Relativ [z1)
01- Absolut

A/D-Spannung

wysterowanie skalowane beda. To jest to samo przedstawienie, jakie tez w

Audacity widac.

Absolutnie wskazuje kazdy sygnal w swojej pierwotnej jednostce — sygnaty
dzwigku struktury wiec w g albo m/s2, momenty obrotow w Nm, liczby

obrotéw zwykle w Volt.
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Napiecie A/D wskazuje wartosci napigcia, te ktore sensory pierwotnie
dostarczyty. Z tym przedstawieniem mozesz np. modulacje sprawdzic.

Wyswietlanie liczy obrotéw

TasWavEditor moze sygnaty liczb obrotow dekodowaé, zaréwno dla
analogowych sygnatow liczb obrotow jak roéwniez dla binarnych TIS-
kanatow liczb obrotow. Krzywa liczb obrotow bedzie dla analogowego
sygnatu liczb obrotow w Scope w tym samym obszarze pokazana jak liczba
obrotow-sygnatu impulsowego. Przy TIS-liczb obrotow begda wszystkie
liczby obrotow w jednym wlasnym obszarze Scope zebrane. Nazwy
krzywych liczb obrotu noszg oznaczenie .

Aby liczby obrotow prawidlowo dekodowane mogly by¢, musi
TasWavEditor odpowiednia ilos¢ pulsow liczb obrotéw co obrot wiedzied.
Ta bedzie w opisach kanatu wskazane (spojrz na dole) i moze tam rowniez
korygowane by¢.

W zaleznos$ci od wybranego skalowania-y (sz0jrz na gorze) beda tez krzywe
liczb obrotdbw skalowane. Przy skalowaniu-y Absolutnie mozesz
rzeczywiste wartosci obrotow z krzywej odczyta¢. (Jesli wiec liczba obrotu-
o-krzywej przy 6000 si¢ znajduje, wynosi liczba obrotow 6000 obr./min.)
Znajduje si¢ skalowanie y na Relatywnie, beda liczby obrotow przez 10000
podzielone, aby je w obszar +1 dostarczy¢. Liczbie obrotow 6000 obr./min.
odpowiada w takim razie warto$c krzywej 0.6. Przy skalowaniu y napiecia
A/D beda liczby obrotow przez 1000 podzielone, zeby krzywe w obszarze
wartosci zwyktego napiecia A/D znajdowaly si¢ 1 wygodnie z sygnatami
sensora porownane mogty by¢.

Dane meta zmienic

Mozesz dane dodatkowe plikoéw Wave z TasWavEditor — przyktadowo typ
albo numer serii — zmieni¢. Otworz okno doku informacje ogélne, w
ktorym te dane dodatkowe wymienione sg. Prosze kliknij w szpalcie na wpis,
ktory chcesz zmieni¢, i wpisz nowg wartosc.

Jesli nie z TasAlyser nagrany plik Wave w TasWavEditor wczyta¢ chcesz,
nie zawieraja on zadnych informacji dodatkowych. Mozesz taki plik do
,»lasAlyser plika” przemieni¢, gdy informacje dodatkowe uzupehisz. Postaw
w informacje ogélne w linijce tresci format haczyk przy ,,dane Discom”.
Podaj wtedy typ, numer serii itd. wedlug zyczenia. Przez to bedzie w plikach
Wave cecha zapisana, na podstawie ktorej TasAlyser-program swoiste pliki
znowu rozpozna. Musisz na koncu jeszcze opisy kanatow skorygowac.

Gdy tylko zmiany na danych dodatkowych (albo tez opisy kanatu albo Cue
Points) przeprowadzisz, bedzie nazwie plika w linijce tytula okna Scope *
dotadana, aby wskazaé, ze te dane opracowywane byty. Jesli TasWavEditor



zakonczysz, bedziesz spytany, czy ta zmian¢ chcesz zapisaé. Mozesz te
zmienione pliki Wave rowniez pod inng nazwa zapisac.

Opisy kanatow Kanaistruldur x

. B e [ Y OMO
Okno doku struktury kanatu Wskazuje = - s

informacje do kanatow w pliku Wave. Tutaj < ¥ 1: Drehzahl
. . . [ T | S @ id 20
dowiesz sie, jaki sygna.l sensora w | ® Kalbrierung 1,000 V/Upm
dotyczacym kanale zawarty jest, oraz faktor | = - @ Skalierung 0.1000 [10.0 V]
M L TN T ) I R (3 Dz-Pulse/Umdr.: 72
kalibracji i podobne dane. . o BT
. , . . , o4 M i @ id1
Mozesz kanaty z WySW1etlen1a_ schowa¢, gdy | |  Kalibrierung 1.0000 V/mys*
na wezlty drzewa kanatow (wiec np. na ,,2: = - @ Skalierung 0.5000 [ 20 V]
113 Ariat H H = @ 3:lsl
Ksl )“ podyvomle’ . klikniesz.  Dalszy = 77 - 10
podwojny klik wyswietla krzywa(e) tego | = ® Kalibrierung 1.0000 V/Ps
kanatlu znown. (3) Skalierung 0.5000 [ 2.0 V]
’ 5. @ 4:Ks3
PSP | | I S @ id3
Cue POI ntS ..... (® Kalibrierung 1.0000 V/m/s*
. R | IR B (3 Skalierung 0.5000 [ 2.0 V]
»Cue Points“ sa zaznaczenia wydarzen, 5 @ 5:Ks2
, . . .. ST | | T . @ id2
ktére bieg spraw'dze_ma opisuja, jak np.  Kalibrierung 10000 V/e/s*
punkt czasu wlozenia stanu sprawdzenia = - @ Skalierung 0.5000 [ 20 V]
albo poczatku i kofica rampy sprawdzenia. 7+ @ ©: Drehmoment

----- (%) Kalibrierung 1.0000 V/Nm
----- (3 Skalierung 0.2000 [ 5.0 V]

Cue Points opracowujesz bezposrednio w
oknie doku z listwa Cue Points. Podwdjnie
klikasz na wpis Cue Point, aby go zmieni¢  ilcue points | Kanaistruktur | () allg. infos
(np. aby jego pozycje czasowg skorygowac).

Z przyciskami w listwie narzedzi okna doku mozesz Cue Points skasowac
albo nowo wpisac.

Funkcja Eksportu

W listwie multifunkcji warsztat znajdziesz roznorodne funkcje exportu.
Pliki specyfikujace Atfx

Z przyciskiem Atfx stworzyé generujesz plik opisu Atfx dla pliku Wave.

(Jesli zmienites opis kanatu, to powiniene$ ten plik zapisaé, przed

stworzeniem Atfx opisu.) Atfx plik bgdzie w tym samym katalogu jak plik

Wave odlozone i otrzyma tg samg nazwe plika (z wyjatkiem koncowka ,,atfx”
zamiast ,,wav”).

Eksport kanatéw i krojic¢

Eksport kanatu umozliwia nie tylko, nowy plik Wave stworzy¢, ktory tylko
wybrane kanaty zaladowanego plika Wave zawiera. Ponadto moze eksport
kanatu tez tworzy¢ kanaty: wielko$ci prowadzace (tez dygitalnie kodowane
wielko$ci prowadzace jak np. TIS liczby obrotow) moga jako wartosci
analogowe w dodatkowe kanaly exportowane by¢. Dodatkowo mozesz
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automatycznie Atfx opisy plikow stworzy¢é. Tym sposobem mozesz z
TasAlyser nagrane pomiary w systemy pomiru innego producenta
importowac.

Ciecie eksportuje wybrany odcinek aktualnego nagrania w nowy plik Wave.
Tez tutaj mozesz kanaly do eksportowania wybra¢, oraz frekwencje
prébkowania zredukowac, aby wielkosci plikdw zmniejszy¢ (jak, szczegdlny
sygnal przez mail chcesz wystac.)

Opcja plik standardowy stereo (16 Bit) stworzyé istnieje tylko do
dyspozycji, jesli tylko jeden albo dwa kanaty do eksportu wybrate$ i te
warto$ci analogowe (wigc sygnaly sensordéw, zadne digitalnie kodowane
dane) zawieraja.

Przestucha¢

W koncu proponuje TasWavEditor tez jeszcze mozliwo$¢, pojedyncze kanaty
sensoréw przestucha¢. Wybierz w listwie multifunkcji podstawy w obszarze
przestuchaé¢ te kanaly, ktore si¢ slyszy na wyjsciach stereo karty
dzwigkowej, 1 punkt startu. Jako punkt startu sg tylko CuePoints mozliwe.



Konfiguracja TAS-Box

Zwyczajnie zostata TAS-Box przy wiaczeniu systemu pomiaru
konfogurowana, ze nie przyjdzie do umysto, ze ze trzeba co$ tutaj zmnienic.
Przede wszystkim przy systemach mobilnych moze si¢ wydarzy¢, ze trzeba
zmnieni¢ konfiguracje sensora, np. bo si¢ nie chce z wszystkimi czteroma
mozliwymi mikrofonami mierzy¢.

Dojscie do TAS-Box mozna znalezé w konfiguracji systemoéw na gorze, w
oddziale Source. Otworz wpis Tas Input i Kkliknij E Source
podwajnie na Tas Box 1. (Technicznie jest mozliwos¢, = ==

wigcej niz jedng TAS-Box do komputera pomiaru | g..sge TAS Input
podiaczyé, aby uzycie z kilkoma sensorami zrealizowa¢. @ @

W tym przypadku mozna znalez¢ wszystkie Tas-Boxy
tutaj listowane.)

P
& E Tas Box 1

Nie wolno zapomnie¢, ze przepis badania (typ) musi by¢ wczytani, aby
mozna bylo ustawienia przeprowadzi¢ dla sensora, poniewaz nazwy
sensorow i ich ustawienia w bazie danych parametrow zapisane sa. (Nacisnij
F5, aby recznie (manualnie) typa zatadowaé, przed wywotaniem dialogu
ustawien TAS.)

Dialog ustawien dla TAS-Box ma kilka oddziatow:
TAS Einstellungen E

A/D-Kanalbelegqung | Drehzahl-Einstellungen | Basisabtastrate | Spezialkommandes | Firmware versions

Kanal Alctiv |Ouelle | Eingang | Kopplung | Bereich | TAS Faktor |
Al v Vs ~|singe En... ~|icP =] |1
A12 v putSpd | Differential v | AC RaEl ~|1
A31 | - ~lsinge En. |icP =l ~|1
A32 | - | Diferential | AC =l1ov Rk
A41 v ShiftForc... | Differential v | DC =|1ov =1
A42 v ShiftDisp... ¥ | Differertial ¥ | DC = 1ov =1

[ (a4 J I Abbrechen J IUbernehmenI

W pierwszym oddziale A/D zajecie kanatu ustala si¢, przy ktorych
wejsciach TAS-Box jakie sensory sg wsadzone.

Identyfikacja kanatow

Aby w tym dialogu odpowiedni kanal zlapa¢, musisz wiedzie¢, jakie
polaczenie na TAS-Box z przyktadem ,,A3.1“ na mysli jest.
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Pierwsza liczba oznacza modut w TAS08-Box, druga ten kanat. Moduty beda
nastepujaco numerowane:

W Tas28-Box sa moduty po prostu w kolejnosci ponumerowane.

W dziale A/D uzyciu kanatu pojawi si¢ tylko A/D konwerter modut (zadne
karty liczb obrotéw, A/D konwerter itd.) Kazdy z tych A/D konwerter
modutdéw posiada dwa kanaly:

Lewe BNC polaczenie jest kanatem 1, prawe kanalem 2. (znajdziesz obok
tuleji, na tym zdigciu przez tuleje zakryte ale w powyzszym widoczne,
napisy 1 lub 2 do idantyfikacji kanatow.)

W dialogu TAS ustawienia znaczy wigc oznaczenie ,,A3.1“ po prostu ,,modut
3, polaczenie 17, wigc lewe polaczenie na module z tylnej strony u gory na
lewo. (,A* w ,,A3.1° znaczy ,,TAS-Box A”. Tylko wtedy, gdy wigcej jak
jeden TAS-Box uzyjesz, bedziesz tutaj tez ,,B” i ,,A” do wgladu miat.)

Sensory przydzieli¢

W przedstawionym oknie dla ustawien TAS si¢ ustala, ktory sensor jest z
ktorym wejsciem potaczony, jak si¢ przy linii w skrzynce wyboru zrédto
odpowiedniego sensora wybierze. Trzeba tez haczyk Aktywny wilaczy¢, jak
si¢ sensora uzywac¢ chche. Odwrotnie to znaczy w przypadku systemu



mobilnego, ze tylko te kanaly mikrofonowe moga by¢ Aktywne, przy
ktorych naprawd¢ ma by¢ mikrofon podlaczony. Poniewaz w systemach
mobilnych pojedyncze sygnaty mikrofonow do jednego catkowitego sygnatu
zostang obliczone, one by bezsensownie, jak nie uzyte wejscie jest aktywne,
,»bialy szum” do catkowitego sygnatu mikrofonu dodawaty.

Jak wida¢ w ilustracji, nie trzeba wej$ca numerami uzywac; mozna dowolnie
je wybraé. Jak sie chce sensora do innej wtyczki podiaczyé, wystarzy
odpowiednie ustawienia w inng linie A/D uzycia kanatu wpisa¢. Inne
ustawienia (w innych miejscach TasAlyser) nie sg potrzebne.

Przosze uwazal, ze si¢ w szpalcie Koplowania dla nagrywaczy
przyspieszenia i odpowiednie mikrofony ICP wybierze, aby wlaczy¢
napigcie. Jest kopolowanie tylko na AC, nie otrzyma si¢ potrzebnego sygnatu
sensora (jak by dzwigk byt bardzo cichy).

Whpisz w szpalcje Sfera adekwatng sfere czujnosci. Otwdrz podczas badania
monitor syngatu (spojrz ,,Kontrola sygnatu audio i modul“ na stronie 147),
aby wysterowanie sprawdzi¢ i ewentualnie sfere dopasowac.

Karta liczb obrotow

Dla konfiguracji TIS modutu liczby obrotow zawiera dialog ustawien wtasny

oddziat:
TAS Einstellungen E
A/D+analbelegung | Drehzahl-Einstellungen | Basisabtastrate | Spezialkommandos | Firmware versions
Kanal | Akiiv | Quelle \Pulsteler |LedA | LedB | Kantend... | Inhibi... | Inhibien.
A21 v hputSpd 7|1 of ~lof  |steige.. |0 0
a2z |lv. |1 of  wlof  |Steige.. =0 D
23 |lv OutputSpdl v |1 of  wlof  =|Steige.. |0 D
Azd4  |Iv OutputSpd2 v |1 of  wlof  =|Steige. ~|0 0
3 >
I 0K J [ Abbrechen J [Ubernehmen J

Tutaj si¢ wpisuje przez wybor w szpalte zrédto segregowanie dawcy pulsu
liczby obrotéw do wejsciach TIS. Dla wysokich ratach pulsu moze by¢
dzielenie pulsa przydatne. Z szpaltami Led A i Led B mozna konfigurowa¢,
ze oba LED na TIS-Karcie transmisje pulsoéw liczby obrotéw dla jednego z
kanatoéw pokazuja.
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Dla TIS-karty moga kanaly tylko w parze by¢ Aktywne. Jak si¢ tylko
jednego z parowych kanalow uzywa, zostawi¢ trzeba zrédto innego kanatu
puste (spdjrz na ilustracje).

Dalsze Ustawienia

W dziale frekfencja probkowania bazy mozesz frekwencj¢ probkowania
bazy ustali¢. TAS-Box proponuje rézne frekwencje probkowania bazy do
maksymalnie 100 kHz.

Pod komendy specjalne znajduje si¢ ponadto przycisl TAS zresetowaé.
To odpowiada przycisnieciu przycisku reset, ktéry na module power TAS-
Box wprowadzony jest. Je§li TAS w komputerze pomiaru na stale
wbudowany jest, mozesz ten przycisk prawdopodobnie nie osiaggnaé, aby go
przycisngé. Osiagniesz to samo przez ta funkcje dialogu. (Nastepnie
powiniene$ program TasAlyser zakonczy¢ i od nowa zastartowac.)

W dziale wersja Firmware beda numery wersji w TAS-Box zainstalowanych
komponentéw wskazane. W rzadkich przypadkach moze Discom pytac o nie,
gdy aktualizacje Firmware instnieja.



Dziennik

TasAlyser pisze wszystkie teksty, ktore si¢ pojawiaja w roznych oddziatach
okna wydatku (poréwnaj ,,Wydatek* na stronie 41) w plik dziennika. Jak
problemy z TasAlyser bedg wystepowac, moze by¢ dla Discom przydatne,
mie¢ dostep do tego plika dziennika, poniewaz on badania dokumentuje.
(Proszg przeczyta¢ do tego tez ,,Pomoc Discom* na stronie 168).

Otworz menu Plik i wywolaj komende Dziennik, aby mie¢ dostep do

ustawien:
Pliki  dziennika x|
ZOStajq L Logbuch-Verzeichnis: I o \DiscomMeasurement\MultiRot\Dg200-V L ocals\Logh, Gy
ZWyczaJ nie W Logbuch-Dateiname: | Output_Log |.txt Max. Dateigrafie: | 5000 kB
folder TLocals y
. Jetzt neues Logbuch beginnen | Max. Gesamtgrabe: I 50 MB

pod katalogiem
Log Zapisane. W rIn das Logbuch eintragen —Optionen
tym dla|Ogu Ausgabe | ab stufe | [V Zeitstempel vor jedem Eintrag

. . Kommunikation Standard ; ¥ Zeitstempel mit Milisekunden
mozna OdCZytaC, Interne Nachrichten Standard [ [Pttt

. . . pel mit Datum
gdzie  dziennik Prisfisufe Standard
: : . : Parameter-Datenbank  Warnung - v Datei bei jedem Eintrag
‘]eSt 1 ‘]ak S1g Fehlersuche Alle Machric... & ErEEiEw(EnE]

nazywa. (Wtedy
mozna komende
menu Plik _ Abbruch | Anwenden | oK |
Katalog projektu

uzy¢, aby Windows explorer plikow dla katalogu proejktu wywotac i przez
to dotrze¢ do odpowiedniego foldera i do pliku dziennika.)

Pierw istnieje  aktualny  dziennik (w  gbérnym  przykladzie
,»output Log.txt®), w ktorym si¢ pisze, az maksymalng wielko$¢ (w
przyktadzie 5000 kB) przekroczy si¢. Wtedy zmieni plik nazwe na
,Loutput Log czas.txt“ 1 NOwWy ,wydatek Log.txt® rozpoczgty
zostaje, gdzie ,czas“ czas ostatniego wpisu w formacie YYYY-MM-
DD.HH.MM jest. Ten proces si¢ tak dlugo powtarza, az maksymalna
wielko$¢ catkowita (w przyktadzie 50MB, co 10 plikébw Log odpowiada)
zostanie przekroczona. Wtedy zostaje najstarszy plik Log wykasowany.

Przez ta mechanike jest pewne, ze zawsze jest wystarczajaco plikow Log do
uzycia, aby tez starze problemy odnales$¢, ale nie nieograniczong ilo$¢ tych
starszych projektow.
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Monitoring sygnatu, kalibracja,
filtrowanie

Kontrola sygnatu audio i modulacja

TasAlyser proponuje mozliwo$¢, te przez TAS-Box ujgte sygnaly sensora
przez karte dzwigckowa komputera pomiaru produkowaé. Tak mozesz
przyktadowo sygnal dzwieku bezposrednio (przez glosniki albo stluchawki)
przestuchac.

Audio $ledzenie jest z wyswietleniem wysterowania polgczone, w ktorym
mozesz odczytaé, czy sygnaly sensora ewentualnie przesterowane sa albo

stabe.

Znajdziesz monitor audio w faworytach z naprzeciwko ﬂ

przedstawionym ikonem. Podwojnie klikasz, aby monitor 5 o
, ignal Monitor

otworzyc.

Dialog monitora sygnatu wyswietla wszystkie analogowe sygnaly sensora
(wiec nie np. sygnaly TIS ujecja liczb obrotow). (Przestrzegaj, aby lista
najpierw z rozpoczgciem biegu sprawdzenia wypetniona byta.)

Signal-Monitor X

MName Aussteuerung links rechts
K51 | 29% = -10.6d8 D

LS1 0% = -82.8dB

Torgue | 0% = -55.9dB

Ks2 T 111% = +L0E Q
Ls2 0% = -82.59dB

Audio-Monitoring aktiv. - [ Mono-Kopplung [] Auto-Verstirkung
Ausgabe-Verstarkung: L

-40 dB 0de +40 dB

Kolorowe belki w kazdej linijce wskazuja wysterowanie. Optymalnie
powinny belki dla najgtosniejszych sygnalow maksymalnie az do zoéltej
strefy (ca. 70% = -3 dB) siegad.

Podwojne kliknigcie na jedna z kolorowych belek wiancza prezentacje do
pokazu faktycznych wartosci pomiaru (np. ,,36 z 50 g*)



Audio Monitoring

Aby sygnat sensora obstucha¢, wiacz haczyk Audio monitoring aktywny.
(Prosz¢ nie zapomnie¢, ze potrzebujesz gtosniki albo stuchawki aby co$
styszec.)

Przez kolumny tabel na lewo i na prawo wybierasz, jakie sensory na lewym
lub prawym kanale stereo twojej karty dzwickowej stucha¢ chcesz. Mozesz
tez prawo i lewo na ten sam sygnal postawi¢ (wigc stucha¢ mono.) Jesli
haczyk polgczenie mono wiaczysz, to dba monitor audio sam o to, aby$
zawsze tylko jeden sensor na obu uszach styszal.

Mozesz ten na karcie dzwickowej wydany sygnal, aby lepsza styszalnos¢
osiggna¢, dodatkowo wzmocni¢ (albo ostabi¢), gdy regulator przesunigcia
wzmocnienie wydatku uzyjesz. (Maty przycisk 0dB w srodku resetuje
wzmocnienie na ,,zadne”.) Z haczykiem wzmocnienie auto mozesz monitor
audio sygnat zaleznie od jego poziomu wzmocni¢, tz. ciche sygnaty beda
wigcej, gltosne sygnaly mniej wzmocnione. Rozwaz tez jeszcze, ze przez to
fatszywy efekt powstanie, ktory powoduje, ze ten sygnal zawsze réwno
glosny jest.

Powinniene$§ monitoring audio tylko wiaczy¢ i dialog monitoringu tylko
otworzy¢, jesli ta funkcje faktycznie uzyjesz, bo przedstawienie
wysterowania i wydania sygnatéw zzera $rodki systemowe, ktore pozniej
wlasciwej analizie dzwieku nie stoja wigcej do dyspozycji.

Kalibracja

Wigksza czg$¢ opracowania sygnalu w programie pomiaru zachodzi
dygitalnie. Przed dygitalizacja sygnatdéw znajduje si¢ jednak sensor
(odbiorca przyspieszenia, mikrofon, ...), ewentualny wzmacniacz jak i
analogowe przygotowanie sygnalu w TAS-Box. Na koncu tego tancucha
przetwarzania jest napiecie (w Volt), ktore przez konwenter A/D TAS-Box w
warto$¢ dygitalng zrealizowane bedzie. Ale jakiej pochodzacej wartosci
pomiaru - jakiemu przy$pieszeniu, cisnieniu akustycznemu, momentu
obrotu, ... - odpowiada 1 Volt napigcie A/D? To przeliczenie powstanie
przez faktor kalibracji.

Faktor kalibracji wskazuje, jakie napigcie A/D z analogowego tancucha
przetwazania istnieje, gdy na wejsciu odpowiedni sygnat (odpowiednie
przys$pieszenie, cisnienie akustyczne itd.) podany zostanie. On jest wiec
przyktadowo 0.25V/Pa — ci$nienie akustyczne Pascal dostarcza 0.25 Volt
napigcia A/D.

Funkcja kalibracji Tas Alysers stuzy do tego, aby faktory kalibracji dla
wszystkich sensoréw identyfikowac.
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Analogowy lancuch przetwarzania jest naturalnym wahaniom i tolerancja
podporzadkowany, tez kiedy te przy komponentach systemu TAS sg bardzo
niskie. Dlatego jest sporadyczna kontrola kalibracji sensowna. Tez ta
kontrola bedzie za pomoca funkcji kalibracji przeprowadzona.

Zrodto kalibracji

Aby kalibracje przeprowadzi¢, bedzie znany sygnat kalibracji potrzebny —
podobnie jak do kalibracji wagi trefny znany ci¢zar, ,,pra-kilogram”
potrzebny bedzie. Sygnat kalibracji bedzie przez zrodto kalibracji
postawione do dyspozycji. To jest urzadzenie, ktore doktadnie definiowany
sygnal (dla odbiorcy przyspieszenia), ton gwizdu (dla mikrofonow) albo
podobne wytwarza.

Tez zrodla kalibracji moga u odpowiednich specjalnych producentéwa
nabyte by¢. Cechy zrodta kalibracji (jak ,,sygnatl ma ci$nienie akustyczne
0.15 Pa przy 1000 Hz*) sa do odczytu z zrédta dokumentacji (i czesto na
urzadzeniu podane).

Uzycie funkcji kalibracji
Przygotowac do kalibracji

Musisz najpierw sygnat przetwozenia przez program pomiaru aktywowac.
Ten jest tylko w czasie biegu sprawdzenia aktywne, a wigc musisz bieg
sprawdzenia rozpocza¢. Dlatego ze zwykle podczas regularnego biegu
sprawdzenia nie mozesz kalibrowaé, musisz r¢cznie bieg sprawdzenia
wystartowac¢ (przy wytaczonym stanie sprawdzenia).

Aktywuj do tego najpierw manualne sterowanie (patrz strona 50) i
rozpocznij bieg sprawdzenia (np. przez nacisniecie F5 na klawiaturze).

Otworz teraz kontrole kalibracji. Zwykle znajdziesz w faworytach P
symbol dla modutu kalibratora, jak obok na ilustracji. Kliknij "@
podwdjnie na ikon, aby kontrolg kalibracji wystartowac. Calibrator

W oknie kontroli kalibracji bedg wszystkie kanaty sensoréw wedtug listy
wymienione:



Kalibrierkontrolle: C:\Discom\Measurement'\MultiRot\QM2\Loc als\Calibration.xml

K. albrierfile ‘ [Quellendefinitionen‘ l F.anal Info I
Kanal M ame Faktor/Offzet wert Zigl | Einheit Quelle Rl Amplitude
@ KS1 0.0105 - 1000 mi(s"2] R W10 0%
@ K52 0.0105 - 1000 m/s"2] & VC10 0%
@ LS1 0.0527 - 1.000 Pa R BAK 4294 0%
@ L52 0.0627 - 1000 Pa 2 BRK 4271 0%
@ Torque 0.00500 - 2000 Hm = Test_Mm 0%
[ Manuele Kanalwahl (@) Faktar (O Ml O Difset K.alibrierung bedirnet

Przestrzegaj: jesli kontrole kalibracji otworzysz, zanim bieg sprawdzenia
wystartowate$, zostaje lista pusta. Dopiero po rozpoczeciu biegu
sprawdzenia wyswietli si¢ lista kanatéw. Ponadto: wiele instalacji analizy
dzwigku daja sobie rade¢ z jednym jedynym sensorem dzwigku. W tym
przypadku zawiera ta lista oczywiscie tylko jedna linijke.

Doktadng tre$¢ listy bedzie pozniej przedstawiona; pierw to praktyczne:
wybierz jeden kanat (jak na rysunku) i przycis$nij na przycisk Kanat Info (u
goéry na prawo). Przez to otworzy si¢ drugie okno Informacja kanatu, w
ktérym wilasciwosci aktualne przez ten sensor nagranych kanatéw odczytaé

mozna:
ﬂ
Signaleigenschaften Zeksignal Spekinm
Messurg | Wert | Ziel | E\r\he\t ]
Signalampitude 000863 1.000
501 34.0 dE[Pa]
Signalirequenz 7.7 - Hz
Schmalbandamplitude 000616 1.0000 Pa
492 340 dE[Pa]
ADC-Spannung [Schatz. flieE]
Rielative Amplitude ®4 100 z

113 3-40.0 dB

SNR
Stirhequenz
Hamanische Verzeiung
Offset

Kalbrerfaktor fneu/al) - 0020 VPa M |H .
Kalbriervertsndening - JER: \ ‘ |\ |\ il
Log. Referenz 0.0000200 - Hm ‘ mﬂ., ey
Datum 21.08.2008 1247 \ T ! I\ f |‘| |\l|‘ o
LTI

003 D06 009 012 015 018 021 uzn 027 = D 150 300 450 BOD 750 900 1050 1200 1350 Hr

. = R I ] i = E = RN
Kanal |A31 Slgna\|M1

To okno wskazuje po lewej wlasciwosci sygnalu w formie tabelarycznej i po
prawej sygnat czasu i spektrum sygnatu.

Przeprowadzenie kalibracji

Kontrola kalibracji funkcjonuje prawie w pelnie automatycznie. Postepuj w
nastepujacy sposob:

1. Przycisnij w kontroli kalibracji na przycisk rozpoczecie kalibracji.
Teraz ,,podstuchuje” modut kalibracji na wszystkich kanatach sensorow i
poszukuje przydatnego sygnatu kalibratora.

2. Wiacz zrédto kalibracji i dostarcz zrodto na sensor (albo sensor na
zrodto). Przy kalibratorze dzwigku wystarczy, Kkalibratora pionowo
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przeciwko sensorowivdzwicku BKSO03 nacisnagé. Przycisnac.
kalibratorach mikrofonu bedzie zrodto kalibracji na mikrofon wsadzone.

3. Miej na uwadze list¢ kanatu w kontroli kalibracji i tabele z
wyswietlaczem  wlasciwosci sygnalu. Kontrola kalibracji powinna w
przeciggu paru sekund sygnat odkry¢, w lisci¢ kanatu wiasciwy sensor
podwyzszy¢ 1 we wlasciwo$ciach sygnalu sygnal wyswietli¢:

Przy

Kalibrierkontrolle: C:\Discom',Measurement', MultiRot'Mobile' Locals ﬂ
Optionen | K.alibrierfile | Quellendefinitionen | F.anal Info |
| Kanal | Mame | Faktor/Offset | wer | Ziel | Einheit | Quelle | Rel. Amplitude
A.31 @ M1 0.0z30 1.03 1000 by Pa &Y BK42H 3%
. A32 @ M2 0003 1.000 b Pa &% BR42A 0%
« A4 @ M3 00102 0000133 1000 by Pa 2% BK42H [iE3
« Ad2 @ M4 00108 0000138 1.000 BE Pa a2 Br4Z3 0%
« A5 @ Vsl 0.0108 102 bF g 2 WCI0 0%
Mic: Fa 0%
[ Manuele Kanahwahl % Faktor © Mull " Dffset K.alibrierung beginnenl wierte Ubernehnmer |

W szpalcie tabeli Kanat pojawi si¢ zielone zaznaczenie w linijce, przy ktorej
sensorze to zrodto kalibracji utrzymuje sie. W szpalcie warto$é bedzie
aktualna warto$¢ pomiaru wskazana, i w szpalcie Rel.Amplitude beda belki
modulacji wysterowania wyswietlone. W oknie informacja kanatu pojawi
si¢ sygnat 1 spektrum (widmo), 1 zolte i czerwone linijki powinny by¢ zielone:

Signaleigznschaften

Zeitsignial

Spektrum

Messung

| et |

SNR
Stoifiequenz

Offset

Datum

Signalampiitude

Signalfrequenz
Schmalbandamplitude

ADC-Spannung [Schétz
Fielative Ampliude

Harmerische Yerzsitung

Kalibriztfaktar [neu/ak]
Kalibrierweranderung
Log Referenz

103
94.2
1001
103
4.2
00436
333
956
460
877
0.00485
-0.0485

0.0000200
21.082003 1247

Ziel| Einheit |
1000 P
340

1000 Pa
a40
Y

T O O A S A A

>400 B

S [ R R R R TR AR TR AR

- He

500 % I‘ \‘ \| || \‘ \I II I‘ \‘ \I \‘ \| I‘ \‘ \I II \‘ \‘ II
a0 L I L

00230
3 dB

10 12 14 16 16 me
-3

kanal  [a31

Signal [M1

bk
I LI L L U L
A m A A Sl
AR RN YRR AR AR RN AR RNy -

‘I\“ Jl ] |
‘U"‘Nll‘”
I |"‘J‘

i

Iy |4
N"\.’”’\
l‘|||| i

y

il

L i
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I |

]
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il
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gl

o E-E

|

W oknie spektra (widmo) bedzie pasmo frekwencji, w ktorym sygnat
kalibracji zostal znaleziony, zielono zdeponowane. Pasmo frekwencji z
drugim najwyzszym poziomem bedzie czerwono zaznaczone (patrz
ilustracja).

4. Miej na uwadze dobry kontakt miedzy zrédtem kalibracji i sensorem,
tak aby wszystkie kolorowe linijki w tabeli wlasciwosci sygnatu zielone byly.
Trzymaj ten stan kilka sekund.



Jesli nie wszystkie linijki wlasciwosci sygnalu zielone beda,
odczytaj proszg, jakie wiasciwosci z kontroli kalibracji jako
nieodpowiednie postrzegane beda. Sprobuj, sygnat albo potaczenie
miedzy sygnatem kalibracji i sensora poprawic.

5. Jesli sygnal kalibracji dostatecznie diugo stabilny byl, wystapi w
kontroli kalibracji przed linijka dotyczacego kanalu sensora haczyk, i w
szpalcie nazwa zielony symbol:

Kalibrierkontrolle: C:\Discom',Measurement',MultiRot,Mobilet Locals'.c ﬂ
Optioren | K.alibrierfile | Quellendefinitionen | K.anal Info |
| Kanal | Mame | Faktar/Offset | wiert | Ziel | Einheit | Quelle | Rel. Amplitude
v A3 @ M 0.0236 103 1000 br Pa & BK42HN - 33%
. 232 @ M2 0.0103 - 1000 B Pa R BR4ZA 03
» A4 @ M3 00102 00033 1000 Br Pa 2% Braz3A 03
. A242 @ Ma 00108 00038 1000 Br Pa 2% Braz3A 03
» AB1 @ V51 0.0106 . 102 br g 2 vC10 03
bz - Pa - 0%
[~ Manuele Kanalwahl ¢ Faktor € Null Offset ‘wherte Ubemehmen |

W oknie wlasciwosci sygnatu bedzie teraz w linijce faktor kalibracji
(nowy/stary) nowy faktor kalibracji wyswietlony, i w szpalcie pod
spodem zmiana nowego wobec starego faktora (jako faktor i w dB):

Kanalinformation

Signaleigenschaften

Fezsung | wiert | Ziel | Einheit |
Signalamplitude 1.03 1.000 Pa
94.2 94.0 dB(Pa)
Signalfrequenz 1001 - Hz
Schmalbandamplitude 1.03 1.000 Pa
94.2 94.0 dB[Pa]
ADC-Spannung [Schatz... 0.0486 -
Relative Amplitude 333 »1.000 %
-9.55 400 dB
SHR 46.3 »300 dB
Storfrequenz 977 - Hz
Harmonische Yerzemung. .. 000538 <500 X%
o | Offset -0.0403 o0
r < K.alibrierfaktor [neualt) 00236 00230 %/Pa
o K.alibriensertanderung 024 <3 dB
Log. Referenz 0.0000200 -
Draturn 21.08.2009 12:47
Kanal |43 Signal |1
6. Mozesz teraz zrodto kalibracji bezposrednio na nastgpnym sensorze

zatrzymac¢. Kontrola kalibracji bedzie automatycznie nastgpny kanat sensora
wybierac - kontynuuj przy.
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7. Jesli wszystkie chciane sensory skalibrowale§, mozesz nowy faktor
kalibracji przeja¢. Beda tylko te faktory z linijek przejete, przed ktorymi
zielony haczyk znajduje si¢ (patrz na obrazek .) Nie musisz wigc wszystkich
sensorow kalibrowac, i nie musisz wszystkich nowych pomiaréw faktorow

przejac.
Do przejecia nowych faktoréw kalibracji naci$nij w kontroli
kalibracji na przycisk przejecie wartosci (na dole z prawej strony).
Jesli tych wartosci nie chcesz przeja¢, zamknij po prostu okno
kontroli kalibracji (nad X u gory z prawej strony).

Jesli sie nowy faktor kalibracji o wiecej jak firmowo ustawiony faktor od
starych warto$ci r6zni, wyswietli si¢ w dotyczacej linijce kontroli kalibracji
zaden zielony haczyk, i symbol w szpalcie nazwa jest czerwony zamiast
zielony:

Kalibrierkontrolle: C:\Discom’,Measurement’,MultiRot' Maobile' Locals 5'
Optiohen | K alibrierfile | Quellendafinitionsn | K.anal Info
| Kanal | Mame | Faktor/Offset | wiert | Ziel | Einheit | Quells | Fiel. Amplitude

A3 @ M 00339 147 1000 by Pa &% BR4231 #
v A37 @ M2 no1os - 1000 be Pa R BK4Z3N ik
» A4 @ M3 00102 0000133 1000 b Pa & BK42: 0z
v AdZ @ M4 007108 0000138 1000 b Pa & BK42H 0z
» A5 @ i1 0.010& - 102 ¥ g Rl 0%
iz - Pa 0%

[~ Manuelz Kanahwahl * Faktor © Mol 7 Offset Kahbnerungbegmnenl wierte tibermehmen |

Sprawdz, czy kalibracj¢ przeprowadzites odpowiednio, i powtdrz przy
potrzebie opisane kroki (naci$nij jeszcze raz na rozpoczecie kalibracji).
Jesli jestes pewny, ze nowy faktor kalibracji uzyty by¢ ma (np. bo sensor
wymienite$), musisz haczyk przed linijka manualnie postawic¢, aby nowy
faktor kalibracji przy wartosci przejac tez przjety zostat.

Wpisac recznie faktor kalibracji

Mozesz faktor kalibracji w kontroli kalibracji tez poda¢ manualnie.
Poselektuj linijke i kliknij na warto$¢ w szpalte Faktor/Offset jeszcze raz.
Mozesz teraz warto$¢ liczby bezposrednio podac. Jesli wprowadzenie
potwierdzisz, pojawi si¢ zielony haczyk przed linijka do przejecia wartosci.

Dalsze funkcje

Tworzy¢ zrédta do kalibracji

Aby moc sensor kalibrowa¢, musisz oczywiscie kontroli kalibracji
wlasciwosci sygnatu kalibracji podaé. To si¢ stanie, podczas gdy definicje
zrodet kalibracji stworzysz i potem kazdemu kanatowi sensora odpowiednig
definicj¢ zrodet przydzielisz.



Jesli masz tylko jeden rodzaj sensora, jak tylko sensor dzwigku, to
potrzebujesz tez tylko jedng definicja Zrodet umiescié, tez wtedy gdy masz
wiecej kanatow.

Podporzadkowanie zrodet kalibracji do kanatow zachodzi w kontroli
kalibracji przez szpalte zrodto:

Kalibrierkontrolle: C:'Discom’,Measurement’,MultiRot, Mobile' Locals'.c il
Ophionen | K alibrierfile | Ruellendefinitionen | K.anal Info |
| Kanal | Name | Faktor/Dffset | Wwert | Ziel | Einheit | Quelle | Rel Amplitude
4,31 @ M1 0.0230 1.03 1.000 by Pa &7 BR4231 . 33
v 432 @ M2 00103 - 1000 b Pa RF BK42H |: 0%
¢ A4 @ M3 0.0102 0000139 1000 BbF Pa  RF BK42H |:
o Ad47 @ M4 0.0108 0000138 1000 by Pa & BK4ZHN |:
+ AR1 @ vs1 0.0108 - 102 b g A2 vC10 |:
Mic - Pa [
[~ Maruele Kanabwahl f* Faktor  Mul  © Offset Kalibrierung beginnenl Wwerte Lbemehmen |

Kliknij w niepewnej linijce w pole tabeli zroédto. Pole tabeli zmieni si¢ w
liste wyboru, ktorg roztozy¢ mozna i w ktorej chciane definicje Zrodet
wybra¢ mozna.

Aby detale definicji zrodet ogladnaé albo aby nowa definicje¢ stowrzyc,

x naci$nij w kontroli kalibracji na przycisk
e = definicje 2zrédet. Dotrzesz do dialogu
- e Liischen e 4,
definicji zrodet:
[ Quellen-Definition
e Wybierz w licie wyboru zrédto kalibraciji
(WE" il e SR ($E= watpliwag definicje. Aby nowa definicje
folmseeens H stowrzy¢, podaj w liscie wyboru nowa
Cmmrs [ 7% ewmass o[ 5= | DNazwe i naci$nj po prawej obok na przycisk
SNR N Frequerzsiabitd: = | 5 % nowy.
Klinfaktar < 5z X . .
- PRr— W dalszych polach dialogu beda wtasciwosci
e NI zrodha kalibracji przedstawione i mogg by¢
© Zaitsignal Urtere Analysegrenze [ e Zmienione.
£ Spektum ‘Wamung bei Kalibrisiabweichung > 3 dB
™ Gleichspannungsauelle Arwenden
_tobat | Reczny wybor kanatow

Zwykle szuka kontrola kalibracji automatycznie na wstystkich kanalach
sensora przydatnych sygnalow kalibracji. Mozesz automatyczne szukanie
deaktywowaé, podczas gdy w kontroli kalibracji haczyk manualny wybor
kanatu (na dole z prawej strony) zastosujesz:
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Kalibrierkontrolle: C:\Discom’Measurement’MultiRot,Mobile’ Locals® il

Optionen | k.alibrierfile | Quellendefinitionenl K.anal Info |

| Kanal | Mame | FakrarAOftset | “Wert | Ziel | Einheit | Quelle | Fel. Amplitude

A.31 @ M1 00230 103 1.000 B Pa R BK4ZH - 33

= A32 @ M2 ooz - 1.000 B Pa A2 BE4Z: 0%

= A4 @ M3 00102 0000133 1.000 B Pa R BK4ZA 0%

. 442 @ M4 00108 0000138 1.000 B Pa A BK42H 0%

+ AR @ Vs 0.0106 - 102 B g R W10 0%

Mic - Pa 0%
/I_ﬁllefianalwahl & Faktar 7 Mull mnbrierung beginnenl e erte dbermehmen |

/

Musisz nastepnie linijke wybrac, ktorej sensor ma zosta¢ kalibrowany.
Kalibracja punktu zerowego DC

Tez gdy na sensorze sygnat nie jest znajdywalny, moze na konwertorze A/D
napigcie by¢, ktore przez dotyczaca analogowa elektronike zostato
wytworzone. To napigcie nazywamy DC Offset. Dla analizy sygnalow
wibracyjnych jest DC Offset o podporzadkowanym znaczeniu, dla sygnatow
DC (np. momenty obrotéw) jednak nie.

Aby o DC Offset mozna byto decydowac i w przysztosci z nagrania sygnatu
wylicza¢, wybierz na dolnej krawedzi kontroli kalibracji opcje zero (zamiast
faktor). Skutkiem tego zmienia si¢ zawarto$¢ szpalt faktor/Offset, wartosé
i cel (cel badzie 0).

Wilacz manualnie wybor kanatu, wybierz linijke, zadbaj o to, aby na sensorze
zaden sygnalu nie bylo, i naci$nij rozpoczecie kalibracji. Kontrola
kalibracji ustala teraz DC Offset i wskazuje go. Jesli przejecie wartosci
nacisniesz, bedzie tez DC Offset zapisany.

Kalibracja zrédet DC

Tez przy zrodtach DC jak np. sensor6w momentu obrotow istnieje kalibracja
z pomiaru napigcia A/D, ktdra znany sygnat kalibracji wywota. Dla zrodet
DC potrzebuje si¢ jednakze dwa punkty pomiaru: raz dla wartosci sygnatu
zero (to jest u gory opisany DC Offset) i raz dla sygnatu kalibracji.

Musisz w definicji zrodet dla Zrodta kalibracji haczyk zrédto napiecia DC
(na dole z lewej) wiaczy¢.

Wykonaj wiec nastepnie dla watpliwego sensora DC punkta zerowego
kalibracje jak u goéry opisane jest. Wlgcz nastgpnie na dolnej krawedzi
kontroli kalibracji z zero na Offset przelaczenie, wprowadz sygnat
kalibracji i naci$nij ponownie rozpoczecie kalibracji.



Uzycie filtrow

Filtry odgrywaja role w réznych obszarach systemu analizy. Tutaj ma by¢
modut filtra w strumieniu danych wejSciowych opisany. To shizy
przedfiltrowaniu  sygnatu  poczatkowego przed kazdym dalszym
przetwarzaniu. Klasyczne zastosowanie jest to A-filtracja sygnatu mikrofonu.
Specjalne  zastosowania pozwalaja np.
wyfiltrowanju sygnatow  wirnika

i ﬂ . synchronicznego jeszcze przed Resampling.
2 ThS Input W obrebie modutow filtra bedg gruppy filtra
definiowane, przy czym kazda grupa filtrow
z jednego lub wielu pojedynczych filtrow
(A-filtra i pasmowego) sktada sie. Kazdemu
sygnalowi poczatkowemu mozna grupe
B fgfp control Values Recorder filtrow przypisaé¢, aby zawarty filter na ten
wWave Audio Recording Sng31 UZYé Jedna grupa filtrOw moze tez
channels wielu sygnatom (np. wszystkim mikrofonom)
< przydzielona by¢.
P Fonitor Dostepne filtry pojedyncze
ﬂ Resampling Modut filtra pozwala uzycie filtrow, ktore sg
- [l processing w pliku tekst opisane, aby bylo mozliwe,
- [ evaluation filtra przez program konstrukcji filtra, przez

wspotczennika z literatury albo przez wlasne
obliczenia dowolnie definiowa¢. Integrowane sg algorytmy do roznych
obliczen filtrow. Tymczasem sg to Butterworthfiltr i Peak/Notch filtr, jak sie
je zna z parametrowanych wyréwnaczach (equalizer) zna. Odwrotnie do
opisanych firmowo definiowanych filtréw (,,File-Filter<) mogg te filtry by¢
parametrowane online, tak ze dziatanie zmian moze by¢ przez Audiomonitor
$ledzone.

Obstuga modutu filtra

Dla wigkszosci zastosowan mozna przyjac, ze dla zastosowania odpowiednie
filry dostgpne i parametryzowane sg. Nastepnie chcesz prawdopodobnie
tylko dziatanie filtra kontrolowac¢ albo je dla analizy offline krétkoterminowo
wlaczy¢ 1 wylaczyé. To wydarzy si¢ najprosciej przez ,,maty dialog”. Ta
sama mozliwo$¢ i dalsze ustawienia proponuje

,.dialog gtowny”. [ Filter =101 x]
»Maty dialog“ Gangrad
Tak zwany ,,maly dialog® pokazuje wszystkie dla l A-Filter
aktywnych grupéw filtrow definiowane filtry [ lntegrator

czgéciowe. Przez lewy przycisk na jeden z filtrow
czesciowych mozna je aktywowaé lub deaktywowaé. Ta zmiana jest
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adiabatyczna i nie zostaje przymuszona, to znaczy jest wiaczona natychmiast,
nie zostaje przejeta, jak si¢ tego czegsciowego filtra nie pod Grupy friltrow
dialogu gtownego wiaczy lub wytaczy.

Za pomocy prawego przycisku na filtr czesciowy mozna jego dialog
konstrukcji (design) wywotac, jak istenieje co$ takiego dla tego typu filtra. O
konstrukcji filtrow mozna na dole wiecej przeczytac.

Zgranie pomiedzy ,,matym* i gtownym dialogiem

Przy starcie aplikacji wyswietli si¢ ,,maty dialog” (pusty), gdy byl on przy
ostatnim zakonczeniu otwary. Poza tym otworzy si¢ przy podwdjnym
kliknigcju na modut filtra albo dialog gléwny albo ,maty dialog”. Gdy
jeszcze zaden typ nie jest wlozony, otworzy si¢ zawsze tylko dialog gtowny.
Jest typ wlozony, otworzy si¢ najpierw ,,maty” dialog, jesli wazne filtry
parametrowane sg, inaczej dialog gtdowny. Ten otworzy si¢ najpézniej, gdy
,»dialog maty” gotowo widoczny jest, przy nastepnym podwojnym kliknieciu
na modut.

Parametryzacja moduta filtrow

Reszta opisu modutu filtra powinna uzytnikowi umozliwi¢, jego filter
samemu definiowac i parametrowac. Do tego potrzeba jest pewnych poje¢ i
opis struktur tego modutu.

Struktury

Aby modut mozliwie wielorako utrzymac, bedzie filtrowanie w trzech
aspektach zorganizowane:

1. Przyporzadkowanie miedzy sygnalem poczgtkowym 1 na to
dziatajacych grup filtrow

2. Definicja grup filtrow jako zbior filtrow cze$ciowych roznego
rodzaju, przyktadowo A Filtry (Filefilter) i Butterworth filtra

3. Definicja filtra czesciowege, tu przyktad pliki wspotczynnika
(koeffizienten) A Filtra i definicja Butterworth filtra jako goérnoprzepustowy
2. z frekwencjg gorng 100 Hz.

Parametryczne filtry, w tej definicji filtry czgsciowe, sa obecnie zasadniczo
filtry 2. porzadku i moga jako takie do filtra wyzszego porzadku grupowane
by¢, aby n.p. harmoniczno$¢ sygnatu zaklucenia z sygnatu ,,przeczesac”.
Taki sktad moze albo ponownie jako filtr czgsciowy (odpowiednio 3.)
przedstawiony by¢, albo wszystkie elementy skladnikow beda w grupie
filtrow (pod 2.) streszczone.

Adiabatyczne zmiany

Adiabatyczne zmiany na podfiltrach moga online obserwowane byc¢.
»Adiabatyczne” sg takie zmiany, ktoére nie naruszajg struktury filtra, jak



zmiany frekfencji granic albo wzmocnienie. Nie adiabatyczne sg zmiana
porzadku filtra albo zmiana dolnoprzepustowego w gérnoprzepustowy.

Gtowne okno kontroli

Dialog gléwny filtra odzwierciedla opisang strukture modutu i posiada trzy
zaktadki gléwne.

Przypisanie grupow filtrow do sygnatow

e x|

Signal |Filter graup I Filter I

Signal | Filber group | active |
Micro --- |_|
Yibration - ]
M4 Microphone
M3 Microphone
Mz Microphone
M1 Microphone

Filter definition Ffile | C:\DiscomMeasurement Cormmontfilkergroups. xml Browse, ., |

(8]4 I Zancel | Amply |

Zaktadka gtéwna sygnatu pozwala przyporzadkowaniu grupie filtra do
sygnatu poczatkowego i1 jego aktywacj¢. Poza tym bedg tutaj pliki opisu
filtra definiowane. Inaczej jak ten dialog implikowaé (zawiera¢) mogby,
opisuje ten plik faktycznie tylko filter i grupy filtréw i moze tak miedzy
réznymi aplikacjami wymieniony by¢. Przyporzadkowanie grup filtrow do
sygnaléw jednak przebiega tylko dla konkretnej aplikacji i bedzie dla tego
jako lokalny projekt zapisany. Nastepnie moze przyporzadkowanie dopiero
by¢ przeprowadzone, gdy tez przeplyw sygnatu dostepny jest (a wigc nie
natychmiast po starcie programu).

Z tyhu szpalty grupa filtra chowaja si¢ skrzynki wyboru, z ktorych w
zaktadkach glownych grupy filtra definiowane grupy filtrow wybrane by¢
mogg. Kazdemu sygnatowi moze doktadnie jedna grupa sygnatlu
przydzielona by¢.
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Podwojny klik na jeden z sygnatow (pierwsza szpalta) otworzy Scope
_iojx|| (zakres), ktory bieg frekwencji
R 2| wybranej grupy filtra pokaze.
(biata krzywa = catkowity.)

To przedstawienie jest podwojnie-
logarytmiczne, tak Zze na odcigtej
mocy dziesetnej naniesione s3.
Obok biegu catkowitej frekfencji
filra beda tez biegi frekfencji
podfiltra przedstawione.

elofi]+]4]
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Grupy filtrow

Pod zakladka gléwna grupy filtra beda w zaktadce gtownej filtra (patrz nizej)
wyjasnione filtry czgsciowe do grup filtrow podsumowane.

Fieer x|

Signal  Filker group |Filter |

Filter | Yalue | Filker
= Microphone
I ame | Microphone Gangrad
= Gangrad
Active | True
= A-Filter
Active True
MHame
Logic name
Tty Delete | Add |

(n]4 I Zancel | Aol

Kazda grupa filtrow ma nazwe i zawiera kilka filtrow czesciowych, z
ktorych nie zawsze kazdy musi by¢ wiaczony. Kliknij na wpis True/False w
Active-liniach, aby uzycie filtra czeSciowego przelaczy¢. Nazwe catkowitej
grupy filtrow zmienia si¢ w linii Nazwa (a nie w tytule grupy).




Dalsza grupa filtrow zostaje tworzona przy przycisku na guzik Nowy.
Usunigte zostang grupy filtrow, jak si¢ kliknie na #ytuf grupy, to znaczy jej
nazwe grupy (a nie wpisy) i si¢ kliknie na Usunaé.

Analogowym sposobem dostaje grupa dalsze filtry czeSciowe: Pierw trzeba
grupe (tytut) wybra¢, wtedy w prawej liscie dodany filtr czgsciowy, a na
koncu si¢ naciska guzik Dodaé. Grupie mozna kilka razy filtr czeSciowy
doda¢. Filtry czeSciowe zostaja z grupy usunigte, jak si¢ naci$nie na #ytuf
filtra czesciowego i si¢ na guzik Kasowaé nacisnie.

Czesciowe filtry

Za zaktadka glowna filtra ostatecznie chowa si¢ definicja filtra czgSciowego.
Kazdy filtr czesciowy ma nazwe, rodzing, ewentualnie opcjonalng relacje
liczby obrotéw i definicje.

Fiter x|
Signal I Filter group ~ Filker |
Filter | Walug
=l Gangrad -
M arne Fangrad
Family Parametric
Order source Speed
Drefinition Click, here
= A-Filter
M arne A-Filker
Farnily File: - |
Family
Filter construction bwpe
e | =
(] 4 | Zancel | apply |

08.03.2016

Zmienianie nazwy i kasowanie filtrow czgsciowych jest analogowe do
zmieniania nazwy i kasowania grupow filtrow. Poréwnaj ostatni akapit.

Aby nowy filtr czesciowy stworzy¢, trzeba pierw z Combobox obok guzika
Nowy rodzine filtra wybra¢. Jak si¢ to zrobito, jest guzik Nowy aktywny i
mozna jego nacisng¢. Rodzine filtra nie mozna pdzniej zmnieni¢. Trzeba
wtedy w tym przypadku nowy filtr stworzy¢, stary usungé i nowemu nazwe
zmienic.

Filtr moze mie¢ statg relacje frekwencji albo si¢ opieraé na porzadkowe;j
zrodia liczby obrotow. Wybiera si¢ w wlasciwosciach relacje porzadkowej
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kreskg (stata relacja) albo zZrodto liczby obrotow (relacja wirnika).
Charakterysyczne frekwencje filtra sa w Hertz albo porzadkowej zrodta
liczby obrotow. Filtry rodziny File (,File-Filter) sa zawsze filtry stalej
frekwencji i nie majg relacji porzadkowe;j.

Zaleznie od rodziny filtra powoduje kliknijgcie po prawej w pole Definicja
do dialogu plika dla filtrow rodziny File albo do dialogu konstrukcji dla
innych rodzin filtra. W Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden
werden. na stronie Fehler! Textmarke nicht definiert. jest instrukcja, jak
mozna samemu filtry definiowac.



Archiwa danych pomiaru i ocena

Ten rozdziat naswietla nam, jak z zapisanymi danymi pomiaréw bedzie sie
postgpowac i daje nam krotkie wprowadzenie w program oceny ,,Marvis” i
jego poprzednika, ,,Prezentacja”. Prosze o konsultacje z podrecznikiem, jesli
czesciej pracujecie z programem oceniajacym.

Program pomiaru zapisuje dane przeprowadzonych sprawdzen w Archiwaw
w specjalnym formacie pliku i koncowka rdt. Te archiwa moga w jednym
centralnym miejscu (na serwerze komputera albo komputerze pomiaru) by¢
zebrane i przez bazg danych wynikow indeksowane.

Uzupelnieniem do zapisujgcego programu pomiaru jest program ocen,
zwany Marvis, za ktorym pliki archiwa mogg by¢ odczytane i zawarto$c¢
(dane pomiaru) moze by¢ wywotana i oceniona. Podczas gdy program
pomiaru moze tylko na komputerze wyposazonym w TAS-Box wystartowac,
to Marvis nadaje si¢ do uzytku na kazdym PC.

Prekursor Marvis nazywa si¢ po prostu tylko Prezentacja. Ten program
prezentacji ma dtuga histori¢ rozwoju za sobg i daje nadal funkcje specjalne,
ktérego Marvis jeszcze niezna, dlatego bedzie sie w niektorych
okoliczno$ciach tez spotyka¢ te prezentacje. Po zatym moze prezentacja od
Windows XP by¢ instalowana, gdzie w przeciwienstwie Marvis Windows 7
warunkuje.

Archiwacja w TasAlyser

W TasAlyser istnieje modul, ktory jest odpowiedzialny do stworzenia plikow
archiwa. Znajdzie si¢ go pod faworytami albo w konfiguracji systemu, w
rozdziale Ocena (w angielskich systemach Evaluation).

Archive Measurements .
E K

------- ‘E Archive Measurements Archive

Measurements
........ m Copy Archives

o ﬁ Concatenate Archives

Przez podwojne kliknigcie na wpis otworzysz dialog modutu archiwacji. Tak
ustalisz, gdzie pliki archiwa zapisane beda i jakie powinny nosi¢ nazwy:
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Archive Measurements z

Archive werden geschrichen =

Werzeichniz

Ch\DiscomiMeasurementiMuliR ot MyProject Ter| =

Aufbau des Datei-Mamens

M arimalzahl at D ateieh dieser Art: w a
Basisname FPT-390.B-MT
Typ

Serennummer

Pruifzeitpunkt

[ laufende Mummer 12 LES i

l Abbruch I l Anwenden J I (]9 I

Szczegdlnie wazna jest u gory skrzyneczka sterujagca Archiwa beda
zapisane. Tutaj mozna archiwizacj¢ kompletnie wytaczy¢.

Przesuwac archiwy do programu Collector

Przez modut archiwacji bedzie dla kazdego traktu sprawdzenie plik archiwa
stworzony, zwyle w katalogu TempArchives katalogu projektu (sp6jrz na
dialog ustawien na ilustracji u gory).

Archiwa zwyczajnie nie pozostang w tym katalogu. Tylko przy aplikacji
mobilnej pozostawia si¢ je na razie tam i przesunie si¢ je pozniej recznie na
odpowiednio wybrane miejsce. Przy aplikacjach sprawdzenia seryjnych
bedzie katalog-TempArchives szybko pelny i w Windows zatwierdzona
maksymalna liczba plikéw na katalogu bedzie osiagnienta.

Mozna w dialogu archiwatora maksymalng liczb¢ plikow podaé (patrz
ilustracja poprzedniej strony). Jesli w rubryce wprowadzenia poda si¢ 0, nie
ma zadnych granic goérnych; jesli poda si¢ jaka$ inng warto$¢, beda przy
potrzebie najstarsze archiwa skasowane.

Standartowe postgpowanie jest, ze archiwa z katalogu tymczasowego
zewngtrznie do katalogu wejsciowego Collector byly transportowane.
Collector taczy archiwa pojedynczych pomiarow na  archiwa dni i
posortowywuje je w katalogi tygodni. Jednocze$nie robi Collector do
kazdego pomiaru wpisy w bazie danych warto$ci pomiaru, tak aby za
pomocg prezentacji kazdy szukany pomiar szybko mogl by¢ znaleziony.

Jesli instalacja nie obejmuje bazy danych warto$ci pomiaru, mozna
streszczenie do archiwum dnia tez przez modut TasAlysers wykona¢, jak jest
to opisane w nastgpnym rozdziale.



W konfiguracji systemu znajduja si¢ moduly przesuni¢cia do Collector i
lokalnego stworzenia archiwow dni  w

bezposrednim sgsiedztwie modutu archiwacji: —‘E‘ Archive Measurements ..
Modut przesunigcia ma symbol cigzarowki, b Archive Measurements

modut streszczenia symbol tubki kleju.

Otworzcie dialog modulu przesunigcia jak
zwykle przez podwdjne kliknigcie na symbol: :

Tez tutaj zupetlie u gory jest skrzyneczka

[#] Modul aktiv Dateityp: | = (gt kOﬂtrO" MOdui aktyWﬂy, ktérym mOdu1
przesunigcia generalnie wylaczy¢ mozna. Jesli go
wylaczy sig, zbierajg si¢ archiwa w katalogu

Quellverzeichnis Zielverzeichnis

ChDizcomiMeazurementth) | C:AOutboxh

i E ABEE I lokalnym. To moze by¢ bardzo uzyteczne, jesli
LT3 P 200.08 05,14 1 np. sie¢ mierzenia probne przeprowadza i si¢ chce
PLY2_P1_2009-06-09_14.1 .« g . . ’qe oy e .
PL7ZPT 2009061112 1 mie¢ natychmiast dostep do nich. Jesli pdzniej

PL7Z_P1_2009-06-11_13.1

modul przesunigcia znowu na aktywny wiaczy
si¢, beda po zakonczeniu  nastgpnego
ngzf;iﬂe‘j:;“'schiehm' © vorhoen sprawdzenia automatycznie wszystkie pozbierane

archiwa (a wigc nie tylko ostatni plik)
przesunigte. Mozna tez w dialogu nacisna¢ guzik
[ Modul arbeite nebenléuiig m Warkerhvead] Teraz wykonaé¢ (na dole prawa strona), aby

Worgang wird ausgefiibet  [] bei Programmstart, ]eSZCZG ) St@pu] qce Zadanla przesunlq(na

[] bei Programmende, Wkal’laé
auf Dizpatcher-Kommanda: . . . . . . . .
Sy wr——— Miedzy innyni widzi si¢ w dialogu katalogi
und aut Kabel Callback var: celowe zrodta oraz jego tres¢ (w tej ilustracji nie
: bylo zadnych plikéw w celowym katalogu).
[k ] [wenden]| [ eeemen || WybOr Kopiowaé albo przesunaé powinnien

normalnie znajdowac si¢ na Przesunagé.
Lokalny zbiér archiwéw

Jedli instalacja nie obejmuje Collector

musisz lokalne streszczenie zaaktywowac. Kleber ist 2ktiv
Za pomocg kleje-archiwum mozesz pomiary
dniami albo tygodniowo strescic,

X

:‘i{

[C] Mur werschieben, richt klsben

Sartiemung
posortowa¢ wedlug typu i inne funkcje. Onachwachen O nach Typen
OdeWiednie ustawienia Wykonte sie w ) nach Tagen O Typen & Wochen
streszczen | e-modu}: ) whachentage () alles in Zieldatei

. 3 ’ (*) Tage & Typen () Tage & Prifstands
W1QCZ ”kle.] -arChlwa za pomocq () Tage & Typen & Prifstands

skrzyneczki sterujacej klej jest aktywny, w
razie potrzeby. Podaj w katalogu celowym

ZielVerzeichhis:

D \Archivesh
katalogu w ktorym sklejone archiwa maja | .~
byc stworzone. Letzte D atei:
Geklebt an:
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W obszarze sortowanie prosze stwierdzi¢, w jakim schemacie pojedyncze
pomiary majg by¢ streszczone. Jesli wybierzesz jedng z opcji, ktora sortuje
dniami, to klej tworzy w katalogu celowym foldery, ktore sa w kalendarzowe
tygodnie numerowane i nazwane, a w tych folderach sg pliki dzienne.
Archiwa dzienne nosza w swoich nazwach numer dnia w roku (a wigc np. 51
na 20. lutego). Jesli tylko przesun, nie klei¢ jest wiaczone, bedg rowniez
katalogi tygodniowe zapisane, ale w tych pojedyncze pomiary utrzyma jako
oddzielne pliki, a nie fagczy w archiwa dzienne.

Specjalna opcja dni tygodnia tworzy odpowiednio pliki na poniedziatek,
wtorek itd. Po tym nastgpujacym poniedziatku bedzie poprzedni
poniedzialek skasowany i nowe pliki-poniedziatkéw si¢ rozpoczng. Przy tej
opcji zatrzymacie panstwo wiec zawsze tylko dane ostatnich 7 dni, ale dla
tego rozmiar archiwum zostaje ograniczony.

Przy wszystkich innych opciach sortowania beda wszystkie pomiary
zachowane. Przy zwyklych wielkosciach archiw ponizej 1 MB i
wielkosciach twardych dyskow o wielu setkach Gigabytes mozna bardzo
dlugi czas zbiera¢, zanim bedzie problem z wielkoscia.

Collector i lokalne streszczenie moze by¢ tez kombinowane. Do tego musisz
w dialogu modutu przesuniecia (patrz ilustrscja poprzednia strona) z
przesun na kopiowanie przetaczy¢. Wtedy z kazdego archiwatora
stworzone archiwum ma kopie, ktora zostanie wystana do Collectora i potem
wklejona do lokalnego zbioru.

Program prezentacji

Program prezentacji to jest narz¢dzie, ktorym mozna widzie¢ dane pomiaru,
porownac je i oceni¢. W ciggu prezentacji lokalizuje si¢ dane w tzn. Layout
stron. Na kazdej stronie znajdujg si¢ graficzne modufy (jak np. pola
tekstowe 1 grafiki krzywych), ktore przedstawiajg dane.

Dane mogg zarowno z archiwum plikow jak i tez bazy danych warto$ci
pomiaru przyjs$é. Plik archiwum otwiera si¢ bezposrednio, przy zapytaniach
z bazy danych pomoze asystent bazy danych. Po tym jak zatadowalo si¢
archiwum albo zapytania bazy danych, otrzyma si¢ liste wszystkich
wczytanych pomiardw idenfikacyjnych poprzez czas pomiaru, numeru
seryjnego, typu, stanu sprawdzenia i dalsze informacije.

Po wczytaniu pomiardw, moga dane przy pomocy rapports w graficznie by¢
wyswietlone, przez co colkowity protokol pomiaréw albo ocena powstanie.
Raporty oferujg wiele opcji i mozliwosci, aby protokdt pomiardw, tez w
kilka kierunkow, produkowac.



Ta krotka przedmowa zajmuje si¢ uzyciem gotowych raportdw; tworzenie
raportow jak i interaktywne przedstawienie danych beda szeroko w
podreczniku prezentacji omowione.

Prezentacje instalowaé

Na komputerze pomiaru jest program prezentacji juz zainstalowany. Mozna
tez prezentacje oczywiscie zainstalowac na stacji roboczej, aby tam dane-
archiwum zbadac¢ albo mie¢ dostep do bazy danych z warto$ciami pomiaru.

Na naszym Webserwer znajdziesz pod adresem www.discom.de/ftp pakiety
instalacji do  programu prezentacji. One nosza nazwy jak
Presentation_De_(Datum).msi albo Presentation_En_(Datum).msi i rdznia
si¢ w jezykach instalacjach podrecznika. Instalowany program prezentacji
jest we wszystkich pakietach tym samym i dopasowuje si¢ automatycznie do
jezyka komputera, na ktérym dochodzi do instalac;.

$ciagnij jeden z plikow. Jesli zainstalowale§ juz starsza wersje prezentacji,
prosze najpierw de-instalowac ( tak jak w Windos zwyczajnie w konfiguracji
systemu). Nastepnie wystartuj pakiet instalacji i postepuj wedtug instrukc;ji.

Dodatkowo do programu prezentacji potrzebuje si¢ ale — podobnie jak przy
TasAlyser — projekt prezentacji. Tez przy prezentacj sktada si¢ projekt z
wielu plikow, ktore w folderze projektu sga podsumowane. Oczywiscie
znajduje si¢ w komputerze pomiaru odpowiedni projekt w folderze C:/
Discom/Analysis/Prezentacja albo tez ~w  klasyfikacji  projektu
odpowiedniego TasAlysser projektu. Mozna ten folder z projektem
prezentacji po prostu na stacji roboczej skopiowac.

Mozna tez przyktadowy projekt prezentacji z naszego Webserwera $ciggnac.
Pod  www.discom.de/ftp  jest pakiet instalacj pod  nazwa
Presentation_StdSample...msi.

Po pierwszej instalacji Prezentacji, jak startujecie panstwo ten program
pierwszy raz, ta prezentacja nie wie jeszcze, jaki projekt bedziecie
opracowywac. Bedziecie panstwo widzie¢ odpowiedni meldunek, ze projekt-
pliku bazy jest brakujacy. Potwierdzcie panstwo ten meldunek, nawigujcie
w pliku otworzy¢ dialog do projektu klasyfikacji 1 otwurzcie tam znajdujacy
si¢ plik bazy (z rozszerzeniem .bse, np. Presentation.bse lub
GtrPresent.bse).

W tej kolejnosci prezentacja pamigta, ktory projekt otworzytes ostatnio (tez,
jesli prezentacja w migdzyczasie deinstalowana i W nowej wersji
aktualizowana zostata).

Prezentacje aktualizowa¢

Jesli program prezentacji juz jest zainstalowany, i chce si¢ tylko
aktualizowa¢, $ciggnijcie z naszego serwera (www.discom.de/ftp) pakiet z
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plikamy (program Fiels), tzn. Binaries. Te pakiety nosza nazwg
Presentation-bin-(Datum).zip.

Po tym jak Binary pakiet zostal rozpakowany, otrzymacie folder
Presentation. On zawiera plik ,,Update Presentation.bat”. Wystartuj po
prostu te Batch-pliki, aby program prezentacji zaaktulizowaé. (Oczywiscie
musisz wczesniej program prezentacji zakonczy¢. Ponadto potrzebujesz
uprawnienia administratora, lub musisz aktualizacje Presentation.bat z
uprawnieniami administratora wystartowac.)



Pomoc Discom

Discom zesp6t pomoze w miare sit nie tylko przy problemach z
oprogramowanien i hardware, ale tez w szczeg6lnosci przy dziwnych
fenomenach dzwigku, wyboru odpowiedniego parametru, i innych pytan w
obrebie analizy dzwieku.

W zalezno$ci od rodzaju i zadania, mozecie nam panstwo przez zapewnienia
przystosowanych informacji-wigkszosci plikow z komputera pomiaru —
pozycje pomocy ulatwié. Ten rozdziat opisuje, jak panstwo nas potrzebnymi
informacjami zaopatrzycie i co my potrzebujemy, aby panstwu eficientnie
pomac.

Przesytanie plikow
Kompresja

Przed wystaniem nam plikow albo catego katalogu przez Email, proszg je
zapakowaé. Po pierwsze zmniejsza si¢ w te sposob ilo§¢ danych i po drugie
mozecie w ten sposob wygodnie caly katalog tacznie z podkatalogiem
przenies¢ w pakiet.

Na wszystkich komputerach pomiaru jest program 7Zip instalowany. Przy
tym chodzi o bezptatny program kompresji, ktory mozna §ciagnaé¢ pod
WWW.7-zip.org.

Do kompresji prosz¢ wybra¢ w Windows File Explorer pliki albo katalog i
wywolaj przez kliknigcie prawym przyciskiem myszki menu kontekstowe.
W tym znajdziesz dalszy menu 7Zip. Prosz¢ wybra¢ z dalszego menu
komende ,,wprowadzi¢ do archiwum xxx.zip” (najczesciej beda nadajace si¢
nazwy plikow wskazane) albo” xxx.7z”. Skutkiem tego tworzy 7Zip w tym
samym miejscu, w ktorym si¢ pliki albo katalog znajduje, plik archiwum.
Prosze skopiowa¢ pliki na srodku transportu, np. USB Flash Drive i
przenies¢ pliki do stacji roboczej komputera z dostgpem Email.

Jesli 7Zip na komputerze zainstalowany jest, na ktorym posiadasz tez
Program Email i konto, to mozesz z 7Zip menu kontekst nawet bezposrednio
jedna z komend ,,archiwowanie i wyslanie” uzy¢.

Jesli otrzymasz od nas zapakowane pliki albo $ciaggniesz z naszego
Webserwera, to mozesz 7Zip tez uzy¢, aby te pliki rozpakowac. Przeprowadz
znowu klik prawy na plik, wejdz w 7Zip podmenu i wybierz komende ,,pliki
rozpakowa¢” albo ,,tutaj rozpakowac”.

Przesytaé

W wigkszosci przypadkdéw mozesz zapakowane pliki po prostu jako dodatek
Email do nas wysta¢. Przy wigkszych ilosSciach duzych plikéw, moze by¢
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sensowne, te jako pojedyncze Maile wysta¢. Aktualne serwery mail
pozwalaja zwykle na dodatki wickszej ilosci MB rozmiarom oraz tez
przesytanie i pobieranie-predkosci sa wystarczajaco wysokie.

Jesli ale musisz bardzo duze pliki przenies¢, jest ewentualnie lepiej, aby te
pliki zatadowaé na nasz Webserwer. Do tego uzyj ftp (,,File Transfer
Protocol®). Istnieja rézne programy (i tez na przyktad aplikacja do Firefox),
z ktorymi pliki per ftp mozecie przesta¢. Ale tez w normalnym Windows
wezwanie wprowadzenia informacj (,,Command Promt”, do znalezienia o
Windows Start menu/dodatki) kontroluje ftp.

Prosze operowa¢ w nastgpujacej kolejnosééi: proszg wystartowac wezwania
wprowadzenia informacji. Przetacz tym cd komende w katalogu, w ktérym
plik sie znajduje, ktéry zostanie transmitowany. Prosze o wpisanie:

ftp discom.de

i bedziesz z naszym Webserwerem potaczony. Zostaniesz spytany o
uzytkownika i hasto. Te informacje udzielimy w razie potrzeby.

Prosze o podanie komend
binary

i

put (nazwa pliku)

Transmisja rozpoczgta. Po tym jak transmisja zakonczona, zakoncz ftp sesje
komenda bye.

Kiedy TasAlyser nie dziata

Pierwszym pytaniem, ktore postawimy, bedzie brzmiato: ,co nie
funkcjonuje”. Kilka przyktadow:

. Program nie chce wystartowac?

. Przy wystartowaniu programu pokazuje si¢ meldunek btedu? (jesli
tak, to jak on brzmi?)

. Albo wystapi funkcja btedu podczas normalnej pracy? Jesli tak, to
co s3 za okoliczno$ci? (np. ,,zawsze przy rozpoczeciu biegu kontroli”)

. Czy program si¢ ,,zawiesil”, tz. nie reaguje na myszke, nie mozna go
zakonczy¢ oraz inne?

. Gdy TasAlyser ewentualnie si¢ wylaczyl? (czesto wystepuje wtedy
meldunek btedu ,,.Debug Assertion Failed”, ktory przez OK moze by¢
zamknigty.)



. Albo chodzi o problem komunikacyjny, tz. Program pomiaru nie
reaguje wiecej na komende stanu sprawdzenia?

. Program pracuje, ale nie widzisz zadnej liczby obrotu wiecej, albo
zadnych sygnalow w Scopes?

Jesli istnieje meldunek btedu TasAlysers, to jego tekst jest zawsze pomocny.
W przypadku problemu komunikacyjnego ze strony sprawdzenia musisz
okno wyjsciowe, dzial komunikacja, skonsultowa¢ (patrz ,,Potaczenie
stanowiska badania‘“ na stronie 48 i,,0kno “ na stronie 41). Je$li nagle liczba
obrotu albo sygnaty dzwieku brakuja, sprawdz proszg odpowiednie sensory
oraz kabel migdzy sensorem i komputerem pomiaru. Poza tym zachowuj sie
W nastepujacy sposob:

1. Jesli TasAlyser nie reaguje, to ,,wylaczy¢” (z Windows Manager-
zadanie). Prosze zastartowa¢ znowu, ale prosze nie zaczynaé
zadnego sprawdzenia. Zanotuj ewentualnie meldunek bledu przy
starcie programu.

2. W przypadku jesli TasAlyser jeszcze reaguje, uzyj z menu Pomoc
rozkaz Info o TasAlyser. Tutaj znajdziesz numer wersji i
specyfikacje ,,Build” z plikiem. Prosz¢ zanotowa¢ zaréwno jedna i
druga.

3. Nastepnie wykonajcie prosz¢ z komendy  plik komende
klasyfikacja katalogu, aby wywota¢ Windows explorer pliku, ktéry
wskaze katalog projektu. Prosze zakonczy¢ nastepnie TasAlser.

4. Uzyjcie panstwo, jak w gornej sekcji ,,Kompres“ opisane,
zainstalowane 7Zip, aby folder aplikacja w katalogu projektu
zapakowac. Prosze przestac ten folder razem z informacja wersji z 2.
jak i ewentualne meldunki bledu z 1. do nas.

5. Jesli panstwo znacie przyczyny albo inne detale, ktore biedy
TasAlyser wywotaly, prosimy o informacj¢ przez Email.

Prosimy o niezwloczny kontakt z nami. W wigkszosci przypadkoéw, mozemy
panstwu przyczyne problemu z odpowiednig pomoca natychmiast albo po
krotkim zbadaniu plikoéw poda¢, w innym przypadku podamy panstwu
nastgpne kroki.

Przy dziwnych szmerach

My jestesmy zawsze zainteresowani, poznania nowych fenomenow dzwigku,
aby je z panstwem zbada¢. W kontrascie do problemu z TasAlyser, przy
ktérym potrzebujemy ustawien jego i plikow protokotow (spojrz poprzednia
sekcja), sa przy fenomenie sygnalow same sygnaty (pliki-Wave) i/ albo
przynalezne archiwum danych pomiaru sg w kregu interesu.
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Pliki Wave

Uzyjcie funkcji do nagrania z plikéw-Wave, aby biegi badan niektdrych
agregatow nagra¢ (,Wave i odtwarzanie plikow Wave®“ od strony 131).
Nazwijcie te pliki odpowiednio i wczytajcie je na nasz ftp serwer. Katalog,
w ktorym program pomiaru swoja dokumentacje odtozy, mozecie w okienku
uzycia WaveRecoders odczytac.

Archiwa danych pomiaru

Do plikow Wave powinniScie panstwo nam koniecznie tez przestac
przynalezne archiwum danych pomiaru. Najlepiej zdeaktywujcie czasowo
transport archiwum do Collector bazy danych, tak aby pojedyncze archiwa w
folderze Temparchiwum katalogu projektu pozostaty. Prosze zapakowaé ten
folder i wysta¢ go do nas, albo przesta¢ go razem z plikami Wave na nasz
Serwer.

Przy niepozadanych wynikach badania

W praktyce zdarza si¢ czasami, ze system analizy dzwieku niespodziewanie
wiele badan ocenia jako nie Okay. Ocena nie Okay jest przez przekroczenie
limitow wywotana, i moze przez podniesienie limitdow ogdlnie zostaé
usuni¢ta. Zanim jednak wezmiemy ten nieokreslony $rodek w uzycie, trzeba
prébowac przyczyny problemu przesledzi¢, poniewaz analiza dzwigku ma to
prawo i te agregaty sg rzeczywiscie zbyt glosne albo wadliwe.

Jako pierwsze musicie panstwo te sygnaty z pomoca monitoru audio (spojrz
,ZAudio Monitoring“ na stronie 148) bezposrednio wystucha¢. Mozecie to (ze
stuchawkami) uczyni¢ przy stanie sprawdzenia, albo nagrajcie pliki Wave i
uzyjcie TasWayEditor na waszym komputerze stanowisko pracy. Prosze
uzy¢ Marvis lub program prezentacji, aby pomiary nie Okay z pomiarami
Okay (mozliwie starsze dane) poréwnac.

Aby panstwu udzieli¢ rady, potrzebujemy archiwa danych pomiaréw jak i
bazy danych parametréw.Te ostatnie znajdziecie w podkatalogu ParamDb
katalogu projektu. Nastepnie idZcie na katalog 1 zapakujcie posiadane plik(i)
mdb. Ocene mozecie panstwo nam wygodnie przesta¢ przez Email. (Prosze
nie kopiowa¢ catego katalogu, bo zapakujecie tez podkatalog Backup, ktory
moze znaczacy rozmiar zajaé, a nam w analizie nie pomoze.)



